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Dichiarazione CE di conformita

R.V.R. Elettronica S.p.A. dichiara che questo trasmettitore & conforme ai requisiti essenziali
ed alle altre disposizioni pertinenti stabilite dalla direttiva 1999/5/CE.

Validita della Dichiarazione CE di Conformita.

ATTENZIONE: la Conformita di questo prodotto decade se questo prodotto viene fatto ope-
rare in condizioni non previste da R.V.R. Elettronica e dichiarate in questo manuale d’uso.

Esempi di condizioni che fanno decadere la conformita (lista solo indicativa):

Mancato rispetto della connessione fra eccitatore e amplificatore(i) indicata nel presente
documento;

Impiego di moduli componenti diversi da quelli previsti da R.V.R. Elettronica S.p.A.;
Impiego di apparati accessori non conformi e/o recanti segnali non conformi a quanto ac-
cettabile dal prodotto;

Impiego del prodotto in condizioni operative diverse da quelle previste (temperatura, umidi-
ta, tensione di alimentazione, ...);

Qualsiasi modifica fatta a parti del prodotto fatta senza espressa autorizzazione da parte di
R.V.R. Elettronica S.p.A..

Limitazioni d’uso del prodotto nei paesi dell’Unione Europea.

Questo prodotto & un trasmettitore radio per il servizio di radiodiffusione sonora in modu-
lazione di frequenza. Utilizza frequenze operative che non sono armonizzate negli stati
dell’'Unione Europea.

Chi utilizza questo apparato, prima di metterlo in esercizio, deve ottenere apposita autoriz-
zazione all’'uso dalla locale Autorita di gestione dello spettro.

E responsabilita dell'utilizzatore configurare la frequenza operativa, la potenza di trasmis-
sione, e le altre caratteristiche dell'impianto di trasmissione, di cui il trasmettitore oggetto
della presente documentazione fa parte, affinché siano rispettate le limitazioni definite nella
autorizzazione ricevuta dalla locale Autorita competente.



Rifiuti di Apparecchiature Elettriche ed Elettroniche
(RAEE)

Il simbolo indica che non dovete gettare rifiuti di apparecchiature elettriche
ed elettroniche (RAEE) nella spazzatura. Per il corretto smaltimento, con-
tattate il vostro centro locale di riciclaggio o di rifiuti pericolosi.

ATTENZIONE

Non gettate rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE) nel-
la spazzatura.Per il corretto smaltimento, contattate il vostro centro locale

e di riciclaggio o di rifiuti pericolosi.
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1. Introduzione

Questo manuale descrive il TX15000U-KLC, un trasmettitore RF per radiodiffusione audio
in modulazione di frequenza allo stato solido prodotto dalla R.V.R. Elettronica. Un sistema
di controllo degli eccitatori &€ incorporato nella macchina, cosicché per avere un sistema
con eccitatori ridondanti € sufficiente includere nel trasmettitore due eccitatori, ad esempio i
PTX30LCD della R.V.R. Elettronica.

Questo manuale costituisce una guida generale diretta a personale addestrato e qualificato,
consapevole dei rischi connessi all’operare su circuiti elettrici ed elettronici.

Esso non si propone di contenere una relazione completa di tutte le precauzioni di sicurez-
za che devono essere osservate dal personale che utilizza questa od altre apparecchiature.

L'installazione, I'uso e la manutenzione di questa apparecchiatura implicano rischi sia per
il personale che per I'apparecchiatura stessa, la quale deve essere maneggiata solo da
personale qualificato.

La R.V.R. Elettronica SpA non si assume la responsabilita di lesioni o danni causati da un
uso improprio o da procedure di utilizzo errate da parte di personale qualificato o meno.

Si prega di osservare le norme locali e le regole antincendio durante I'installazione e I'uso
di questa apparecchiatura.

ATTENZIONE: disconnettere sempre I'alimentazione prima di aprire i coperchi o rimuovere
qualsiasi parte dell’apparecchiatura. Usare appropriate misure di messa a terra per scarica-
re i condensatori ed i punti di alta tensione prima di procedere a qualsiasi manutenzione

ATTENZIONE: questo apparecchio puo irradiare energia a radiofrequenza, e se non
installato in accordo con le istruzioni del manuale ed i regolamenti in vigore pud causare
interferenze alle comunicazioni radio.

Operare con questo apparecchio in un ambiente residenziale pud provocare disturbi radio;
in questo caso, puo essere richiesto all’'utilizzatore di prendere misure adeguate.

La R.V.R. Elettronica SpA si riserva il diritto di apportare modifiche al progetto e
alle specifiche tecniche dell’apparecchiatura, nonché al presente manuale, senza
alcun preavviso.
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rodotti della R.V.R. Elettronica SpA sono coperti da garanzia di 24 (ventiquattro) mesi.

Su certi componenti, come le valvole per finali di potenza, vale la garanzia originale della
casa costruttrice. La R.V.R. Elettronica SpA estende inoltre tutte le garanzie di fabbricazione
trasferibili. Queste saranno trattenute dalla R.V.R. Elettronica per assicurare un’assistenza piu
precisa e veloce possibile; eventuali reclami dovranno essere inoltrati direttamente alla R.V.R.
Elettronica secondo le procedure stabilite.

La garanzia non include:

1 danni verificatisi durante la spedizione della macchina alla R.V.R. Elettronica per
riparazioni;

qualsiasi modifica o riparazione non autorizzata;

danni incidentali o causati non dovuti a difetti dell’apparecchiatura;

danni nominali non incidentali;

costi di spedizione, di assicurazione dell’apparecchiatura, di sostituzione di parti
0 unita.

arowON

Qualsiasi danno all’apparecchiatura causato dal trasporto deve essere segnalato al corriere e
riportato per iscritto sulla ricevuta di spedizione.

Qualsiasi differenza o danno scoperto dopo la consegna dovra essere riferito alla R.V.R. Elet-
tronica entro 5 (cinque) giorni dalla data di consegna.

Per far valere la garanzia occorre seguire la seguente procedura:

1 contattare il rivenditore o il distributore dove & stata acquistata 'apparecchiatura;
descrivere il problema o il malfunzionamento per verificare se esiste una soluzione sem-
plice.

2 Rivenditori e Distributori sono in grado di fornire tutte le informazioni relative ai problemi
che possono presentarsi piu frequentemente; normalmente possono ripararel’apparec-
chiatura molto piu velocemente di quanto non potrebbe fare la casa costruttrice;

3 se il vostro rivenditore non puo aiutarvi, contattare la R.V.R. Elettronica ed esporre il
problema; se il personale lo riterra necessario, Vi verra spedita I'autorizzazione all’invio
dell’'apparecchiatura con le istruzioni del caso;

4 una volta ricevuta I'autorizzazione, restituire I'apparecchiatura in porto franco
all'indirizzo specificato. Imballarla con cura, utilizzando possibilmente I'imballo originale,e
sigillare il pacco.

5 Non restituire la macchina senza 'autorizzazione all’'invio perché potrebbe essere
rispedita al mittente.

6 citare il tipo, modello e numero di serie dell’apparecchiatura; allegare una diagnosi tec-
nica scritta dove sono elencati tutti i problemi ed i malfunzionamenti riscontrati ed una
copia della fattura di acquisto.
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La sostituzione di parti in garanzia o di pezzi di ricambio pud essere richiesta al seguente in-
dirizzo.
Ricordare di citare tipo, modello e numero di serie dell’apparecchiatura.

R.V.R. Elettronica SpA
Via del Fonditore, 2/2c
40138 BOLOGNA
ITALY

Tel. +39 051 6010506
email: info@rvr.it
Web: www.rvr.it
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nale impegnato nell'installazione, nell’'uso e nella manutenzione dell’apparec-
iatura deve avere familiarita con la teoria e le pratiche di primo soccorso.

3.1  Trattamento degli shock elettrici

3.1.1 Se la vittima a perso conoscenza

Seguire i principi di primo soccorso riportati qui di seguito.

« Posizionare la vittima sdraiata sulla schiena su una superficie rigida.

« Aprire le vie aeree sollevando il collo e spingendo indietro la fronte (Fig. 3-1).

» Se necessario, aprire la bocca e controllare la respirazione.

+ Se la vittima non respira, iniziare immediatamente la respirazione artificiale (Fig.3-2):
inclinare la testa, chiudere le narici, fare aderire la bocca a quella della vittima e
praticare 4 respirazioni veloci.

N (’
~ P E
]tk:[t"‘ﬁ ?‘“T’F‘Il o ET ‘:EL_,.. -
TN fa e = /5
R \_ — -—r J‘@{C
Figura 3-1 Figura 3-2

Controllare il battito cardiaco (Fig. 3-3); in assenza di battito, iniziare immediatmente
il massaggio cardiaco (Fig. 3-4) comprimendo lo sterno approssivativamente al
centro del torace (Fig. 3-5).

~r I\ - . / I:'R
..-_' t}:}?___‘:.-‘;_'" HJT {(f
e I I|L ; .J_ F‘-“-
- ST, 1B {-"__"—.:‘, h J[
i ST
Figura 3-3 Figura 3-4 Figura 3-5

* Nel caso di un solo soccorritore, questo deve tenere un ritmo di 15 compressioni
alternate a 2 respirazioni veloci.

* Nel caso in cui i soccorritori siano due, il ritmo deve essere di una respirazione ogni
5 compressioni.

* Non interrompere il massaggio cardiaco durante la respirazione artificiale.

» Chiamare un medico prima possibile.
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3.1.2 Se la vittima é cosciente

Coprire la vittima con una coperta.
» Cercare di tranquillizzarla.
» Slacciare gli abiti e sistemare la vittima in posizione coricata.
» Chiamare un medico prima possibile.

3.2 Trattamento delle ustioni elettriche

3.2.1 Vaste ustioni e tagli alla pelle

* Coprire I'area interessata con un lenzuolo o un panno pulito.

* Non rompere le vesciche; rimuovere il tessuto e le parti di vestito che si fossero
attaccate alla pelle; applicare una pomata adatta.

+ Trattare la vittima come richiede il tipo di infortunio.

» Trasportare la vittima in ospedale il piu velocemente possibile.

* Se le braccia e le gambe sono state colpite, tenerle sollevate.

Se l'aiuto medico non € disponibile prima di un’ora e la vittima & cosciente e non ha
conati di vomito, somministrare una soluzione liquida di sale e bicarbonato di sodio: 1
cucchiaino di sale e mezzo di bicarbonato di sodio ogni 250ml d’acqua.

Far bere lentamente mezzo bicchiere circa di soluzione per quattro volte e per un perio-
do di 15 minuti.

Interrompere qualora si verificassero conati di vomito.

Non somministrare alcolici
3.2.2 Ustioni Meno gravi

» Applicare compresse di garza fredde (non ghiacciate) usando un panno il piu pos
sibile pulito.

* Non rompere le vesciche; rimuovere il tessuto e le parti di vestito che si fossero
attaccate alla pelle; applicare una pomata adatta.

* Se necessario, mettere abiti puliti ed asciutti.

+ Trattare la vittima come richiede il tipo di infortunio.

» Trasportare la vittima in ospedale il piu velocemente possibile.

* Se le braccia e le gambe sono state colpite, tenerle sollevate.
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-KLC & un trasmettitore RF per radiodiffusione sonora in modulazione di frequenza.
apparato di moderna concezione completamente allo stato solido che utilizza MOSFET
come componenti attivi nei moduli di amplificazione FM, e per il raffreddamendo utilizza del
liquido refrigerante anziché aria forzata. Questo capitolo descrive brevemente le caratteristiche
principali della macchina.

4.1 Composizione
[l trasmettitore TX15000U-KLC €& costituito da apparati inseriti in un rack da 19”. Gli apparati
principali sono:
* 3 Moduli amplificatori RF da 5 kW nominali
* 1 Unita di controllo detta Common control unit (CCU)
+ 1 Combinatore (wilkinson)
+ 3 Carichi fittizi
* 1 Carrello pompe
* 1 Unita esterna (radiatore)
In configurazione standard viene fornito con Rack da 32 unita (vedi disegno).
Altre dimensioni del Rack sempre da 19” ma con altezze diverse (40 unita) sono disponibili su

richiesta.
DIMENSIONI A B C D
RACK 40U 685 1932 2036 1000

VISTA FRONTALE VISTA LATERALE

O 1476

';l_'—' ” 1000 (D) 2
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TX15000U-KL 0\3

UNITA' ESTERNA

- - .. : — )J
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4.2 Caratteristiche tecniche

Banda di frequenza 87.5-108.0 MHz

Nominal RF power 15000 - 15750 W

Alimentazione di rete 230/400V Trifase, 3F+N

Connettore d’'uscita RF 1-5/8” con flangia EIA (o 3-1/8” flangia EIA su richiesta)
Potenza di eccitazione Max. 30 W

Consumo 21.3 Kw

Fattore di potenza 0.98

Peso trasmettitore 470 Kg circa

Peso unita esterna 62 Kg (a vuoto), 74 Kg (con liquido refrigerante)

Il trasmettitore viene fornito inoltre con:

* 2 Tubi idraulici flessibili da 1” di lunghezza 6 metri per il collegamento tra trasmettitore e
unita esterna (salvo diversa richiesta del cliente).

» 2 Cauvi elettrici della stessa lunghezza di quelli idraulici per I'alimentazione e i segnali di
allarme dell’'unita esterna.

42 litri di liquido refrigerante per riempire il trasmettitore e il radiatore ('apparato viene
fornito privo di liquido refrigerante nel circuito).

» 3 Staffe per il fissaggio al muro dell’unita esterna.
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ntrol unit (CCU)

ento con cui 'operatore effettua tutte le manovre e le verifiche sull’amplificatore € la
mon control unit (CCU).

Su questa unita sono presenti tre gruppi di controlli:

* Display LCD e pulsanti di navigazione

CONTROL UNIT P —— Q‘:MQJ -
998880050 5
WA O O
O OO O0-© 0 OO0 O O
oo NOMINAL POWER  ALARM | o smer o 2 2 ©0o
L RESET O O O 3
ez PHASE O O
© 1o 1o
rs232(0) .
[e}ye] INTLCK  MANUAL  7x ™ @ a Q © 0o
O 0= 1 |00 § ol “
°0 O O S8 8 EAar
EXCITER
CHANGEOVER
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 Pulsanti,selettori e LED

CONTROL UNIT — &"!’BJ -
00888000 5
WAT @] ©]
o O O 0-© 0 O O O
oo NOMINAL POWER ~ ALK é ON  STOBY OFF 8 g © o 5
EL " o o
© e 18
rs232(0) . 8
O s s 00 § & SOl “
o O O O d) © 0 ¥8 RF. TEST gg
EXCITER
CHANGEOVER
* Phase ADJ
CONTROL UNIT P — &"%?J §
99858000 TR
WAT O (@]
- OO0 O0C-0 0 O OO0 O
oo NOMINAL POWER  ALARM | ON  STOBY OFF 9 8 oo _
POWER LOWER RESET @ @) () %
Rs232 = O O E
© w8 18 5
= © '
o o INT.LCK  MANUAL ™ 3 © 9 9 ©° -
- 9w 1« 00 Y 8 = B
ooee ool S s
CHANGEOVER

5.1 Display LCD

L'operatore pud usare il software di gestione del trasmettitore tramite un insieme di
menu che vengono visualizzati sul display LCD. Per navigare attraverso i menu, effettua-
re le varie impostazioni e dare i diversi comandi, si usano quattro tasti appositi:

Pulsante Descrizione
OK Tasto da premere per entrare in un sottomenu, per entrare in modalita
modifica di un parametro o per confermare un valore modificato
ESC Tasto da premere per uscire da un menu o per annullare la modifica di
un valore
.—-— Tasto per spostarsi all’'interno di un menu (verso destra o verso il bas-
s0) o per ridurre il valore di un parametro che si sta modificando
J Tasto per spostarsi all'interno di un menu (verso sinistra o verso I'alto)
o per incrementare il valore di un parametro che si sta modificando
. Trimmer per la regolazione del contrasto del display LCD

Sul display LCD, quando 'operatore non sta navigando usando i vari pulsanti, viene
mostrata la schermata predefinita “Output Power” che riporta la potenza d’uscita diretta
e riflessa (Figura 5-1).

Come indicato dalla schermata predefinita, premendo il tasto ESC si accede al m
“Overall Status”(Figura 5-2).
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Figura 5-1

51.1 Menu Overall Status

Questo menu include solo indicazioni,cioe le diverse linee della schermata non preve-
dono input da parte dell’operatore (Figura 5-2).

Linea menu Descrizione

Timer (quando [ Indicazione dei tempi di inizio e di fine della modalita di riduzione

abilitato) automatica della potenza - vedi “Settings” menu

Control unit Stato dell’'unita di controllo (Off oppure On) ed indicazione dell’eccita-
tore attualmente collegato all'amplificatore (Exct.1 o Exct.2)

Cooling Stato della scheda gestione pompe

R.F. Combiner | Stato del combinatore RF
R.F. Unit- N Stato del modulo amplificatore RF numero N (1° a partire dall’alto)

Hours Contatore delle ore di funzionamento del trasmettitore. Indicazione
utile ad esempio per stabilire i momenti in cui effettuare operazioni di
manutenzione

Premendo il tasto OK si accede al “Menu Select” (Figura 5-3).

Figura 5-2

Nota: Tutti i moduli RF devono essere in REMOTE altrimenti verra visualizzato “Time-
out’. Se da LOCAL si passa a REMOTE, dovranno passare circa 30/40 sec. prima di
poter visualizzare il relativo stato.
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51.2 Menu Select

Questo € il menu principale da cui € possibile accedere ad altri sottomenu per poter
controllare e modificare vari parametri del trasmettitore(Figura 5-3).

Per entrare in uno dei sottomenu, selezionare la linea relativa con i tasti-freccia e pre-
mere il tasto OK.

Linea menu Descrizione
Control unit Stato complessivo del TX15000U-KLC
Cooling Stato del sistema di raffreddamento
R.F. Combiner Stato del combinatore RF
R.F. Units Stato dei moduli amplificatori RF
Alarms Storico degli allarmi che si sono verificati
Service Menu di servizio per accensione/spegnimento dei moduli
Settings Settaggio dei parametri (p.es. Livelli di potenza)
Exciters Parametri relativi agli eccitatori (p.es. potenza erogata, eccitatore
in onda)
Info Informazioni sulla configurazione del TX15000U-KLC
Release Informazioni sulle versioni hardware e software dei moduli della
macchina
Modem Le regolazioni sono riferite al sistema opzionale di telemetria

Per tornare al menu predefinito premere piu volte il tasto ESC.

Fekdckkkdokdekdokk Many Selact sekkdekeckddorks

Figura 5-3
51.3 Menu Control Unit

Menu informativo sugli ingressi e le uscite dell’ CCU della macchina (Figura 5-4).

Linea menu Descrizione
Ext Intl Stato dell’ingresso “interlock esterno” (JP4/4 interfaccia parallela)
Aux Intl Stato dell’ingresso “interlock ausiliario” (JP4/5)
Exc1 A.Audio Stato dell’ingresso “Allarme audio eccitatore1” (JP4/8)
Exc2 A.Audio Stato dell’ingresso “Allarme audio eccitatore2” (JP4/9)
L.P. Timer Stato del comando della modalita di riduzione automati
potenza
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tato dell’ingresso “Reserve 2” (JP8/3)

Stato dell'ingresso “Reserve 3” (JP8/4)

Stato dell’ingresso “Reserve 4” (JP8/5)

Relay Exc

Stato del relay di scambio degli eccitatori (Off = eccitatore 1 on air)

Exc-1 Mute Stato dell’interlock dell’eccitatore 1 (Off = potenza RF abilitata)
Exc-2 Mute Stato dell'interlock dell’eccitatore 2 (Off = potenza RF abilitata)
Audio Alarm Stato dell’uscita Audio Alarm (JP47/1)

Exc’s Mains Stato dell’alimentazione degli eccitatori (On = alimentazione

abilitata)

Stand_by (In)

Stato della linea “Stand by” in ingresso

Stand_by (Out)

Stato della linea “Stand by” in uscita dalla control unit

Total Eff

Efficienza totale della macchina

514

Figura 5-4

Menu Cooling

Menu di informazione sul sistema di raffreddamento della macchina (Figura 5-5).

Linea menu Descrizione
Air Temperatura all’interno della macchina
Safety Stato del pulsante arresto di sicurezza. Ok indica consenso al fun-
zionamento, Alr significa che la macchina & bloccata dal pulsante
Mains Stato dell’alimentazione di rete. Ok indica la presenza di tutte la
fasi e che la loro sequenza é corretta, Alr significa che bisogna
verificare la presenza di tutte le fasi,la loro sequenza o il fusibile di
una o piu fasi, a protezione del controllo trifase *
C.B. Low Indica lo stato del 1° termostato del liquido refrigerante
C.B. High Indica lo stato del 2° termostato del liquido refrigerante (previsto
solamente nel trasmettitore TX15000U-KLC o superiore)
C.B. Rack Indica lo stato del termostato della temperatura dell’aria interna
alla macchina
H2o0 Level Min Indica il livello del’acqua nella vaschetta di espansione dell’unita

esterna. Alr significa che I'acqua ha raggiunto il livello minimo

H2o0 Level Low

Indica il livello dell’acqua nella vaschetta di espansione dell’unita
esterna. Alr significa che la vaschetta d’espansione € vuota e impli-
ca l'arresto immediato della macchina
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Flux Indica se vi & un corretto flusso del liquido refrigerante

H20 Pressure Indica se la pressione del liquido refrigerante nel circuito & nel
range di valori ammessi. Alr significa che la pressione & eccessi-
va

Blower-1 Indica lo stato della ventola dell’'unita esterna

Blower-2 Indica lo stato della 2° ventola dell’unita esterna (prevista sola-
mente nel trasmettitore TX15000U-KLC o superiore)

Blower R Indica lo stato della ventola di aspirazione posizionata sul tetto
della macchina

Pump-1 Indica lo stato della pompa N°1

Pump-2 Indica lo stato della pompa N°2

Change Pump <Ok>: premendo il tasto OK & possibile commutare manualmente la pompa
in funzione al momento. Il tempo minimo tra uno scambio e un altro & di 120 sec.

La pompa é scambiata automaticamente ogni volta che viene spento e successivamente riac-
cesa la CCU.In caso che non venga mai spenta, la pompa viene scambiata ogni 10 giorni di
normale funzionamento.

L'operazione di scambio delle pompe & necessaria per il regolare funzionamento delle stesse.

In caso di un guasto a una pompa e di conseguenza a un interruzione del flusso del liquido
refrigerante, dopo 10 secondi inizia la sequenza di scambio pompe.

Nota:un ritardo di 10 secondi € necessario per evitare falsi allarmi, come un momentaneo calo
di pressione dovuto a delle bolle d’aria nel circuito di raffreddamento.

La macchina continuera lo scambio delle pompe ogni 2 minuti fino a che la situazione che ha
causato I'allarme si risolve.

Dopo 6 minuti il trasmettitore va in condizione di WAIT (il trsmettitore non eroghera piu poten-
za) e questo verra segnalato attraverso il led GIALLO sul fronte della macchina, nel frattempo
la machina continuera lo scambio delle pompe ogni 2 minuti in modo da risolvere il problema.

Nel caso intervenga l'allarme di PRESS il trasmettitore va in condizione di FAULT (il trasmet-
titore non eroghera piu potenza) e questo verra segnalato attraverso il led ROSSO sul fronte
della macchina. Solo l'intervento di un operatore o un reset da telemetria potra sbloccare il
trasmettitore. Se il problema rimane dopo 60 sec. ritornera in FAULT.

Nota:Si prega di risolvere il piu presto possibile la condizione che ha portato il trasmettitore in
allarme, cosi da ripristinare il corretto funzionamento.

Nota:Si prega di rimpiazzare al piu presto possibile la pompa difettosa.

* 11 controllo trifase e i relativi fusibili si trovano vicino alla morsettiera d’in
sul tetto della macchina.
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Figura 5-5

Menu R.F. Combiner

Questo menu contiene le informazioni che riguardano la parte RF del trasmettitore nel
suo complesso(Figura 5-6).

Linea menu Descrizione
Fwd Potenza RF diretta emessa dal trasmettitore
Rfl Potenza RF riflessa dell’antenna

Fwd (External)

Potenza diretta di un combinatore esterno (solo per trasmettitore

configurato per questa funzione)

C.B. Kdj 1-10 Sensore di temperatura del carico fittizio.Alr indica un’eccessiva
temperatura

C.B. Kdj-M Sensore di temperatura del carico fittizio (big load). Alr indica
un’eccessiva temperatura (solo per trasmettitore TX20000U-KLC)

Ext.Alarm Allarme esterno per future protezioni

S.W.R. ROS, calcolato dall’unita di controllo sulla base delle misure di
potenza diretta e riflessa

Main Exc Potenza di uscita dell’eccitatore attualmente in onda (quello
connesso all’ingresso dei moduli RF)

Stby Exc Potenza di uscita dell’eccitatore attualmente in stand-by (quello
collegato al carico fittizio interno)

Blower.Kdj Stato dell’'uscita per ventole kdj (carico fittizio)

Blower.C Stato dell’'uscita per ventola estrazione aria

PWG1 Fwd.P Stato dell’'uscita “PWG1”. Vedere il menu settings

PWG2 Fwd.P Stato dell’'uscita “PWG2”. Vedere il menu settings

PWG3 Rfl.P Stato dell’'uscita “PWG3”. Vedere il menu settings

PWG4 Rfl.P Stato dell’'uscita “PWG4”. Vedere il menu settings

Nell’angolo in basso a destra del display € presente il simbolo - questo significa

che é disponibile un ulteriore pagina relativa a questo menu (Figura 5-7),che € possibile
visualizzare usando i tasti-freccia.

Linea menu Descrizione

Power: Kdj-1 Potenza RF diretta presente sul carico fittizio n°1
Temp: Kdj-1 Temperatura del carico fittizio n°1

Power: Kdj-2 Potenza RF diretta presente sul carico fittizio n°2
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Temp: Kdj-2 Temperatura del carico fittizio n°2
Power: Kdj-3 Potenza RF diretta presente sul carico fittizio n°3
Temp: Kdj-3 Temperatura del carico fittizio n°3

Figura 5-6 Figura 5-7
5.1.6 Menu R.F. Units

Menu di informazioni sullo stato dei moduli amplificatori RF (Figura 5-8).Si tratta di una
schermata per ogni modulo del trasmettitore,che si pud consultare usando i tasti-freccia.

Linea menu Descrizione
Fwd Misura della potenza diretta del modulo amplificatore
Rfl Misura della potenza riflessa del modulo amplificatore
Input Misura della potenza all’'uscita dello stadio driver del modulo ampli-
ficatore
V.PA. Misura della tensione di alimentazione del modulo (generata
dall'alimentatore switching incluso in ciascuno di essi)
Bias.V Tensione di polarizzazione dei mosfet
Temp Temperatura del modulo
Driver.l Misura della corrente assorbita dallo stadio driver
Eff Efficienza del modulo amplificatore
Temp (Input) Allarme di temperatura
Fuse Stato dei fusibili del modulo RF
MOS-N (1-8) Misura della corrente assorbita dal modulo MOS N del modulo
amplificatore (ogni modulo RF contiene 8 moduli MOS)
RF-Enb Abilitazione dell’erogazione di potenza da parte del modulo

Figura 5-8
Nota: Tutti i moduli RF devono essere in REMOTE altrimenti non verra vis
rametro.Se da LOCAL si passa a REMOTE, dovranno passare circ
visualizzare le relative informazioni.
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chermata raccoglie tutte le registrazioni degli eventi rilevanti per la determina-
ne delle cause di eventuali malfunzionamenti.La schermata & costituita da un nume-
ro di pagine variabile (fino a 10) in funzione del numero di eventi che si sono verificati
(esempio in Figura 5-9). Gli ultimi eventi in ordine cronologico sono mostrati nella prima
pagina e cosi via. Per scorrere le pagine, utilizzare i tasti-freccia.

Non é possibile cancellare gli allarmi visualizzati in questo menu se non da
personale RVR

Colonna menu Descrizione

Unit Modulo del sistema che ha determinato I'evento
Err Tipo e dettaglio dell’evento.
Per informazioni piu dettagliate consultare il capitolo 5.4
Time Ora e minuti in cui si e verificato I'evento
Date Data in cui si € verificato I'evento

Figura 5-9

5.1.8 Menu Service

Questo menu viene usato normalmente durante le operazioni di manutenzione. Men-
tre € visualizzata questa schermata, la Control Unit interroga i moduli dell’apparato con
una frequenza maggiore in modo da rendere la visualizzazione dei parametri la piu im-
mediata possibile. Quando si €& all'interno di questo menu, tutte le funzioni seconda-
rie vengono sospese, pertanto un eventuale allarme non viene visualizzato e registrato
immediatamente; all’'uscita dal menu tutti gli allarmi momentaneamente “parcheggiati”
vengono registrati.Se si impostano dei moduli in modalita OFF (posizionando con i tasti
freccia il cursore luminoso sul modulo interessato e premendo il tasto OK), all’'uscita

dal menu questi verranno automaticamente riattivati. Questo menu si disattiva dopo 60
minuti che nessun tasto viene premuto (Figura 5-10).

Linea menu Descrizione
Fwd Potenza diretta complessivamente erogata dall’amplificatore
Unb Potenza di sbilanciamento dissipata sul carico fittizio collegato al
combinatore
RF Unit1 - On Switch per I'accensione e lo spegnimento dei moduli amplificatore.
Fwd Potenza diretta erogata dal modulo RF
Rfl Potenza riflessa del modulo RF
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5.1.9
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Figura 5-10

Menu Settings

Questo menu € usato per i settaggi della macchina. E’ percid il menu che piu spesso
viene utilizzato al di fuori delle eventuali operazioni di manutenzione(Figura 5-11).

Linea menu

Descrizione

Nominal Pwr

Settaggio del livello nominale di potenza, espresso come percen-
tuale del livello di potenza massima. Questo ¢ il livello che il
TX15000U-KLC deve raggiungere quando viene premuto il pul-
sante “Nominal Power”

Low Power Settaggio del livello ridotto di potenza, espresso come percentuale
del livello di potenza massima. Questo & il livello che il TX15000U-
KLC deve raggiungere quando viene premuto il pulsante “Power
Lower”

PWGH1 Livello a cui scatta il “Power Good” PWG1. Questo livello &
espresso come percentuale del fondo-scala della grandezza a cui
é collegato PWGH1, indicato nella colonna Assign

PWG2 Vedi PWG1

PWG3 Vedi PWG1

PWG4 Vedi PWG1

Exc’ wait time Tempo atteso prima della validazione del guasto di un eccitatore

Talk Address Indirizzo dell’apparato nella rete RS485

Time Indicazione e settaggio dell’'ora attuale

Date Indicazione e settaggio della data attuale

L.P. Timer Regolazione della modalita di riduzione automatica di potenza:
pud essere impostata in “Auto” (abilitato) o “Manual” (disabilitato).
La caratteristica consiste nel ridurre la potenza nominale al livello
piu basso e quindi al ritorno alla potenza nominale nel tempi
fissati. | tempi di inizio e fine sono regolati in questo menu
selezionando “Auto”.

Write Config Comando per la scrittura delle configurazioni nei moduli della

macchina. Questa operazione va effettuata solo nel caso di
sostituzione di uno dei moduli, quando non si sia certi che la
configurazione del nuovo modulo sia la stessa della Control
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Figura 5-11

5.1.10 Menu Exciters

Menu usato per i settaggi degli eccitatori(Figura 5-12).

Linea menu Descrizione

Main Exc Potenza di uscita dell’eccitatore attualmente in onda

Stdby Exc Potenza di uscita dell’eccitatore attualmente sul carico fittizio inter-
no

Main Exciter Indicazione dell’eccitatore attualmente in onda. Posizionando il

cursore su questa linea usando i tasti-freccia e premendo Enter, &
possibile effettuare lo scambio fra I'eccitatore in onda e I'eccitatore
su dummy load.

Exct.1 Stato dell’eccitatore 1. Posizionando il cursore su questa linea con
i tasti-freccia e premendo Enter € possibile accendere o spegnere
I'eccitatore.

Exct.2 Come Exct.1, per il secondo eccitatore

Figura 5-12

Nota: lo scambio degli eccitatori e il relativo cursore sono disponibili solo se la logica di
scambio & impostata in manuale e il led giallo &€ acceso.
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5.1.11 Menu Info

Questa schermata contiene informazioni sulla configurazione della macchina (Figura

5-13).
Linea menu Descrizione
S.N. Numero di serie del trasmettitore
Talk Addr. Indirizzo della porta RS485 del trasmettitore,deve essere obbliga-
toriamente 3
Baud Rate Velocita della porta seriale
Software V. Versione software installato nella CCU
Exciter Configurazione degli eccitatori presenti nel trasmettitore. Pud
essere “Single” o “Dual”
Cfg. N+1 Configurazione del trasmettitore come facente parte di un sistema
N+1
External Abilitazione del controllo delle misure esterne Fwd, Rfl, Unbal.
(Enabled o Disabled)
Reset Safety Riavvio della macchina dopo I'intervento dell’allarme di SAFETY.
Deve essere sempre “Auto”

Figura 5-13

5.1.12 Menu Release

Questo menu mostra l'indirizzo, il tipo di configurazione, la versione software di tutte le
schede a microprocessore del trasmettitore(Figuras-14).

Linea menu Descrizione

Control unit Informazioni sulla CCU

Cooling Informazioni sulla scheda controllo pompe
RF Combiner Informazioni sulla scheda Combiner RF
RF Unit 1 Informazioni sul modulo 1

RF Unit 2 Informazioni dul modulo 2

RF Unit 3 Informazioni dul modulo 3
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Figura 5-14

5.1.13 Menu Modem

Questa schermata informa l'utente riguardo la configurazione del sistema di teleme-
tria GSM (opzionale) (Figura5-14).I parametri presenti in questa schermata possono
essere visualizzati solamente se il selettore presente sulla CCU si trova in posizione
REMOTE, altrimenti se & posizionato in LOCAL verra visualizzata la schermata come
in Figura 5-15.

Linea menu Descrizione

[.D. Identificazione dell’indirizzo del trasmettitore,solitamente 1. Nel caso
siano presenti piu trasmettitori in configurazione N+1 dovranno esse-
re dati dei numeri in ordine crescente,uno per ogni trasmettitore

Name Nome mnemonico della stazione,come la postazione o la frequenza

S.C.N Numero del centro servizi del proprio gestore di telefonia mobile

Info Nome del gestore telefonico

Dial Normalmente ATDT

Phone Numeri di telefono a cui verranno inviati i messaggi di allarme

Level Livello del segnale GSM

Status Stato del modem

Retry Indica quante volte lo stesso messaggio verra inviato

Type Tipo di modem, solitamente GSM

Figura 5-14 Figura 5-15
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5.2 Pulsanti,selettori e LED

Le operazioni tipiche di controllo della macchina si effettuano usando i pulsanti del pan-
nello dell’unita di controllo. Ai vari pulsanti e selettori corrispondono appositi LED che

indicano lo stato della macchina(Figura 5-16).

Figura 5-16

Le funzioni svolte dai comandi sono:

Funzione

Descrizione

OFF

Pulsante per lo spegnimento della macchina. Un LED se-
gnala che la macchina € in stato OFF. In questo stato, gli
eccitatori e le pompe,sono spenti.

STDBY

Pulsante per mettere la macchina in stand-by. In questo
stato il trasmettitore non emette potenza, ma & pronto per
iniziare la trasmissione: i moduli RF verranno posizionati in
“‘On” e in “Wait:Inhibit” (se la modalita STAND-BY persiste
passeranno automaticamente in condizione di “Off”), nel
caso di modalita automatica gli eccitatori sono accesi ma
bloccati tramite interlock. Lo stand by serve in pratica per
testare gli eccitatori, infatti in modalita manuale I'operatore
puo disporli in base alle proprie esigenze; provenendo da
un “On” in modalita manuale, il sistema non tocca gli inter-
lock. Lo stato STAND-BY & segnalato da un apposito LED.
In manuale e in stand-by l'inhibit della macchina non in-
terviene sugli interlock degli eccitatori. Questo puo servire
quando I'apparato € in configurazione n+1 per verificare se
gli eccitatori sono operativi.

ON

Pulsante per I'accensione del trasmettitore.l| moduli RF si
posizionano in condizione di On,la pompa si accende e |l
comando EXCITER CHANGEOVER deve essere impostato
su automatico.ll trasmettitore eroga cosi potenza.

Nel caso che il comando EXCITER CHANGEOVER sia
impostato su MANUAL (led acceso) gli eccitatori rimarran-
no bloccati tramite interlock e bisognera andare ne
exciters” dell CCU a abilitarli manualmente.Gli
vono erogare una potenza di almeno
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trasmettitore.La potenza erogata dai moduli RF rimarra
bloccata a circa 800-900 W per circa 10 sec.,dopo di che
iniziera la regolare rampa di salita e si raggiungera la poten-
za impostata.

LOC/REM Selettore che imposta il trasmettitore in modalita remota o
locale.In modo locale i pulsanti ed il controllo via menu sono
attivi. In modo remoto, i pulsanti ed i controlli via menu sono
inibiti, ed i comandi possono essere dati solo remotamente
via interfaccia parallela o via software di telecontrollo.

ALARM RESET Pulsante per 'azzeramento degli allarmi di tipo FAULT o
WARNING.
POWER LOWER Premendo questo pulsante, si comanda al trasmettitore di

erogare il livello di potenza ridotto. Questa impostazione vie-
ne segnalata da un LED apposito. Il valore che corrisponde
al livello ridotto puo essere impostato dall’operatore usando
il menu settings (vedere 5.1.9).

NOMINAL POWER Premendo questo pulsante, si imposta il trasmettitore per
erogare il livello di potenza nominale. Questa impostazione
viene segnalata da un LED apposito. Il valore che corrispon-
de al livello nominale pud essere impostato dall’operatore
usando il menu settings (vedere 5.1.9).

EXCITER Con questo pulsante I'operatore pud impostare il sistema di
CHANGEOVER scambio degli eccitatori in modo manuale o automatico.
Quando viene selezionata la modalita manuale si accende |l
led di segnalazione.

Per effettuare uno scambio manualmente, & necessario usa-
re il menu exciters.

LED WARNING Questo led indica una condizione di ATTENZIONE (qualco-
sa non sta funzionando correttamente, ma I'amplificatore sta
comunque funzionando).

LED FAULT Questo led indica un guasto (I'amplificatore & bloccato, ed &
richiesto I'intervento di un operatore per il ripristino).
LED WAIT Questo led indica lo stato di attesa (I'amplificatore & tempo-

raneamente disattivato, ma verra riattivato automaticamente
appena verra rimossa la causa del blocco, oppure dopo un
intervallo di tempo prestabilito a seconda del tipo di prote-

zione).
LED INT.LCK Questo led indica un inibizione esterna.Questo controllo
viene gestito dall’interfaccia parallela (JP4/4).
LED TX-BUS INT Questi led indicano I'attivita del bus seriale RS485 tramite il
quale la CCU acquisisce ogni secondo lo stato dei moduli.
LED RS-232 Questi led indicano la comunicazione tra la CCU e un pc
TX-BUS EXT collegato alla presa seriale RS-232.
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5.3 Phase ADJ

E’ un circuito risonante “LC” dotato di condensatori variabili posti sul retro del pannello fron-
tale (Figura 5-17).

1° foro
2° foro

3° foro
4° foro

5° foro
6° foro

Figura 5-17

Lo scopo di questo circuito € quello di attenuare la potenza sui carichi fittizi collegati al
combinatore,variando la fase del segnale in ingresso a ciascun modulo RF da 5 Kw.

La taratura di questo circuito viene fatta in fase di collaudo,ma le condizioni di lavoro con il
collegamento del trasmettitore in antenna potrebbero richiedere una revisione, in tal caso
procedere come descritto.

La sezione che ci interessa € la PHASE ADJ 1 e le regolazioni A1 per quanto riguarda il
primo modulo RF, A2 per il secondo e A3 per il terzo.

Una volta andati in potenza andare nel menu R.F. Combiner (pag 2 - Kdj status) e verificare
su quale carico € presente un’eccessiva potenza sbilancia e agire sui trimmer corrispondenti
al modulo (1° e 2° foro Modulo 1/ 3° e 4° foro Modulo 2 / 5° e 6° foro Modulo 3) ruotandoli
prima in senso antiorario di 180° e verificare se la potenza aumenta o diminuisce.

Se la potenza aumenta riportare il timmer nella sua posizione originale e ruotarlo di 180° in
senso orario.

Se necessario agire anche sui trimmer degli altri moduli.
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armi” dell’'unita di controllo riporta tutti gli eventi collegati ad eventuali malfun-
amenti della macchina o a situazioni esterne che possono avere conseguenze per
il corretto funzionamento dell’apparato.
Ogni registrazione contiene l'indicazione del modulo interessato, il tipo di errore, e la
data e I'ora in cui si & verificato.
Il modulo che ha rilevato I'evento € indicato da una delle seguenti sigle:
+ C.U. (Control Unit)
+P.C. (Pump Control)
* R.F. x (Modulo RF numero x [da 1 a4])
* Combi (Combinatore/Divisore)
Il tipo di evento permette di identificare I'origine e la conseguenza del guasto. La prima
lettera del tipo di evento pud essere una delle seguenti:
W “Wait” evento che causa il blocco temporaneo della macchina, fino a che la condi-
zione che ne impedisce il regolare funzionamento non viene rimossa
R “Retry”, evento che causa un blocco temporaneo della macchina, che effettuera
un tentativo di riavvio dopo un intervallo di tempo fissato (max. 8 tentativi)
F  “Fault’, evento che causa il blocco della macchina, e che richiede l'intervento di
un operatore per il ripristino
E “Error”, evento che non causa l'interruzione dell’erogazione di potenza, ma che
puo ridurre la funzionalita della macchina (ad esempio, pud essere impossibile
effettuare lo scambio automatico fra gli eccitatori)

| tipi di evento possibili sono elencati nella seguente tabella.

Codice Significato
Control Unit

-E.Intl external interlock

-A.Intl ausiliary interlock

-Audio-1 allarme audio exc1

-Audio-2 allarme audio exc2

-L.P.Tmr. timer low power inserito

-Ris-2 attivazione ingresso di riserva #2

-Ris-3 attivazione ingresso di riserva #3

-Ris-4 attivazione ingresso di riserva #4

-Mute Flt l'interlock exc fallito

-Xchg Exc scambio eccitatori

-Cfg. N+1 attivazione modalita n+1 (3 tentativi poi pianta I'apparato in fault)

Pump Control

-Air Tmp allarme temperatura aria

-Lvl.Min. allarme livello minimo liquido refrigerante

-Lvl.Low allarme livello basso liquido refrigerante

-Flux allarme flusso non presente

-O.Tmp.L. termostato ventola radiatore 1 livello (non visualizzato)
-O.Tmp.H. termostato ventola radiatore 2* livello (non visualizzato)
-Mains allarme sequenza di collegamento delle fasi sbagliata
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-Press. allarme pressione circuito liquido refrigerante troppo elevata
Combiner

-Kdj-1/10 termostato resistenze sbilanciamento intervenuto

-Kdj Maxi termostato resistenze esterne sbilanciamento intervenuto

(TX20000U-KLC)

-Fwd allarme potenza diretta antenna

-Rifl allarme potenza riflessa antenna

-O.dvrIn Sovrapilotaggio (eccitatore principale)

-O.dvr Ld Eccesso di potenza dissipata sul carico fittizio interno (eccitatore

di riserva)

-S.W.R. allarme rapporto onde stazionarie

-Ext.Alr. allarme esterno per usi futuri

-Pwr.Kdjx potenza elevata kdj

-Pwr.Kdjm potenza elevata kdj max (carico presente nel TX20000U-KLC )
R.F. Unit

-Fwd allarme potenza diretta modulo

-Rfl allarme potenza riflessa modulo

-In allarme potenza ingresso modulo

-Tmp. allarme temperatura elevata

-Drv. | allarme corrente di driver

-Mos 1 | allarme corrente alta mos1

-Mos 2 | allarme corrente alta mos2

-Mos 3 | allarme corrente alta mos3

-Mos 4 | allarme corrente alta mos4

-Mos 5 | allarme corrente alta mos5

-Mos 6 | allarme corrente alta mos6

-Mos 7 | allarme corrente alta mos7

-Mos 8 | allarme corrente alta mos8

-Eff. allarme efficienza

-Fuse allarme fusibile

-O.Tmp. allarme termostato di sicurezza

Varie generali

-Derating apparato in derating

-Replay err. risposta errata da parte del modulo interrogato

-Safety pulsante di emergenza premuto

Time-out il modulo non risponde

Default Talk indirizzo di default per configurazione

Address: 31

Device not control unit non configurata

configured

Waiting for Retry: | per azzerare il tempo di sosta premere il tasto ok

XXXX Sec.

Start Up in Avvio in corso

Progress

Please Wait Attendere prego.....

Manuale Tecnico d’uso Rev. 1.2



ELETTRONICA

e timer CCU

Cpu controllo pompe

Tempo di valutazione pompa 120 sec.
E’ il tempo all’interno del quale deve arrivare I'ok da parte del box pompe (pres) per
fermare la sequenza di scambio.

Time out segnale box pompe pres. 10 sec.
E’ il tempo consecutivo che il segnale del box pompe deve rimanere fallito per attivare una
richiesta di scambio pompe.

Tempo di scambio pompe programmato 10 gg.
E’ il tempo di funzionamento regolare ed ininterrotto dopo il quale viene effettuato uno
scambio pompe programmato.

Time out post ventilazione 5 min.
E’ il tempo che le pompe e i ventilatori continuano a funzionare dopo un off di macchina.

Auto self pump 24 ore
E’ il tempo che ogni 24 ore viene accesa la pompa preposta ad apparato in off.
Nota: le pompe vengono alternate ogni 24 ore.

Cpu controllo pompe
Timer potenza sbilanbiata 1 minuto
E’ il tempo che viene aspettato prima d’inviare una richiesta di riduzione di potenza
(derating) al seguito del superamento del livello inferiore della potenza sbilanciata.

Timer limite alto potenza sbilanciata. 10 sec.
E’ il tempo che occorre aspettare prima che I'apparato vada in protezione per eccesso di
potenza sbilanciata (superamento limite alto).

CCU
Time out display 15 minuti.
E’ il tempo dopo il quale il display torna al menu di default.

Time out display service 60 minuti.
E’ il tempo che dal menu service, il display torna al menu di default.

Time out valutazione eccitatori al power —up 120 sec.
E’ il tempo che alla partenza da power off I'eccitatore programmato deve diventare attivo.

Time out valutazione eccitatori 25 sec.

E’ il tempo massimo di scambio entro il quale I'eccitatore programmato deve diventare
attivo.

Derating time 30 minuti

E’ il tempo che I'apparato rimane in derating di potenza al seguito del superamento del
livello inferiore della potenza sbilanciata.
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5.6 Pannello posteriore

3

1 2

9P
1

6 7 891011 12 13

1 Connettore ilme per alimentazione scheda rele (24 Vac)
2 VDE alimentazione PTX 2 e relativo fusibile (10A)

3 VDE alimentazione PTX 1 e relativo fusibile (10A)

4 Connettori vari di controllo e acquisizione (vedi cap. 6.4)
5 BNC per RF test

6 VDE alimentazione CCU e relativo fusibile (4A)

7 Uscita RF per modulo 2

8 Connettore per inibizione funzioni (vedi cap. 6.3.1)

9 Uscita RF per modulo 1

10 [Ingresso segnali sensori

11 Ingresso RF exciter 2

12 | Ingresso RF exciter 1

13 | Ingresso segnali livelli liquido
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elettrici CCU

3 4 4a

Scheda CCU (SLCCUPJ5KM2)

Scheda madre CCU (SLCCU1PJ5KM2)

Main interface card (SL127IN1002)

Scheda CPU - gestione letture/allarmi menu R.F. Combiner (CPUPJ2KMC)
Scheda CPU - gestione letture/allarmi menu Cooling (CPUPJ2KMC)
External Con. interface card (SL127IN2001)

Interface exciters RF Switch (SL127IN3001)

Exciters RF Switch (SL127SW1002)

Scheda splitter (SLSPLTHC3-01)

Phase shifter (SLPHSHHC3-02)

©CoNoOOLrwN
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I UT1E +5V ‘;‘L m
° P A R59 TQ2 B3F S5 HJ POWER U18C TLP521-4 R64
PB_PL 1 1 1 LOWER F_EXCT2 12 5 F_EXCT2_REM
40106 47K U14A  TLP521-4 e Hv <o i 1K5
€36 AN_TST D¢ “m —‘m< RST_AL_TST 1
a\_;rcm,m D6 1N4004 AUT/MAN ba o | RLARM
ECXT RESET
U118 +5V ROAL v +12v0—ﬁ U1TE U10C TLP521-4 R68
94 U15A  TLP521-4 R70 K3 AM_REM <o <o RIS . 12 5 RIS1_IN REM
PB_AM_EXC 3 Py 16 1 io < B3F i
-AM_ K P 4 AM TST 40106 1K5
40106 i 1K8 I C38 1
s C39 d s . } RST AL REM ] CM.1uF s
}Q CM.1uF otz }
o~ N PN 7 RST AL TST Ka - R71 2K2
1 8 LOC_SEL { . U14B TLP521-4 R75
R73  2K2 R74
013G 5 ﬁ Z# ars ra2 RIS2 n 3 RIS2_IN_REM
7 o 4 o
PB_RST_AL s o R 12 i 5 P 1 4K y 1K5
-Rel e U11F U15B TLP521-4  R79 1K5 ! c40 1
40106 4t U15C  TLP521-4 PB_NP CM.1uF
CM.1uF 40106 ca2 47K LOC SEL
o~ a\—:rcwmuF B3F S8 NOM.
R80 2K2 POWER +12V
ut1c +5V TQ2 998 R81
Res U19D TLP521-4 R83 R84 2K2 vy O
™ cHe MR 5 10 z CHG MR REM . -
- e U20F © P U19C TLP521-4 R86 12v ps 33K
40106 i 1K5 13 12 5 LOC_SEL
Cca4 Loc 10k
oM AuF 40106 c45 47K V 1K5 LOAD+ R88
h ’H CM.1uF 11
~
R90  2K2
u17F +5 kot U12D TLP521-4 R92 R93 K2 s k \ R89 10k
RIS3 13 o 10 z RIS3 IN_REM U17D +5V
hd i Ros V108 TLP521-4 R96
40106 a7 1K5 PB_ESC PBESC_TST
47K +12V
- cmaur a8 ; AV99B R97
2 R98 2K2 MU
Jdu
ut7c 5V "% U12B TLP521-4 R100 ~ oy A2v i 33K
qise c _ 14 3 RIS4 IN REM R102 2K2
47K 15V R103 10K
40106 i 1K5 k1o TLP521-4 INP+
ccr:91 F 4 PB_DW PBDW_TST . ,
Ju -
o~ 40106 C50 47K LM258
R107 2K2 B3F R106 10k
u11D +5V CM.1uF!
© A U18D TLP521-4 R109
MAINS 9 10 L MAINS BUS R110 2K2 v[i)—oc,, 2V R111 33K
40106 C;:\" { 1K5 U13F v
. PB_UP PBUP_TST
CM.47uF e
40106 c52 J2
CM AuF UP B3F EXT INTREM 1 [~ |2 RIS3 IN REM
~ RISZINREM 3 |+ *[4 RISTIN REM
i o RST AL REM 5 6 OFF REM
oy R114 2K2 -t +2v AM_REM 7|7 ([a__PLREM
U178 e R116 RIS2 INREM 9 |7 ;[0 ON REM
STDBY REM 11 12 _CHG MR REM
PB_OK e PBOK_TST \P_REW e+ F AN BUs
40106 C54 S12 F_EXCT1_REM 15 : : 16__F_EXCT2 _REM
v CM.1uFl1 OK B3F AUS INTREM 17 | ! *[4g ALR IRQBUS
T ~ O 19 |7 § [20 LoC SEL
. o LOAD+ 21 22 INP+
R117 2K2 +12V + o4
+12v [ >——0+12v +5V e 23 |, 4124
; U200 © PO TLP521-4 R119 53 sTDBYBUS [ 25 |1 ¥[8
[>—o 9 16 1 CM.1uF
v v C56 c57 58 59 ALR_IRQ 4 ANAA—O+12V CONZ6AP
A [>——0-12v CM.1uF | CM.1uF | CM.1uF | CM.1uF 40106 55 i 1K5 /77
CM AUF N ALR_IRQBUS
GND_EARTH : : SRio k2 N utsa
+5V
VL\ U208 R121 TLPS521-4 R122 Nome Progetto: PJ55000MC ‘Pagina: 2 di 3 Size: A3
STDBY_IN < 14 I AANA—O+12V
40106 c60 :L 47K ; iﬁ; K2 Autore: Griptec - Rev.: Canazza Data: 07/10/2002 Codice Progetto: <>
}—j CM.1uF 3 13 U198 < |STDBYBUS None PC in Rete:\\UT_SRV Revisione:REV B - 1.0 (DC)| Mome Parte: CORE CONTROL UNIT
FilefCartella: CSCCUPJ5KM2 Autorizzazione: Codice:  SLCCUPJ5KM2
A B C | D E
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| R Y. R TX15000U-KLC

A | B | C D | E
1K R123 ON U22A ULN2004A C61
U26E l/w 127 .(.(‘ O+12v R128 R129 isy ;ﬁ%g
ACK_ON[> 5 > o012 R126 ACK_ON 0C b5 DL5 STDBY [ 16 STDBYBUS [— crppyaus Ouzs 1 i FS DAC1_OUT
22R 22R ) = v
ULN2004A 22R 22R CM10KpF AVO9B
1K R130 STDBY © CSAD 4 c62
U26F l/ﬁx/\f _— .{/K——Onzv U228 R131 R13 2 CSAO ol gls S OUTA f13s <OV [+ 12V
11 R135 ACK_STDBY_OC DL6 J | SCLK o | > 7 J D13
ACK_STDBY U ED.DS SCLK _ ouTs N =
ULN2004A 22R 22R ULN2004A 22R 22R e 6 = R137 47K 10K5 100R
1K R138 QFF v REF © NU2B Rigg
v2ee [ R143 .(.(‘ © U22C_ULN2004A R139 R140 CM.1uF CM.1uF CM.1uF L5626 DAC2 OUT
4 10 ACK_OFF_0C DL7 3 14 63 « i 4
ACK*OFFD—Z» 22R 22R LED-D5 D>O i CM.1uF Iy CM10KpF TLO72 AY99B
ULN2004A v POWER 22R 22R ~ cos O co4 oy 12y
1K R144 : : -
U30A % +12v O+ ce7 | cso | cof CSA Q] Res R146 D14
184 R147 R148  ack_PL OC DL8 5V O NG -
ACK_PL 47K +12V
- 4 Son LED-D5 +C70 _|+C71 25 | CM.1uF R149 100R
ULN2004A cM.uF | ce6 | ce7 | ce8 | ce9 | co4 | co5 1125 7T~1125 150
SA1 DAC3 OUT
ACK_EXCT > 3 14 RIS R152__Ack ExcT oc ‘ ‘ ‘ ‘ | T T MoSI 1968 SouTA
) 22R 22R ces | co0 | c92 SCLK 212« our CM10KpF Vo9
ULN2004A u26C MAN/AUT CM.1uF CM.1uF CM.1uF CM.1uF CM.1uF a C72 “ov | +12v 42V
12V 4 6 5 ~ R1
U268 +12v R153 REF o N| ] RisS 56 D15
| ACK_AM 005 DL9 ON_OFF ON OFF OC CM.1uF CM.1uF CM.1uF o evsezs N A e = |
ULN2004A 22R 22R ULN2004A 22R CM.1uF I~ | R8O v [OR
R163 1K5 FAULT 12V o~ Q 10K DAC4_OUT
U30F [ ¥ 1bs 166 .(.(< © U22F R160 R161 R164 6| VN
FAULT 11 FAULT OC DL10 COAX 11 COAX_BUS b <] CM10KpF Tlo72 AV995
22R 22R LED-D5 VREF cr4 +12V 12V
ULN2004A ULN2004A 22R 22R 12K R167 R168 -
R169  1K5 oy C75 3 D16
U306 .(.(‘ © BN -
WAIT 10 R170 RIT1  wAIT WBIT DL11 +5V XBAV99B +5V 0 R17 2 47TK+12V 10K5 100R
P e LED-D5 o R173 10K D17 28 | CM.1uF U2TA 74
ULN2004A Yy ) i DAC5 OUT
R175  1K5 U29 STR+ CSA2 ad o
R177 ././‘ O+12v Bus 485 STR- CSA2 MOS| 19 ¢s  gouTA CM10KpF AV99B
RI76 o SN75176AP MOSI o 2
: WARN WARN-OC bL12 Stave SCLK SCLK 2pSCLK _ OUTB cre 2y v |?
92R WARNINGLED-D5 RXD1.485 1 .0 o B a R178 ~ R179 )
ULN2004A 22R DE1 [QC 2 gE S gt RIBORIB1 o 6 [ = 3{ ] D18
R182 R183 o 3 -
12 PD1_0OC 3 a 6 DZ1 v v TLV5626 47K 10K5
PD1 D1 SJDE 2 A i c77 o R18 4 B 100R
ULN2004A U30E 22R 22R o[> bl o 12viw +5V[ >0y CM.1uF R186  pace out
U30D R188 R189 DZ2
P02 1 PD2 OC ® R185 12v/1w GND_EARTH CM10KpF AV99B
R187 10K 47K 10K, c78
ULN2004A 22R 22R 10K DZ4 DZ3 R190 rigt |12 v
U30c R192 R193 J ] | D19
PD3_0OC SVIAW BN =
PD3 [ > 3 14 /77 ST1W ~ 47K 10K5
> ULN2004A 22R 22R e
U308 RI9S pon K197 J3 J4
PD4 0 5V BAV99B MUTE1 0C MAIN_EXCT OC
PD4 R194 S 5% PBOK_TST ; - f ON_TST MUTE? 06 1 2 COAX BUS
POWER RST_AL_TST M- OFF_TST 3 4
ULN2004A 1K R198  22R oy TSt st e STDEY TST ACK_AM_0OC : . ON_OFF 0C
e R200 ././‘ © VNV T Ust MTR+ - 7]t [ - ACK_NP_OC 5 s ACK_EXCT 0C
ACK NP 13 ACK_NP_OC DL13 d Bus 485 MTR- MTR- g 10__MTR+ ACK_STDBY 0OC . ACK_ON_0C
- Jon LED-D5 10K SN7S176AP  \oster STR— 11 |+ *[12 sTR+ ACK_PL_OC : 9 ACK_OFF_0C
ULN2004A U26D 22R RXDO RXDO 1[0 o o J EEN R Y > PD4_0C I I IRQ ALR 0C
us2c R201 R202 DEO B 2dre S bl N o 15 ] ;|18 o PD3_OC b 1
3 14 ACK_RIS1 OC
ACK_RIS1 > N - . D75 +12vo—ﬁt P ﬁj—mnv 557 0C 17 18 557 oG
DE A ‘o — e 19 N e
ULN2004A 22R 22R TXDO = y N WAIT 0C FAULT OC
U32D R204 R205 TXDO bl o faviw PBDW-IST e Sj \;_lgEUTPSfTTST AUD_ALRM OC % 2 WARN _OC
ACK RIS2 13 ACK_RIS2 OC DZ6 N M - ACK_RIS1 OC o o ACK_RIS2 0C
2 - E R203 12V/1W - ON_OFF 0C ACK_RIS3 0C 2 ® ACK_RIS4_0C 2
ULN2004A 22R 22R 10K CONZ6AP DAC1 OUT a 2 DACZ OUT
U32E R206 R207 D77 DZ8 DAC3 OUT 2 o DAC4_OUT
ACK_RISS > 5 > o 12 ACK_RIS3 0C i DAC5 OUT A 3 DAC6_OUT
ULN2004A 22R 22R v sv /77 5V1/1W CON34A
U32F R209 R210 + + cM27
pF cLK_LOC >——
8 11 ACK RIS4 OC u33 -
ACK_RIS4[_> D>O LM7805/T0220 92r  R208 DE1_LOC
ULN2004A 22R 22R o R4 R212 47K
U328 R213 R214 c96 97 a RXD1
+5V ouTt IN +12v +5Y O—ANAN— RXD1 > RXD1_
AUD_ALRM 2 > o 15 AUD_ALRM 0C CM.1uF CM.1uF © I z { ©
N ULN2004A 22R 22R c81 82 RXD1_485 2 [ 1y 14 ||
CM.1uF CM.1uF CM27pF RXD1_MAX il
U2 E R215 R216 DEI[ > 5] on o
MUTE1 12 MUTE1 OC :
v +12v > 1| 9
ULN2004A 22R 22R T U35 CLK I 10 gg 3
U226 R217 R218 . 14 12
MUTE2 10 MUTE2 OC U36A RX-INT C1+ v Pe 1348 4
ULN2004A R219 o vee LB sy
ULN2004A 22R 22R c103 c104 c105 RXDO 1 o o 2° T oA
CM.1uF CM.1uF CM.1uF "% JUMPER2 | ¢— 1554  gND
U22D R22 4 R225 1K5 DL14 2 oD oum
-~ : TXD
MAIN_EXCT 13 MAIN_EXCT 0C /%7 TXD1 u |92, T1ouT bl - rancisT
ULN2004A 22R 22R 40106 ULN2004A R220 RXD1_MAX 12 E%UT a ngLﬂN P ro . Loc
TXDO 13 ag = <1
1 U37 G U326 77 +12V R20UT  © Ra2N DZ9 DZ10 DZ11 DZ12 1
U3T7F ULN2004A ULN200 4A R246 R247 1K5 LED-D3  DL15 ICL232 ; ; /
1 IRQ_ALR OC S016W
IRQ_ALR_OUT[__> j\y/ OV U6B  U3TC ULN2004A R221 RX-BUS
22R 22R RXD1 3 4 3 14 oy 12V11W 12v11W 12V11W 12V11W
ULN2004A U3TE "%
40106 ULN2004A 40106 1K5 LED-D3  DL16 Nome Progetto: PJ55000MC Pagina: 3 i 3 |Size:A3
ULN2004A R222 TX-BUS Autore:  Gri : : : :
U36C 1] iptech - Rev.: Canazza Data: 07/10/2002 Codice Progetto: <>
IXD1 oy
I:(E.S-DS oL17 Nomie PC in Rete:\\UT_SRV Revisione:REV B - 1.0 (DC)| Mome Parte: CORE CONTROL UNIT
FilefCartello:  CSCCUPJ5KM2 Autorizzazione: Codice:  SLCCUPJ5KM?2
A B c | D E
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CORE CONTROL UNIT Revised: Tuesday, March 18, 2014 25 101 BDM 43 6 R134,R146,R156,R168,R179, 10K5
SLCCUPJ5KM2 Revision: REV B - 1.0(DC) 26 2J2,J3 CON26AP R191
27 1J4 CONB34A 44 1 R164 12K
PJ5KPS - Scheda CCU 28 1J5 CON10AP 45 1 R233 X10K
<> 29 4 K1,K2,K3,K4 TQ2 46 1 R235 220K
CSCCUPJ5KM2 30 1TQ1 IRFD120 47 1 R236 10M
Griptech - Rev.: Canazza 31 2 Q2,Q3 BC237 48 1 R237 10R
07/10/2002 32 1 R1 330K 49 2 R239,R244 100K
33 59 R2,R6,R7,R8,R9,R10,R13, 10K 50 1 R241 820K
Bill Of Materi Page1 R14,R15,R16,R17,R18,R19, 51 11 $1,52,54,S5,56,57,58,S9, B3F
R20,R21,R22,R23,R24,R25, $10,811,812
Item Quantity Reference Part R26,R27,R28,R29,R31,R32, 52 1S3 SW SPDT
R33,R34,R51,R87,R88,R89, 53 1 TP1 TP
R101,R103,R106,R124,R137, 54 1 U1 GM24123DSL
1 1 BT1 3,6V R149,R159,R172,R173,R181, 55 6 U2,U11,U13,U17,U20,U36 40106
2 2 C1,C7 CM10pF R184,R185,R187,R194,R195, 56 1 U3 MC68HC912-D60-CPV8
3 3 C2,C4,C99 CM22pF R203,R226,R227,R228,R229, 57 1 U4 74HC244
4 75 C3,C5,C8,C11,C12,C14,C15, CM.1uF R230,R231,R232,R234,R238, 58 2 U5,U8 74HC139
C16,C17,C18,C19,C24,C26, R242,R243,R245 59 3 U6,U7,U9 74L.S273
C27,C28,C29,C30,C31,C32, 34 27 R3,R35,R38,R42,R45,R50, 2K2 60 6 U10,U12,U14,U15,U18,U19 TLP521-4
C33,C34,C35,C36,C37,C38, R52,R54,R60,R61,R65,R66, 61 1 U16 LM258
C39,C40,C41,C42,C43,C44, R71,R73,R77,R80,R84,R90, 62 3 U21,U24,U27 TLO72
C45,C46,C47,C48,C49,C50, R93,R98,R102,R107,R110, 63 5 U22,U26,U30,U32,U37 ULN2004A
C52,C53,C54,C55,C56,C57, R114,R117,R120,R122 64 3 U23,U25,U28 TLV5626
C58,C59,C60,C61,C63,C65, 35 1 R4 87W-20K 65 2 U29,U31 SN75176AP
C66,C67,C68,C69,C73,C75, 36 1 R5 X22R 66 1 U33 LM7805/T0O220
C77,C81,C82,C87,C88,C89, 37 33 R11,R12,R36,R39,R44,R47, 47K 67 1 U34 74HC157
C90,C91,£92,C93,C94,C95, R55,R57,R62,R63,R67,R69, 68 1 U35 ICL232
C96,C97,C100,C101,C102, R74,R76,R78,R82,R85,R91, 69 1 U38 X-LM809
C103,C104,C105 R95,R99,R104,R112,R115, 70 1 U39 MC34064
5 12 C6,C20,C21,C22,C23,C25, gen-25 R118,R121,R133,R145,R155, 71 1 U40 CD68HC68T1M
C70,C71,C83,C84,C85,C86 R167,R178,R180,R190,R212 72 1Y1 14.745MHz
6 3 C9,C10,C13 XCM10pF 38 8 R30,R125,R141,R150,R162, 100R 73 1Y2 32KHZ
7 1 C51 CM.47uF R174,R186,R240
8 6 C62,C64,C72,C74,C76,C78 CM10KpF 39 40 R37,R40,R41,R43,R46,R48, 1K5
9 2 C79,C80 CM27pF R49,R53,R56,R58,R59,R64,
10 1 C98 10-40pF R68,R70,R72,R75,R79,R83,
11 12 DL1,DL2,DL3,DL5,DL6,DL7, LED-D5 R86,R92,R96,R100,R105,
DL8,DL9,DL10,DL11,DL12, R109,R113,R116,R119,R123,
DL13 R130,R138,R144,R154,R163,
12 5 DL4,DL14,DL15,DL16,DL17 LED-D3 R169,R175,R198,R219,R220,
13 8 Dz1,Dz2,bZ5,D26,029,D210, 12V/1W R221,R222
DzZ11,D212 40 4 R81,R94,R97,R111 33K
14 4 Dz3,Dz4,DZ27,DZ8 5V1/1W 41 1 R108 ™
15 14 D1,D4,D5,D7,08,D10,D11, BAV99B 42 57 R126,R127,R128,R129,R131, 22R
D13,D14,D15,D016,D18,D19, R132,R135,R136,R139,R140,
D20 R142,R143,R147,R148,R151,
16 1 D3 LM336-5.0V R152,R153,R157,R158,R160,
17 1 D6 1N4004 R161,R165,R166,R170,R171,
18 1 D17 XBAV99B R176,R177,R182,R183,R188,
19 3 D21,D22,D23 BAT83 R189,R192,R193,R196,R197,
20 3 FIX1,FIX2,FIX3 FIX35 R199,R200,R201,R202,R204,
21 1 JP1 STRIP 2 R205,R206,R207,R208,R209,
22 1 JP2 STRIP 5X2 R210,R211,R213,R214,R215,
23 3 JP3,JP4,JP6 JUMPER 2 R216,R217,R218,R224,R225,
24 1 JP7 JUMPER-2 R246,R247
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6.2 Scheda madre CCU (SLCCU1PJ5KM2)

[m]uP2 [ — J
‘|0 1 o |O Ol,|O Ol. O O
WP, — 2| s P3 = an PS5
. O: O Eol<]o OFIX5 8 58@@%%5 ID 3 3ls
° < [4 (4 1= ) [’s} ~ JPS
L] = F65 mo© | A B o =
FiX4 T oo cu & X7
ﬁ @ 5 U2 D U 1 3 ﬁ ﬁ_.;E : s c12 o
" R2 —] Q i) ( T ( ) 8
° %(316 O G@ O O 9 1 1 I ]
i|JP4 CSCCU1PJ5KM2 u = - |
=+ o~ -
. < E 2 (O]= s & [% sl
o o o &
b
NORMAL o @=@ T T
] T o F60 C19 J L F74
FIX3 E us al T 1 e C)
= & 2T
C23 R20 C26 &
Nome Progettor PJSKPS - Scheda madre CCU Poginar 1 oi 1 Sizet A3
Autore! Griptech - Rev.: Canazza Dotas 07/10/2002 Codice Progettor <> gg
Nome PC in Reter \\UT_SRV Revisioner 1,0 (DC> Nome Parte: Schedra madre CCU g
U
File/Cartella CCUIPJKS_1_LY.DWG Autorizzazioner Codicer SLCCUIPJSKM2
Scalar<) Materiale: O Trattamentor <> Profilo: <>
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5 4 | 3 | 2 1
o1 MUT ¢ J1 J2
LOAD+ INP+ 1 2 MUTE1_OC MAIN_EXCT OC
DAC1 OUT 1 [ La_cal CA23 (5™ K1 JP1 T ) RSPTB?\E—E il ot gEET‘?gT MUTE2 OC ; i COAX BUS
o 0S9306 = ON_REM 1 [ ¢ s ca o 2 mum c1 c2 et 5 6 roav TsT ACK_AM_0C ON_OFF 0C
CA5 2 © CM4KT7pF CM4KT7pF - 717 [ - ACK_NP 0C 5 6 ACK_EXCT 0C
o F2 DSS306 ! JUMPER3 F— 7 8
CAB 15 o MUTE2 0C i MR o | [0 WTRs ACK STDBY 0C |/ " ACK ON 0C
CA3 3o ! - STR- 11 |, [ [12 STR+ ACK PL OC 1" 12 ACK_OFF_0C
DAC2 OUT 1 ¢ la cw CA4 16 ° Aol o N IEN Y >~ PD4 0C I I IRQ ALR OC
3 DSS306 gi;’L@ STDBY REM 1 [ ¢]3 CB2 D1 +12V P B N o 15 ], ;|18 oy _PD3OC | 1 :—E
[V IR I
CATB 5 1o R4 DSS306 i > 2 & %E ZFH-12V-H1 12y o——1 P 1o PD1_0C " 1 PD2 0C
CA17 18 1N4148 WAIT 0C FAULT 0C
DAC3 OUT 1 [ ;|a CA3 CA14 PP Pareg T v n EEEUTF;TTST AUD ALRM 0C | 2! 2 WARN _0C
b rs 059306 CA15 19 OFF_REM 1 [ ;]lacss MUT C 1 [ ;]a MuT Cc2 N M ACK RIST OC P - ACK_RIS2 0C b
CA22 1o° Fo DSS306 MUT1 . 55306 - ON OFF 0C ACK RIS3 0C ACK_RIS4 0C
0—2— 27 28
CA18 20 ‘ JUMPER3 CONZ6A DAC1 OUT . . DAC2 OUT
CA19 PRI MUTE1 OC i DAC3 OUT 2 ® DACA4 OUT
DAC4 OUT 1 [ ;]a cas CA20 21 ° ! - P2 DAC5 OUT 33 z DAC6 OUT
CA21 9 PL_REM 1 3 CB4 toid o MUT1 1 3 MUT 11 MUT C2 1
Fé DSS306 CA11 ° £ +12v f MUT 11 © CON34A
Gl 22 o F9 DSS306 D2 8 F10 DSS306 —MYL 1l 6L o
CA9 0 1o ) MUT 22 2 1o
CAB 23 ZFH-12V-H1 VEXT 1[¢]a3 7 43
—o £ o
DAC5 OUT 1 [ La_cCAs CAT 1o 1N4148 Foo S9306 DS EXT INTREM ¢ [~ ]2 RIS3 IN REM
11 DS5306 CAL3 21 NP REM 1 [ ;]acBs BOB3 8 CONNECTOR DB9 RISZINREM 3 |+ ¥4 RISTIN REM
CA12 210 12 0SS306 2V K3 AUDIO 2 4 o0 | Maschio RSTALREM 5 |+ *[g OFF REM
CAT0 25 Q135 & . R1 RXE020 BOBT 9 AM REM 7] *[a__PLREM
o° A 9 Q@f“ ON_RELE AUDIO 1 5150 RIS2 INREM o | ! [0 ON REM
_| DAce ouT 1] :]a cne e ON OFF 0C | R e STDBY REM 11 | ! ' |42 CHG MR REM L
13 DS9306 CHG MR REM 1 [ ;] 3 CB6 ! JUMPER3 +5V NP _REM 13 |7t [4_WMAINS BUS
F14 DSS306 4ol . 1V F EXCTT REM 15 |+ ' [4g F EXCT2 REM
D3 +12V A 8 MUT2 1 [ L3 MUT 22 K4 JP3 D4 AUS INTREM 17 |7 ' [Ta ALR IRQBUS
VEX 136 & ! 19 20 LOC_SEL
ACK ON 0C 1 [ ;|3 CA7 b ’ : T %E ZFH-12V-H1 F15 DSS308 Ao j,o ’ LOAD+ 21|t T[22 NP+
F17 DSS306 AM REM 1 £ |3 CB7 1N4148 ZFH-12V-H1 } 1N4148 23 |, , 24
F18 DSS306 D15 | . STDBYBUS | 25 f, 126
1N4148 T2D/2/G/IX BOB1 1 [ :]a BOB 11 CM 1uF
| ol F19 DSS306 a8 CON26AP
ACK STDBY 0Cq [ ; | .3 CA8 1N4148  S1 i BOB 11 F_EXCT1 REM /77 /77
o1 059306 LOC_SEL 1 [ ;]lacss i STDBYBUS1 BOB 22 I %g MASCHIO?
22 055306 STDBYBUS JUMPER3
of BOB2 1 [ ¢ la BOB 22 v CONNECTOR DB9 P3
MAIN_EXCT_OC R3 F23 DSS306 K5 JP4 D5 Maschio INP+ 1 (5
c| ACK OFF 0C 1 [ ;|3 CA9 "y D_L_N_— 1 o ¢
F2e DS9306 o4 RIS1 IN REM 1 [ ;] CB9 1%—? L4 73 LOAD+ 2 1o
cB23 (5~ Fzs/éé DSS306 06 BOB3 714 808 3 ZFH-12V-H1 | - o°
1N4148 NO DBY FEMM. F26 DSS306 7 o
ACK AM OC 1 [ ;|3 CAt0 CB2 4 2150 SHAD 2 8 7 s
F27 DSS306 cB11 o RIS2 IN REM 1 | ¢ 3 CB10 1 (o BOB 33 F_EXCT2 REM | NO -l s
CB13 3 8 BOB 44 I %g %
cBY 45 [© F28 DSS306 2] ° BOB4 1] ¢ |3 BOB 44 SWAP FL‘L*)
—o O DZ2
CB12 RS O 29 DSS306 DZ C5  CM4K7pF
ACK PL OC 1 [ ;|3 CAN1 CB3 17 ° 1 1lo° | Ps BOB 11 BOB 22
F30 055306 CBI7 slo RIS3 IN REM 1 [ ; |3 CB1f ] 80,
CB4 181" 4 F31 DSS306 w4 1o 15V 1/2W 15V 1/2W VEXT
CB7 6 | 9 CM4KTpF DISS. A TELAIO BL02
O R6 cé 0 DZ4 .
- CB1 19 5o IRQ_ALR OC 1| c27 Dz F77 RXE040 3
ACK EXCT OC 1 [ ; |3 CA12 CB10 150 | BOB 33 BOB 44 I, o
CB6 20 RIS4 IN REM 1 3 CB12 CD27PF 10K LM7812
F32 DSS306 o £
CB2 8 CM4KTpF 15V 1/2W 15V 1/2W a
e F33 DSS306 R9 220R
CB5 21 o VEXT 1] T c
CB16 [ o C8 | il CM.1uF CM.1uF
ACK NP OC 1 [ ;|3 cA13 CB15 2 ° ONTST 1 [ s|lacct NPTST 1 [ ccr P6 100/35
CB14 10 |
F34 DSS306 CB14 Lo EXT INTREM 1 | ¢ |3 CBI3 F35 DSS$306 F36 DSS306 1 (5
CcB21 23 Fa7 DSS305 P FIX1 FIX6
CB8 FTI P cci12 2 o FiX35 FIX35
CB22 2 | o ger w1 o 1000135
ACK RIST OC 1 [ ; |3 CA14 CB20 12 o STDBY TST 1 [ ; | 3 CC2 AM TST 4 3 CCs cc9 alo FIX2 FIXT VNS I o oy
CB19 o5 |~ o €Cs 1 |~
Fas DS9306 CB19 AUS INT REM 1 [ ;| 3 CB14 F39 DSS306 F20 DS9306 ccs FiX35 FIX35 LM7812
CB18 S a1 DSS306 cC10 5 a c14
ccit FIX3 FIX8 c12 + c15 = U2 + c16
I o
B 5 1o FIX35 FIX35 © CM.1uF B
ACK RIS2 OC 1 [ ; |3 CA15 DB25 MASC D8 OFF TST 1 [ ;|3 ccs PBESC TST [ ; |3 CC9 cc2 13 ° 1000/35 100/35
Fa2 DSS306 F_EXCT2 REM “ 1| ¢ |3 CBIS F43 DSS306 Fa4 DSS306 ccs 610 e EXs cMAF )
F45 DSS306 14 '} :
1N4148 cc4 7o
cC1 B FIX5 FIX10 /77
ACK RIS3 OC 1 [ ¢ |3 _CA16 D9 RST AL TST4 [ ¢ |3 _ccC4 PBOW TSTt [ ;|3 CC10 CCh 8 1o FIX35 FIX35
F46 DSS306 F_EXCT1 REM N 1f ¢ |3 CBI16 F47 DSS306 F48 DSS306 —
F49 DSS306 DB15 FEMM. K .
CB24 1 [ ;|3 MAINS BUS IN4148 .
< =
ACK RIS4 OC 1 [ ;|3 CA17 Fs0 DSS306 PLTST 1] ;la ccs PBUP TST4 [ ;|3 cC11 woy R10 * c19
F51 DSS306 RST AL REM 1 | 13 CB17 F52 DSS306 F53 DSS306 NO B10 GND 220128
- F54 DSS306 SWAP H
oNt 1N4148 P- N
CD4K7PF™] C20 . 5 N_RELE2 e
PD1_0C 1 [ ;]3 CA18 KBWG PBOK TST4 [ ; |.3_CCe STDBYBUS? ; A ~ o= P
Fs5 DSS306  yps AUD ALRK OCi_ - |3 LBIS F56 L DSS306 coaxe ¢ 6 < a o 622
RXE110 F57 DSS306 7 8 CM.1uF
6 9 10 o é
PD2 OC 1 [ ¢ |3 CA19 i }; }i RST SAFE2 CM100pF {
WARN OC 1 [ ;|3 CBIO ALRIRQ BUS2 [ MAINS BUS?
F58 DSS306 3 15 16 c23 D13
2 F59 DSS306 BC4ss Q1 F60
FLAT16 ‘ —
1 cc12 1 [ ¢ |3 RST SAFE BUS CU /77 10R c24 R18 1 —
PD3 0C 1 [ ;|3 CA20 Fo1 55306 10K R19 R20 11DQ06 BLO2
WAIT 0C 1 3 CB20 CD27PF 1RO b
F62 DSS306 £ 77 1Sy
A F63 DSS306 100R A
COAX BUS 1 [ ¢ ].acCoAx2 STDBYBUS11 [ ¢ | 3 STDBYBUS2 Ao o CZfS
PD4_0C 1[5l cA2 |1 CD27pF
MAIN_EXC] OC MUTE1 OC 1 3 CB21 Fo4 DSS306 DSS306 00 ON RELE 1 3 ON RELE2 I
F66 DSS306 £ £ 1K
DSS306 F67 DSS306 F68 DSS306
CAULT OC a2 vext RST_SAFE2 1 [ ; | 3 RST_SAFE ALR_IRQBUS 1 [ ; | 3 ALRIRQ_BUS? Nome Progetio: PJSKMG [ roginar i1 stzeia
o MUTE2 0C 1 [7]a cB22 F76 DSS306 F70 DSS306 " e - o Toemes .
utone: ta: odice Progetto: i
F71 DSS306 F75 7 055306 MAINS BUS2{ I—]f 3 MAINS BUS <Author Name> 103/0 g <Project Code>
DSS306 14 1N4004 F73 DSS306 Nonte PCin Rete: <Path PC> Revisione: 2 Nome Parte:  CONTROL UNIT BACK BOARI
File/Cartella: <Path File> Autorirzazione: Codice: CSCCU1PJ5KM2
5 [ 4 [ 3 [ 2 | 1
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ELETTRONICA
Revised: Tuesday, March 18, 2014
Revision:
Bill Of Mat¢ Page1
Item Quantity Reference Part
1 1 CN1 FLAT16 27 1 P5 DB9 FEMM.
2 5 C1,C2,C5,C8,C27 CM4KT7pF 28 1 P6 DB15 FEMM.
3 7 C3,C10,C11,C15,C16,C17, CM.1uF 29 1Q1 BC488
C22 30 1 R1 2R2 1/4W
4 5 C4,C6,C21,C24,C26 CD27pF 31 1 R2 RXE020
S 2 C9,C14 100/35 32 4 R3,R7,R10,R18 10K
6 2 C12,C13 1000/35 33 4 R4,R6,R13,R16 10R
7 2 C18,C19 220/25 34 1 R5 x120R
8 2 C20,C25 CD4K7PF 35 1 RS RXE040
9 1 C23 CM100pF 36 1 RO 220R
10 4 DZ1,bZ2,023,DZ24 15V 1/2W 37 1 R11 1K8
11 11 D1,D2,D3,D4,D05,D06,D8,09, 1N4148 38 2 R12,R17 RXE110
D10,D15,D16 39 1 R14 180R
12 2 D11,D12 BY254 40 1 R15 18K
13 1 D13 11DQO06 41 1 R19 1RO
14 1 D14 1N4004 42 1 R20 100R
15 10 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4,FIX5, FIX35 43 1 R21 1K
FIX6,FIX7,FIX8,FIX9, 44 191 T2D/2/G/X
FIX10 45 2 U1,U2 LM7812
16 75 F1,F2,F3,F4,F5,F6,F7,F8, DSS306 46 1 U3 UA78S40DC
F9,F10,F11,F12,F13,F14,
F15,F16,F17,F18,F19,F20,
F21,F22,F23,F24,F25,F26,
F27,F28,F29,F30,F31,F32,
F33,F34,F35,F36,F37,F38,
F39,F40,F41,F42,F43,F44,
F45,F46,F47,F48,F49,F50,
F51,F52,F53,F54,F55,F56,
F57,F58,F59,F61,F62,F63,
F64,F65,F66,F67,F68,F69,
F70,F71,F72,F73,F74,F75,
F76
17 2 F60,F77 BLO2
18 4 JP1,JP2,JP3,JP4 JUMPERS3
19 1 JP5 KBW6
20 2J1,J3 CON26AP
21 1J2 CONB34A
22 5 K1,K2,K3,K4,K5 ZFH-12V-H1
23 1L1 220uH
24 1 P1 DB25 FEM
25 2 P2,P3 CONNECTOR DB9
26 1 P4 DB25 MASC
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TX15000U-KLC

6.2.1 Impostazioni

FiX4

[§]0pP2
T‘P1 Y Y Y Y Y P2
. 2[R 8212 2
L] O, K5
JP3
4 1E IIII
H =5
tlpy K
-] FIX8 s1
NORM,
’ |
L Jw |0 Ol.|O
8 Py I P3 =
Clelele ans Q s(B|e[2lF
F65 I i g VP 14 |
M TP e m
Rz LRE ] :U O T |0
CSCCUIPJSKM2 1 g6 oo % }]
h 22
2 Q @cs 7
[=}
- F60 c19 il
= us : 0101 Tt 3
O |
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C23 R20

JP8

] rt B EE BJ
5“\ TRl 2 ORILLLLE
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Scheda pannello

Lasciando i ponticelli come mostrato in figura € attivo I'allarme audio,
cioé quando non € piu presente I'audio all'ingresso dell’eccitatore al
momento in onda il sistema commuta automaticamente sull’altro ec-
citatore.

Togliendo i ponticelli I'allarme audio € disattivato. Bisogna inoltre disa-
bilitare il controllo “ExPwr” sul relativo modulatore, per fare questo bi-
sogna togliere dal connettore JP8 della scheda pannello (che si trova
nella parte anteriore del PTX-LCD), il “Jump 4” se il modulatore monta
la CPU a 8 bit, invece bisogna togliere il “Jump 5” se il modulatore
monta la CPU a 16 bit.

Significato Jump JP8 con CPU a 8 bit

JP8

Posizione relativa dei jumper della scheda pannello.

6

1
4 1
OO0 0000O0Q @ 0 O |0jO OO0 —R26
oo 000000 Cr o 0 |00 0|0 —RP4
g RR2 o ) —Re7 ]— —R&5
|
—

_‘[OOOOOOOOOOOOOOOOOOOO

Il significato che il software assegna alla posizione dei jumpers € il seguente
(1 indica jumper chiuso, 0 aperto, X jumper in qualsiasi posizione):

Significako

Menu

ExPwr, ExSts e ExFrg disabilitati

Menu

ExPwr e ExSts abilitati,

ExFrg disabilitato

Menu

ExPwr e ExSts disabilitati,

ExFrg abilitato

EIE=] ] =

Nb—-»—-aaui

o><><><><m§

a><><><><--§

o><><><><m§

Menu

ExPwr, ExSts e ExFrg disabilitati

Parametri predefiniti per reset: CCIE per PLL a

10MH=

Parametri predefiniti per reset: FCC

Parametri

predefiniti

pEer

reset:

OIRT

Parametri

predefiniti

pEer

reset:

Giappone

Parametri

predefiniti

per

reset:

Italia

Parametri

predefiniti

per

reset:

C5I

B T B B

R S

G EE

EEEE I EE

& E EEE

Parametri

predefiniti

pEer

reset:

Cina

Riservato

per usi futuri

Significato Jump JP8 con CPU a 16 bit

JP8

Posizione relativa dei jumper della scheda pannello.
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Il significato che il software assegna alla posizione dei jumpers € il seguente
(1 indica jumper chiuso, 0 aperto, X jumper in qualsiasi posizione):

Juzp | Jump | Jump [ Jusp | Jump Jung Jump | Jump Significato
5 L3 7 8 9 10 11 12 13

1] [ X X X X X X X

1 [1] X X X X X X X

1] 1 X x X X X X x

1 1 X x X X X X x

X X 0 [} 0 X X X X

X x 1 1] (1] X X X x

X X 0 1 0 X X X X

X X 1 1 0 X X X X

X x 0 1] 1 X X X x

X x 1 1] 1 X X X x

X X ] 1 1 X X X X

X X 1 1 1 X X X X

X x X x X 1 X X x

X x X x X X 1 X x X a scheda C)F‘ernul(_ i

X X X X X X X 1 X X a 13 HH" P

X X X X X X X X 1 X

X x X x X X X X x

Piedinatura alimentazione scheda
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R.Y.R. TX15000U-KLC

ELETTRONICA

6.3 Main interface card (SL127IN1002)
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S I 4 | 3 | 2 I 1
1H20 R243
1 2
R1 AN
NC 1 2 3 4 | O
VT g e
4
g 3
- 1 |n
2
2 +12V_CNT
n NC ulA
« ULN2004A
i +24V 16 1 b
A —~l SERVICE FANS
c2
c4 l 4,7nF
1000uF /63V/105°C [+ ~ ©
1H20 Re42 F1
c3 1 2 Q) RXE110
o ] AN
1000uF /63V/105°C I——+ RE o3 > COMB_FAN_RELE
cs NC 3 4 CNO6MRD uiB
1000uF /63V/105°C T { 1 2 [—>.|1 RT - d: ULN2004A
€6 NC 2
—c
4
| =, pal |
D2 D3 D4 DS 1 ln | oum— BAS32
- NC «| NC +| 12CWQO6FN  +| NC o 3 ~
e d 4 +12V_CNT
K K K o K K 6 K K K NC q S Connection RS R6
Security 4K70 4K70
EMERGENCY FANS 1 ]le 1
- (] - © - © - ™ N\ "\
D8
5v1
o o 14 3 2 1
c o9 D10 o D2 ULN2004A c
«| NC «| NC <+| NC «| NC c7 ce
4,7rF inF 4 13 S 12 >> IN_FAN_KD
il FalFay gyl FallFay up e
ULN2004A ULN2004A
- ™ - (2] - (4] - (L] c1
M| 47uF/35V
/77 /77 uIF
ULN2004A
1 6
-1 ; I+
ve +12V_CNT 10 7
PF1 LM7812 A
PFS520 1 3 UG
M\ . N ouT . ULN2004A
1 8 | | -
 os . 4 Tk
T
680pF c12 nfw c13 c14
1]( e | 47uF/35V ] 100nF ™| 220uF/16V
B B
c17
~  1000uF/63v/105°C ci18 r77
ci6 Ny ~ 1000uF/63Vv/105°C D16 u3 +av
CN1 680pF | SM4004 LM7812 A
CNOGHRD 1 |f 2 J & \:‘)1 1 3 1
) ~N ~N |+ ° ° ° N out °
6 p—— ~ I : B I [ g x - -
s D13 D14 1S + - + +
p———— SM4004 SM4004  SM4004 —
ZS ZS C19 L cao ca1 cez L ces Ca4 FIX9 FIXI0 FIXi1 FIXi2 FIX13 FIXi4 FIXIS FIX16 FIX17
4 P/ F2 RXEl0 Nl 47uF/35V Nl 100nF ™| 220uF/16V M| 47uF/35V ©l 100nF N| 220uF/16V FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35
1 [A]e ¥ © b
2P S /77
B 2 p— +12v -12v +5V -7v +12V_CNT +24Vv ]
1 p A
—l - La—nxzdn -l - -7v « o o w
T~ D17 D18 R10 Ri1 Ri2 R13
m] o MI004 T 7N SM4004 3K30 3K30 K0 1KS0 +12V_CNT 3> +12V_ONT
ca8 ca9 €30 - +Hav
o« | 47uF/35V «| 100nF—| 220uF/16V - - - - ) Hav
seocgr»'5 22806pF . 4 - . 9 * p: i} ; B v
X2 o V1 R R -12v
[ (c] m m _— -2V
CN2 2 3 R ¥
A N out : é - ~ N v *
0o
4 D - - « - «
:I;] ca7 LM7912F \ 5> GND
3 b | +| 1000uF /63V/105°C : s .
LED-G080S LED-GOS0S LED-GO80S LED-G080S LED-GO80S LED-GO80S
2 p—¢
1 P Nome Progetter  Combiner CCU |an|m 1 a6 |sxzm43
CNO4MRD /77 (Autores Mauro Ucell Dot rrisey, arch 19, 20 Codice Progettar 127
Nome PC in Reter \\ Revisione: 12 [Nome Porter Main Interface card
Fle/Cartellas / Codices SL127IN1002
S I 4 | 3 | 2 I 1
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S | 4 | 3 | 2 | 1
+av
UeA RI7  2K70 T RIS  4K70
+Hav 16 1 2 1 2 1
RY3 AAYS
10  S— 1 ULN2004A
S H
8 _\ = - UsB ueC
15 2 14 3
Hav ca3 Common BUS PJ c34 ;;: L:é:— . - > OC_STND_BY
A 11/ 27pF ULN2004A ULN2004A
’ H—E_ﬂi_ e /77 | e - i
1 s5v1 R20  10HO TR+ c3t 13 4
TR- 2 1 R21  1HO 100nF 1
- SZ VN 2 1 ULN2004A
a3 va R22  220H0 RQ
1 2 1 - PWR_CNTRC_PJ R23  1HO UeE
2| INH_PJ 2 1 12 s
I_ //@49411 IN_ON_PJ RESET_PJ VN
. 2 1 IN_OFF_PJ R2S 1HO ULN2004A v
VNV E 2 1 +
R24  4K70
R26  1HO e UsF R27  2K70 T R28  4K70
/77 hal kel Mial el = - 2 1 R2s 1 6 2 1 2 1
- "\ N\ OHO -
l l l l R30 1HO ULN2004A
s }j\un R31  220HO ] 2 1 "
1 77 s w77 7 ] -
& ;(@unn €33  C35 c3s 10 z 16 ! >> RST_PJ
2 1
2 1 inF nF nF N\ ULN2004A ULN2004A
R33  4K70 E uss
15 2
+2Vv 10 }l\Wc R34  220H0 1
8 2 1 ULN2004A
9|
- /@mm usc
c R246 2 1 14 3 c
10K0
R35  4K70 ULN2004A
R36 1HO
o 12 }J\Uﬂ) R37  220H0 2 1 +2v
14 2 1
- 13 ;(@ VN R38  1HO usp R39  2K70 R4O  4K70
RR4S 4SMD 2 1 13 4 2 1 2 1
e 2 J\/\/—I‘E Rm ULN2004A
RH  4K70 2 1
“ 3 usF
R244  100KO 12 s 1 6
o . ) 2 > OFF_PJ
L] ! ULN2004A ULN2004A -
2 1|[ 2 usG
AN ] 10 7
- ce3 100nF
. — ULN2004A
o R62 u9A
100K0 16 1
/7, Q7 R4S  1HO ULN2004A
RV 4 w 2 1 +Hav
sK 100nF
R46  1HO U9B R47  2K70 T R48  4K70
B 2 AL 15 2 2 1 2 1 B
R49  1HO ULN2004A
2 1
usc usD
14 3 13 4
R43  4K70 - > ON_PJ
1 2 1 2 ULN2004A ULN2004A
- R44  100KO E U9E
== c4 12 5
100nF
o ULN2004A
- USF -
1 3
ULN2004A
> IRa
5> PWR_CNTRL
TR+
—_— TR+
R % ®
A +12V A
—» +12v
=
Nome Progetts  Combiner CCU |p-.n- 2 46 |su-A3
Autore Mouro Ucelll Datal Frisey, March 19, 2000 Codice Progetta 127
Nome PC In Reter  \\ Revisione: 12 Nome Porter  Main Interface card
Flle/Cartellas 4 Autorizzazione Codice SL127IN1002
S | 4 | 3 | 2 | 1
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S I 4 | 3 | 2 I 1
+5v
COMB. CPU Board PUMP CPU Board
+5V +5V - -
A A
ON_OFF RS0 RS1
DC_STND_BY 10K0 10K0
EXC_RELE o o
IN_CLIX_S5+5_UNB IN_MIN_LIQ_LEV
OC_SPARE_1 DOLLY_FAN_1 TR-
UNB_FAN COMB_FAN_RELE PUMP_1 PUMP_
RST_SAFE
ON_OFF IN_STND_BY ON_OFF IN_STND_BY IRQ NAINS _
b TRQ RG b
IN_FAN_KD RESET_ALRM IN_35C_T_PROBE RESET_ALRM TR+
TRE TR- TR TR-
rs3 [T} - - - 2 N 1
RST_SAFE
7 JP6 177 0HO RS4 RSS RS6 4 «
100H0 100H0 100H0 D21 - - RS7
IN_CLIX_BIG_UNB | INLOV_LIG_LEV | 12 FIXS FIX6 1 o o BAS32 - = 1K20 IN_RST_SAFE
m:sma: CNT:1 '_F_ID(XS5 IN:LIQ_ L_UX 2 FIX3S FIX35 Jd
IN_SPARE_CNT_3 IN_S0C_T_PROBE 4
IN_SPARE_CNT 4 IN_RST_SAFE S c4d’ ‘chd c4s
IN_SAFE é 27pF 27pF InF
T RATS ‘ & -
L s 8 g L
OC_SPARE_2 2‘ p & g &
R238 OHO FIX7 FIX8 OC_STND_BY 9 = 8 E
SETL 2 1 FIX3 FIX4 Jp8 FIX3S FIX3S STND.. Q
VN FIX35 FIX35 =
R239 OHO ! poLLy_Fan_e  1OCT :
SET2 2 AL 2 RACK_FAN 2 I | S )
SET3 2 A 6 6
R241  OHO 7 OC_STND_BY 7
SET4 2 1 8 8 C46 C47 C48 C49 C50 CS1
VN InF IF IF InF IF InF
c OC_STND_BY /77 i
OC_STND_BY ~((— DC.STND.BY SPARE_CNT_1
IRQ [} [}
re {——— RS9 R60
DN_PJ <<A RST_PJ To P1 of CCU 1K20 IN_SPARE_CNT_1 1K20
OFF_PJ <<A 13 E b—x 1 6
p—x cs3
RST_PJ ((—RST_PJ 5 ¢B— InF
OFF_PJ p—x
= C_RELE EXC_RELE 5 1 P ON_PJ -
EXC_| « 113 }f g - TLP181
Hav ((——H&V SET2 5 16 b— . «n
17 18 p—x
o (————— SET4 19 20 p—x oo —SPARE_CNT_2 oy —25CTPROBE oy —CLIX_BIG_UNB
a 22 p—x
+2V_CNT SET3 R63 R64 R6S
HaVONT K B 2B 1K20 IN_SPARE_CNT_2  1K20 IN_3SC_T_PROBE  1K20 IN_CLIX_BIG_UNB
GND << JPI D 1 6 1 6
97 CN26P;
ce2
MAINS AnF
B RST_SAFE B
RST_SAFE  ((—FoI=SAFE TLP181
e & SAFE RESET_ALRM
CLIX_S+5_UNB «M oy —SPARE_CNT.3 —MIN-LI_LEV
CLIX_BIG_UNB R66 R67
CLIXBIG_UNB k20 IN_SPARE_CNT_3  1K20 IN_MIN_LIQ_LEV
THERM_RACK  ((—THERM_RACK ) . ) ;
LIQ_FLUX & LIQ_FLUX \ \
SOC_T_PROBE  ((— SUC_T_PROBE
L 35C_T_PROBE B
MIN_LIGLEV ((—MINLIGLEV +2V_CNT
LOW_LIG_LEV ((—LOV-LIG.LEV Connected to RELE Card Rx;;g . T oy —SPARE_CNT_4 oY LI LEV N LIQ_FLUX
SPARE_CNT_1 1 [A~]2 R70 R69 R71
SPARE_CNT_1  ((—SPARE_CNT.1 A 1K20 IN_SPARE_CNT_4  1K20 INLOV_LIGLEV  1K20 IN_LIG_FLUX
SPARE_CNT_2  ((— SPARE_CNT_2
= 1 6 1 6
SPARE_CNT_3 DOLLY_FAN_1
SPARE_CNT_3 ((— SPARE_CNT.3 PN 1 2 p— cn .<l c72 —l 3 4 c73
SPARE_CNT_4 «L‘:NT—‘ PUMP_2 g z co [ PUMP_1 inF InF inF
aatib TR+ DOLLY_FAN2 —RACK_FAN
A ™ —— TR 7 8p A
wm TR- 9 10 p— TLP1B1
UNB_FAN S— IPIT
UNB_FAN {((————— CN10PD
coMB_FAN RELE  (COMBFANRELE sn o
INFANKD ((—DNFANKD ST K& e «
SEf2. w o o Noe Progetts  Combiner CCU Pognas 3 d 6 |sum A3
OC_SPARE_1 SET3 TS T
OC_SPARE.1  (——=—— SETS (——— C74 InF C76 InF C78 79 ik or— Mauro Ucell Dott fridy brch s, 20 |Codice Progetior 127
4 InF InF inF inF
OC_SPARE_2 <<M SET4 <<—SET Nome PC in Retes  \\ Revisione 1.2 [None Parte Main interface card
Flle/Cartella / Autorizzazione: Codices SL127IN1002
S I 4 I 3 | 2 | 1
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R.

Qﬂﬂ]&/ TX15000U-KLC

ELETTRONICA
S I 4 I 3 I 2 I 1
+2V +2V
R72 g R77 cs2 g
220H0 w o o o a 220H0 o g
2 z z 2 11 2 z
R74 & R75 & 2 & 2
- o o (%) o
4K70 5 4K70 = = = =
U10A U108 utoc unA © uns
LM324SMD LH324SMD/ 5 - ® LH324SMD/ 10 - ) o LM358SMD 1 ® LM358SMD I o
1 7 = 8 = = 1 = 7 =
-16 v -19 v v -12 v - v
b R82  4K70 R83  4K70 R0  4K70 R&1  4Kk70 | R85  4K70 b
2 . GNP 2 AL 2 17 2 a1 |
1]( e 1|( 2 © 1]( 2 ~ 1|( 2 1|( 2
o c89 I\lﬂﬂpF «f €90 I\ipr @ o cot I\lﬂﬂpF " o €93 I\lpr " af c94 I\mOpF @
w D25 ce3 RV1 D26 ces RV2 D23 ce7 RV3 D22 ce4 RV4 D27 cs6 RVS D24 css RV6
R86 R87 s5v1 100nF 100K R88 R89 s5v1 100nF 100K R90 R91 51 100nF 100K R92 R93 51 100nF 100K RO4 R9S s5v1 100nF 100K R96 R97 svi 100nF 100K
470H0 47 - 470H0 47 - 470H0 470 - 470H0 470 100HO 47 100HO 47!
T - & - & - = - - - -
- J /77 R260 o R261 o R262 < N
3 470 T «70 T «70 T « 3 RF Switch 2
o 2 JP20
R259 2 1
M 4Kk70+12v P J ! H
[#] [#] 3
4
SM4004 Connected to RF Input Switch S
3B usc 13D rs & Ouput Dir. Coupler RF Switch 1
LM324SMD i LM324SMD LM324SMD I RXE010 JP21
RVI2 7 RV13 8 RV14 14 RVIS e[~ 11t
500K - 500K S00K - 500K YT 1 !
EXC_PWR
R248 4K70 R2494K70 R250 4 EXC_DL_PWR 3
2 A 2 AN 2 A 233 A
© 1]( e 1] 1](2 y o| SHacos OUT DIR COUP €
o @  w cea' \100 I o3a | ¥ P12
pF @ o o cets w o c 100pF  « o
D29 €96 D30 co7 af b3t cos D32 €99 g RFL_PWR 1 1
R109 5V1 100nF Rif1 5V 100nF R113 5V1 100nF RUS 51 100nF FWD_PWR 2
470H0 R110 470H0 RU2 470H0 470H0 RUE 3
4K70 4K70 R114 4K70 .J Y Y [ ! 4
- - - - - - I 4K70 - =z -
3 77 2 g - g
R105 +12V R106 5 R107 R108 c101 cs /77
4K70 4K70 4K70 4K70 inF nF
Connected to Internal Absorbers C100 C102 C104
iInF InF  InF inF inR122  16BK0
0 2 v
> cuo cwu o re e E AA—» e N
U4B ut4c RXE020 RI23 158K0
LM324SMD LM324SMD LM324SMD 1 2 2 1
RVI6 7 RV17 8 RVI8 RVI9 o NN > TEWwP2
500K - 500K - S00K 500K ~ L L R128 158K0
2 1
R2S2 4K70 R2S53  4K70 ) R B JP13 "% >> TEMP3
R129 158K0
2 A 2 A Ul'JNENH1 ! o 2 ! T
1]( 2 1]( 2 UNB3 3 o A% > TEMP4
ceas | I\ A ONB4 s o RIS 158K0
o o o 100pF @ o o €236 ‘100pF ® w af  c237 ‘100pF  w ONBS 7 P 2 1 —
D34 C106 D35 C107 D36 C108 D37 C109 9 o N » TE
B R132 sv1 100nF RI34 sV1 100nF R136 sv1 100nF u P— B
R131 470H0 R133 470H0 RI35 470H0 R137 13 P—
4K70 4K70 4K70 s 15 P— | ~| ~| ~| -
- - - - E. - - ;I -
rzs § 8 rzr S 77 s 77 77w as 77
4K70 4K70 inF nF inF
c113 c1s cl16 c1e c120
nF inF inF InF inF
UISB u1sc U1SD Connected to CCU
LM324SMD LM324SMD LM324SMD
| RV20 7 * 8 * Rv22 14 + RVes (Exc/DLoad) |
500K - - 500K - 500K o R148  100HO
g ¢
2 1 2 1 2 1 5 o,
V\ N\ A% N\ N\ U a
R2S6 4K70 R257 4K70 R258 4K70 8 d
1]( 2 1|( 2 1|{ 2 bl
o p3s c122 « « ce39|\wnpr af D39 c1e3 o o ca4nl\100pr af  pao c124 w w C241I\IMpF af b c12s ~
R150 s5v1 100nF s5v1 100nF 5V1 100nF sv1 100nF § 8
470H0 R152 RI1S54 RI56 & &
RIS 470H0 R153 470H0 RISS 470H0 RI57
-l = 4K70 4K70 4K70 4K70 - -
R y - - - - - & - - - 4 L R
] [
15 177 g g g I
4K70 R145 R146 R147 /%7
INBL n g UNBE Ny yype  BIGUNB  WHKZR 1y PVRONTRL  ay pyp ontR HBVHKTON 1oy 4K70
UNB2 UNB7 EXT_PWR EXC_RELE A%
T2 ) B2 T2y UNB7 ERI=TER Ny EXT_PWR ==t N EXC_RELE = -v
None tto  Combiner CCU Poghes 4 di 6  [Sker A3
UNB3 S uNEs UNBS 5> UNBS FWD_PWR > FWD_PWR 3> GND Proge ombiner aghnes o
M Ucell P . 127
UNB4 > UNB4 UNB9 3> UNBS RFL_PWR 3> RFL_PWR /F Autore: auro 10! Primy, March 19, B0 Codice Progettor
\ 2 Main Interf d
UNBS 5> uNgs UNB10 3> UNBIO None PC In Rete: Revisione: 1 Nome Parte: In In ace car
Flle/Car-tellas / Autorizzaziones Codicer SL127IN1002
S I 4 I 3 I 2 I 1
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R.

Qﬂﬂ]&/ TX15000U-KLC

ELETTRONICA
S | 4 | 3 | 2 [ 1
+12v
R158
250HO M» SPAREL_T
2 SPARE2_T 3> SPARE2_T
SPARE3_T
uisA uieB ——=——> SPARE3T
LM324SMD LM324SMD i SPARE4_T >> SPARE4_T
1 < 7 -
- TEMPL > TENRL
64  4K70 RIES 4K70
:1 a al ' TEMP2 > TePe
D AN A A——% TEMP3 o
1] 1]( 2 _— > TENP3
o c135| w CISSI\IUOpF —>) TEWP4
D45 C131  Rv7 D42 €133 Rv8 D43 €132 RV9 D44 €134  RVIO TEMPS TENPS
R167 R16 sv1 100nF 100K R169 RI7! svi 100nF 100K RI71 R17: svi 100nF 100K R173 R17 svi 100nF 100K _—»
470H0 470 470H0 47 470H0 470 470H0 470 TEMPS N
[ - r - r - r - TENP7
o /77 o g 0 = w7
5 & 5 5 Tm—» TEMPS
TEMPS
+2v == TEWPS
|| 75 ||
22000 TENPIO %y TewP10
2 1 BIG.UNBTEMP v pr unp_TEMP
AIR_TEMP
u7a - u17B u7p S ARTEW
LM324SMD LM324SMD I LM324SMD
1 7 14
- - HAV Ny vev
RIBO K62 RIES 1K62 RIB3 1K62 -7v > v
2 A1 2 A1 | 2 .1 |
GND
e 1]( 2 1]( 2 1|( 2 /F>> A
« m«l\mpr ~ Cl45l\100pF « w C147I\llle
D46 Cl44  Ri61 D48 Cl42  RI186 D49 C140  R187 D47 C143  Ri84
Ri88 Ri8 5v1 100nF  100KO R190 R1! svi 100nF  100KO R192 R1! svi 100nF  100KO R194 R19! svi 100nF  100KO
470H0 1K0 470H0 1K0 470H0 1K0 470H0 1K0
o - - - - - - - Hav
o /77 g o o i
z g S b3 RXE020
i e
+Hav L |
R196
SPARE1_T
- 2 .1 SPARE2_T ; f g - SPAREST ]
SPARE4_T o AIR_TEMP
s 6P
u1sB u1sD 7 8 p—x
LM324SMD LM324SMD 9 0 p—*
7 14
NC
R208 1K62 R206 1K62 - - B L
2 1 2 1 = T~~~ T~
A A——% b - ANANA— ’I"l‘ ’l"l‘ ’l‘ ’l‘
1|l 2 1] 2 .
1€ 1€ ce3t c232 C154 C230 C155 C1S3
af c157' “100pF o c159' “100pF InF WF [77 IF IfF  InF  InF /77
B D50 c1st  Re01 pS2 C149  Ra02 DS1 c152  Reo4 153 €150  R207 B
R209 R21 sv1 100nF  100K0 R211 svi 100nF  100K0 R213 RE1. svi 100nF  100K0 RRIS R21! svi 100nF  100K0 Temp. measures
470H0 1K0 470H0 1K0 470H0 1K0 470H0 1K0
P - b - b - by -
g 77 3 g g
PUMP. CPU Board
+12v JP17
RR17
220H0
2 1
B ui2a - u1zs utap B
LM324SMD LM324SMD LM324SMD
1 7 14
= c166 +Hav
R223 1K62 RE2S 1K62 RE27 1K62 220uF/16V
2 1 2 1 2 1
I( I( I( 2
1]( 2 1]( 2 1| 2 r
AN AN AN ! A
w| c167' “100pF o c1e8’ “100pF o c165 “100pF
D54 C161  Rez24 DSS c162  Ree6 D57 c163  Reee 156 Cl64  Re29
R230 R 5v1 100nF  100KO R232 R23: 5vi 100nF  100KO R234 R23! SV1 100nF  100KO R236 R23 SV1 100nF  100K0 1 |[ 2
A 470H0 1K0 470H0 1K0 470H0 1K0 470H0 1K0 y A
+
- - - - - - e - 170
o /77 o g g ey i "
x X X x
o o (%] o
Nome Progetts  Combiner CCU Paghar S5 d 6 |su- A3
Autores Mauro Ucelll Datal Friday, Merch 19, 200 Codice Progetta 127
Nome PC In Reter  \\ Revisione: 12 Nome Parter Main interfoce card
Fle/Cartella / Autorizzazione: Codicer SL127IN1002
S I 4 I 3 I 2 I 1

Manuale Tecnico d’uso Rev. 1.2 18/09/2012 45



R.V.R./ TX15000U-KLC

ELETTRONICA

S | 4 I 3 I 2 | 1
a7 1 2 MAINS
R —
c172 1 2 _SET €173 1 2 RST_SAFE
o 3> sEm bk K 5> RST_SAFE
C174 1 ( 2 SET a7s 1 2 SAFE
inF 1 >> SET2 inF >> SAFE
C176 1 2 SET3 €177 1 2 CLIX_S+5_UNB
InF >> SET3 InF K >> CLIX_S+5_UNB
e | 12 SEM4 ey a79 ll 2 CLIX.BIG.UNB coIX_BIG_UNB
c180 1 2 THERM_RACK
/77 o K 5>  THERM_RACK
cist 1 2 LIQ_FLUX
i cie2 1 |( 2 DOc_SPARE_L 5> DC_SPARE_1 inF ’—‘I > LIa_FLUX D
inF = = c183 1 |( 2 Soc_T_PROBE > S0C_T_PROBE
cie4 1|( 2 DOc_sPARE_2 3> 0c_sPaRE_2 InF I\ T
InF = = c185 1 2 35C_T_PROBE 35C_T_PROBE
Connected to Interface for external connectlons inF » =1
g 1]( 2 MINLIGLEV vy yiv_i10_Lev
+5V I\ -
+2V_CNT =DV ez 1|( 2 LOv.LIa LEV LOW_LIG_LEV
189 inF +ev ey inF » -Lia_
» cies 1|( 2 SPARE_CNT_1 5> SPARE_CNT_L
2 \|1 +12V_CNT 5> +2v_CNT nF 1€ -
| - C190 1 2 SPARE_CNT_2
-12v inF >> SPARE_CNT_2
—» v frlw?} 1]( 2 SPARE.ONT3 \ spape_onT_3
B GND I\ T B
» ﬁl‘?a 1 2 SPARE_CNT_4 > SPARE_CNT_4
/77
1mnr»9'3 1 2 SPARELT 5> SPARELT
C194 1 2 SPARE2_T
o K 5> SPARER_T
195 1 2 SPARE3_T
i inF .__I >> SPARE3_T A
€196 1 2 SPARE4_T
1nF K >> SPARE4_T
c197 1 2 TEMPL
inF ’—‘I > TEMPL
c198 1 2 TEMP2
in? I€ » Tewe
C199 1 2 TEMP3
InF ’—‘I >> TEMP3
ca00 1 2 TEMP4
inf I€ > TenPs
+Hav cao1 1 2 TEMPS
inF ’——I >> TEMPS
c202 1 2 TEMPS
© InF K > TEMP6
1] F9 ca03 1 2 TEMP? 1
RXE020 inF ” >> TEMP7
ca04 1 2 TEMPS
Connected to Interface for external connections inF AN D> Tewps
ca05 1 2 TEMPY
- = .__I 5> TewPS
C206 1 2 TEMP10
s K 5> TEMPIO
cao07 1 2 BIG_UNB_TEMP
P19 = .__I > BIG_UNB_TEMP
TEMP10 c208 1|( 2 AR_TEMP
O— — -
TEWPS q: @ TEWPS InF AN D> AR_TEWP
TENP7 cc s 6 oc TEMP6 7
—c D—
B UNBS 7 8 UNB7 B
Nee————————d9 ©wp————ro
—_——————du 122p
q 13 14 D
AIR_TEMP ca09 1 2 UNBL
o——
e A s 2 e
- I °—§1runil'rma— 1nF IK EUe >> U2
qa 22 p——--"———
BIG_UNB cau 1 2 UNB3
——._o
EXT_PWR g 22 o RFL_PWR 1""(': ots y D> UNB3
FWD_PWR 9 o 1 2 UNB4
——._o
- E—" A ToF cate 10 > s
o — g - G— R e > was
e 33 34
UNB4 UNB3 ca17 1|( 2 unBe
—.—O D—.—
H ONB2 95 % UNB inF ik > UNB6 L
37 3P ca18 1 2 UNB7
d 39 4 P nF >> UNB7
cs6 ca19 1 2 UNBS
/177 CN40PDA 77 % 1nF K >> UNBS
c220 1 2 UNB9
w1 > e
ceat 1 2 UNB10
P K 5> UNBIO
fne,fz ._LI 2 BIG_UNB >> BIG_UNB
caa3 1 2 EXT_PWR
e K 3> EXT_PWR
ce24 1 2 FWD_PWR
A nF »——I >> FWD_PWR a
c225 1 2 RFL_PWR
oee K 5> RFL_PWR
/77
Nome Progettas  Combiner CCU |Pngm 6 d 6 |[sze A3
Autore: Mauro Ucelll Datol Friday, Narch 19, 200 Codice Progettor 127
Nome PC In Reter  \\ Revisione: 12 Nome Porte Main Interface card
Flle/Cor-tellas 4 Autorizzozione: Codlicer SL127IN1002
S I 4 I 3 I 2 I 1
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ELETTRONICA

TX15000U-KLC

Main interface card Revised: March 19, 2010
SL127IN1002

Revision: 1.2

Combiner CCU

127

Mauro Ucelli
Item Qty Reference

Part

~NOoO O WN =

8
9

11
12
13

2 CN1,CN3
1 CN2
1 CS1
2 C1,C6
2 C2,C7
6 C3,C4,C5,C17,C18,C27
121 C8,C9,C10,C35,C36,C37,
C38,C39,C40,C42,C45,C46,
C47,C48,C49,C50,C51,C52,
C53,C54,C55,C56,C57,C58,
C59,C60,C61,C62,C65,C66,
C67,C71,C72,C73,C74,C75,
C76,C77,C78,C79,C80,C100,
C101,C102,C103,C104,C110,
C111,C112,C113,C114,C115,
C116,C117,C118,C119,C120,
C126,C127,C153,C154,C155,
C171,C172,C173,C174,C175,
C176,C177,C178,C179,C180,
C181,C182,C183,C184,C185,
C186,C187,C188,C189,C190,
C191,C192,C193,C194,C195,
C196,C197,C198,C199,C200,
C201,C202,C203,C204,C205,
C206,C207,C208,C209,C210,
C211,C214,C216,C217,C218,
C219,C220,C221,C222,C223,
C224,C225,C226,C227,C228,
C229,C230,C231,C232
5 C11,C12,C19,C22,C28
52 C13,C20,C23,C29,C31,C32,
C41,C63,C64,C81,C82,C83,
C84,C85,C86,C87,C88,C95,
C96,C97,C98,C99,C105,
C106,C107,C108,C109,C121,
C122,C123,C124,C125,C130,
C131,C132,C133,C134,C139,
C140,C141,C142,C143,C148,
C149,C150,C151,C152,C160,
C161,C162,C163,C164
8 C14,C21,C24,C30,C128,
C129,C166,C170
4 C15,C16,C25,C26
4 C33,C34,C43,C44
34 C89,C90,C91,C92,C93,C94,
C135,C136,C137,C138,C144,
C145,C146,C147,C156,C157,
C158,C159,C165,C167,C168,
C169,C212,C213,C215,C233,
C234,C235,C236,C237,C238,
C239,C240,C241
6 DL1,DL2,DL3,DL4,DL5,DL6

CNO6MRO
CNO4MRO
CSIN0224R2
NC

4,7nF

1000uF/63V/105°C

1nF

47uF/35V
100nF

220uF/16V
680pF

27pF
100pF

LED-G0805

Pagina 1

Description

Conn. Phoenix MSTB 90° p. 5mm 6 pin
Conn. Phoenix MSTB 90° p. 5mm 4 pin
Circuito stampato

Cond. Poli. p 5/7.5/10mm

Cond. SMD 0805

Cond. Elettr. Dia 16 105°C

Cond. SMD 0805

Cond. Elett. SMD d. 6.3mm
Cond. SMD 0805

Cond. Elett. SMD d. 6.3mm
Cond. SMD 1212 HQ

Cond. SMD 0805
Cond. SMD 0805

LED Verde SMD 0805

15
16
17
18
19
20

21

22

23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37

38
39
40

41

42
43
44
45

2 D1,D6

3 D2,D9,D11

4 D3,D5,D010,D12

1 D4

2 D7,D21

37 D8,D19,D20,D22,D23,D24,

D25,D026,D27,D029,D30,D31,
D32,034,D035,D36,D37,D38,
D39,D40,D41,D42,D43,D44,
D45,D46,D47,D48,D49,D50,
D51,052,D053,D54,D55,D56,
D57

8 D13,D14,D15,D16,D17,D18,
D28,D33

17 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4,FIX5,
FIX6,FIX7,FIX8,FIX9,
FIX10,FIX11,FIX12,FIX13,
FIX14,FIX15,FIX16,FIX17

3 F1,F2,F3

5 F4,F6,F7,F8,F9

1F5

2 JP1,JP4

2 JP2,JP3

4 JP5,JP6,JP7,JP8

2 JP9,JP18

2 JP11,JP15

1 JP12

1 JP13

2 JP14,JP17

1 JP16

1 JP19

2 JP20,JP21

15 OPT1,0PT2,0PT3,0PT4,0PTS5,

OPT6,0PT7,0PT8,0PT9,
OPT10,0PT11,0PT12,0PT13,
OPT14,0PT15
1 PF1
11
10 RV1,RV2,RV3,RV4,RV5,RV6,
RV7,RV8,RVO,RV10
12 RV12,RV13,RV14,RV15,RV16,
RV17,RV18,RV19,RV20,RV21,
RV22,RV23
1 RV24
2 RY1,RY2
1 RY3
2 R1,R2

46 100 R3,R4,R5,R6,R8,R9,R18,

R24,R28,R33,R35,R40,R41,
R43,R48,R73,R74,R75,R76,
R78,R79,R80,R81,R82,R83,
R84,R85,R99,R100,R101,
R102,R104,R105,R106,R107,
R108,R110,R112,R114,R116,
R118,R119,R120,R121,R124,
R125,R126,R127,R131,R133,
R135,R137,R140,R141,R142,
R143,R144,R145,R146,R147,
R151,R153,R155,R157,R159,
R160,R161,R162,R163,R164,
R165,R166,R176,R177,R178,
R179,R197,R198,R199,R200,

NC

NC

NC
12CWQO6FN
BAS32

5V1

SM4004

FIX35

RXE110
RXE020
RXE010
CN16PD
STF20D
STF08S
CN26PD
CN10PD
NC

NC
STF26D
NC
CN40PDA
CNO04PS
TLP181

PFS520
BCP51
100K

500K

5K

NC
RLTQ2A
NC
4K70

Pagina 2

MELF SMD Diode

Doppio diodo shottky SMD

Doppio diodo shottky DMS D2PAK
Doppio diodo shottky SMD
MINIMELF SMD Diode

MINIMELF SMD Zener Diode

MELF SMD Diode

Foro fissaggio 3.5mm

Fusibile autorip. 13mm
Fusibile autorip. RXE p5mm
Fusibile autorip. RXE p5Smm
Conn.M.C.S.Dritto 16P alette
Strip femmina 10+10 pin
Strip femmina 8 pin
Connettore 26 poli Flat cs
Connettore 10 poli Flat cs
Connettore 4 poli Mascon
Conn.M.C.S.Dritto 16P alette
Strip femmina 13+13 pin
Connettore 10 poli Flat cs
Conn.M.C.S.Dritto 40P alette
Connettore 4 poli Mascon
Optoisolatore SMD SO6

Portafusibile 5x20
Trans. PNP SOT223
Trimmer Rg V 3269W SMD

Trimmer Rg V 3296W

Trimmer Rg V 3269W SMD
Rele' 30A NO

Rele' TQ2

Res. SMD 2512 1%

Res. SMD 0805 1%

47
48
49

50
51
52
53

54

55

56

57
58

59
60

61
62
63

64
65
66
67
68
69
70

71

R218,R219,R220,R221,R247,
R248,R249,R250,R251,R252,
R253,R254,R255,R256,R257,
R258,R259,R260,R261,R262
1R7
5 R10,R11,R14,R15,R16
14 R12,R103,R189,R191,R193,
R195,R210,R212,R214,R216,
R231,R233,R235,R237
1 R13
4 R17,R27,R39,R47
2 R19,R20
12 R21,R23,R25,R26,R30,R32,
R36,R38,R42,R45,R46,R49
13 R22,R31,R34,R37,R72,R77,
R98,R117,R139,R158,R175,
R196,R217
6 R29,R53,R238,R239,R240,
R241
15 R44,R62,R181,R184,R186,
R187,R201,R202,R204,R207,
R222,R224,R226,R229,R244
3 R50,R51,R246
15 R52,R57,R58,R59,R60,R61,
R63,R64,R65,R66,R67,R68,
R69,R70,R71
3 R54,R55,R56
42 R86,R87,R88,R89,R90,R91,
R92,R93,R95,R97,R109,
R111,R113,R115,R130,R132,
R134,R136,R150,R152,R154,
R156,R167,R168,R169,R170,
R171,R172,R173,R174,R188,
R190,R192,R194,R209,R211,
R213,R215,R230,R232,R234,
R236
4 R94,R96,R148,R149
5 R122,R123,R128,R129,R138
12 R180,R182,R183,R185,R203,
R205,R206,R208,R223,R225,
R227,R228
2 R242,R243
1 R245
4 U1,U6,U8,U9
2 U2,U3
1U4
1U5
9 U7,U10,U12,U13,U14,U15,
u16,U17,U18
1 UM

22K0
3K30
1KO

1K50
2K70
10HO
1HO

220H0

0HO

100KO0

10K0
1K20

100HO
470H0

100HO
158K0
1K62

1H20

1K80
ULN2004A
LM7812
LM7805
LM7912F
LM324SMD

LM358SMD

Res. SMD 0805 1%
Res. SMD 0805 1%
Res. SMD 0805 1%

Res. SMD 0805 1%
Res. SMD 0805 1%
Res. SMD 0805 1%
Res. SMD 0805 1%

Res. SMD 0805 1%

Res. SMD 0805 1%

Res. SMD 0805 1%

Res. SMD 0805 1%
Res. SMD 0805 1%

Res. SMD 2512 1%
Res. SMD 0805 1%

Res. SMD 0805 1%
Res. SMD 0805 1%
Res. SMD 0805 1%

Res. 2W

Res. SMD 0805 1%
Seven Inv. Buffer OC
Stabilizzatore TO220
Stabilizzatore TO220

Stabilizzatore TO220F Isolato

Quad Op. SMD SO14

Dual Op. SMD SO8
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ELETTRONICA

TX15000U-KLC

6.3.1 Taratura tensione di foldback
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La CCU genera una tensione di controllo che agisce sui moduli per ottenere in uscita dal
trasmettitore la potenza impostata nel menu settings (controllo automatico del guadagno
AGC).Solo se si cambia CCU o in fase di prima accensione va impostata questa tensio-

ne, per eseguire questa taratura munirsi di un tester e andare sul diodo D20 tra catodo e

massa e con il trimmer RV24 regolare la tensione a 4,3 Volt.
N.B.: La CCU deve essere in condizione di OFF

CATODO MASSA

Se si vuole disinserire questo controllo bisogna fare un ponte nella parte posteriore della
CCU sul morsetto verde indicato in figura traipin 2 e 5

‘ G poooooojopooooooby PooD| |

O@QD,D”OOOO

Fare pontetraipin2e5

N.B.: il pin 1 si trova sem-
pre a destra di ogni mor-
setto verde

6.3.2 Taratura lettura potenza

Trimmer Funzione

RV1 Potenza FWD d’uscita

RV2 Potenza RFL d’uscita

RV3 Potenza PTX in antenna (menu combiner)
RV4 Potenza PTX sul carico (menu combiner)
RVS Potenza PTX in antenna (menu exciter)
RV6 Potenza PTX sul carico (menu exciter)

[cioo] v
°
(cot] v

M

1

’OR\/E; HOR\/5 HQR\M HQRW HOR\/E HOR\/I
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ELE TTHONICA

TX15000U-KLC

Trimmer Funzione

Connessioni main card

RV12 Potenza sbilanciata LOAD 1

RV13 Potenza sbilanciata LOAD 2 (solo per trasmettitore TX15000U-KLC o TX20000U-
KLC)

RV14 Potenza sbilanciata LOAD 3 (solo per trasmettitore TX15000U-KLC)

Rv22 Potenza sbilanciata BIG LOAD (solo per trasmettitore TX20000U-KLC)

o 2 2 2 2 2 2
sggggosg

ggags
G

SWITCH
RF EXCITER

.O

"""""""" s TR
T o'-” —
PANNELLO
TRASFORMATORE
R o s, _— flejeje]e
sf;'gﬁ ST v pge.
gt | W ) g aliedls . ——RS-232
ke i A )
‘ '5' T T’ iz’
eere § TETTEr T SR :
D T E.Q]D 10 ol OO
i QOO‘O —0 000
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ELETTRONICA

TX15000U-KLC

/B,
6.4

External Con. interface card (SL127IN2001)

VISTA ESTERNA

e R, . N e R N - ( O — R} ( J— R}
e [ o N N 1( — O D ;N booes (’/,\ . ,\\\ e / - o (\\\
Ty e ceee IR @GR R R O\ RS R RS
O I B DN / N _/ &\ N _/
A
EXC1 RS485 TS ELETTROMECCANICA EXT ABS 2 EXT ABS 1
r/ T ™~ i AT RN r/ TTTTTTTTTTTTTY N \\ AITTTTTTTTTTTTY ~ AITTTTTTTTTTTTY ~
i = (\/\10’\0’ o > > {‘ i <\~> ) ‘,\O > \\’3"01;} i\,\/,’:ij\& "\/\',\ - ,\*/1;\’ \,\’E::\ ” ‘/\/\ . ,"‘\,\ ,“"\1;/’ ‘/\/\ ,“"\,\ /“"\1)‘
i N _/ ) N . (R N J N _J )
. A -

EXC2 18-0-18 TLMCPU COMMON BUS SCHEDA RELE' EXT TEMP + SPARE UNBAL BIG RF OUT PWR
e 1 1 1
L N e . : | ‘ !
noAT T \‘,“‘1/’ (i S INCIING NG IO N e B e BN C TN ® SIS TG TG NG IR SN e NG TG IS
L ) SPARE CNT OC LIQUID LEV MAINS-SAFE-PROBE

IIC BUS

Mains-Safe-Probe
Spare CNT_OC Piedino [ Funzione
Piedino | Funzione 1 GND
1 GND Liquid Level 2 +12 Vce
2 +12 Vce Piedino | Funzione 3 GND
3 / 1 GND 4 Termostato 35°
4 / 2 +12 Vce 5 Termostato 50°
5 Foldback inhibit 3 Liquid Low 6 Flussostato
6 / 4 Liquid Min 7 Thermal rack
7 / 8 Safety
8 / 9 Pressostato
10 Mains
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TX15000U-KLC
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VISTA INTERNA
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DIS. SPOL.
CTR. A2

LATO PIANO DI MONTAGGIO
VISTA LATO COMPONENTI

DENOMINAZIONE

EXT CON INTERFACE CARD

SCALA 11

RVR ELETTRONICA SPA

CODICE

CSINO225R!

30/1/09

RILASCIL:

REV:

DIMSCHEDA:  VEDIQUOTE

TRATT.: STANDARD COSTRUTTORE

MAT.:

FR4-74 1.6mm Cu3oum

VISTA POSITIVA

51
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MR/

ELETTRONICA

TX15000U-KLC

Connected to Main Interface Card

+12V_CNT
c19 [
nF 0
JP1
s CNT 1 MAINS
S CNT 2 ! 2 RST SAFE
S CNT 3 3 4 SAF
S CNT 4 5 6 COX 575 UNB
7 8 CLIX_BIG_UNB
9 10 THERM _RAC
noo12 LiQ FLU
B4 50C_T_PROBE
OC SPARE 1 o 35C_T_PROBE
OC_SPARE 2 1; ;g MIN_LIQ _LEV
P [OW LIQ_LEV
23 24 p—
25 26—
CN26PDA P
+12V
Connected to Main Interface Card A
JP2
TEMP10
TEMPO 1 2 TEMP8
TEMP? 3 4 TEMP6
UNB1T0 5 6 UNBY
UNB8 7 8 UNB7
UNB6 9 10
112
1314 AIR_TEMP
SPAREZ T 1516 SPARE3 T
SPARE2 T 718 SPARET T
19 2 BIG_UNB_TEMP
BIG_UNB 2 22
EXT_PWR 23 24 RFL_ PWR
FWD_PWR 25 26
TEMP5 2r 28 TEMPZ
TEMP3 q20 30 TEMP2 1
TEMPT qsr 32 UNB5 =
UNB4 qss 34 UNB3
UNB2 3% 36 UNB1
37 38
39 40
CN40PDA 77 (13:,?

1er|3 OC SPARE b oC SPARE 1
10,:: OC SPARE 2 0c_SPARE_2
+12V—>> 12V
2V ONT % 15y oNT

/F>> GND

1nF
c27
1nF
Cc28
1nF
Cc29
1nF
C30
1nF
C31
1nF
C32
1nF
C33
1nF
C34
1nF
C35
1nF
C36
1nF
C37
1nF
C38
1nF

Cc23
1nF
C24
1nF
C25
1nF
C26

C39
1nF
C40
1nF
C41
1nF
C45
1nF
C46
1nF
C47
1nF
C48
1nF
C49
1nF
C50
1nF
C51
1nF
C52
1nF
C53
1nF
C54
1nF
C55
1nF

MAINS

e
RST SAFE >>
SAFE >>

CLIX 5+5 UNB >>
CLIX BIG_UNB >>
THERM RACK >>
LIQ FLUX

V

50C T PROBE >>
35C T PROBE >>
MIN LIQ LEV >>
LOW LIQ LEV >>
SPARE CNT 1 >>
SPARE CNT 2 >>
SPARE CNT 3 >>
SPARE CNT 4 >>

SPARE1 T >>
SPAREZ T >>
SPARE3 T >>
SPARE4 T >>
TEMP1 >>
TEMP2 >>
TEMP3 >>
TEMP4 >>
TEMPS >>
TEMP6 >>
TEMF’7 >>
TEMP8 >>
TEMF’9 >>
TEMP1O >>

(BIG UNB TEWP .
=

AIR TEMP
R EE—

( UNB1 >
( UNB2 >
( UNB3 >
( UNB4 >
( UNBS >>
( UNB6 >
( UNB7 >>
( UNB8 >
( UNB9 >
( UNB10 >

MAINS
RST_SAFE
SAFE
CLIX_5+5_UNB
CLIX_BIG_UNB
THERM_RACK
LIQ_FLUX
50C_T_PROBE
35C_T_PROBE
MIN_LIQ_LEV
LOW_LIQ_LEV
SPARE_CNT_1
SPARE_CNT_2
SPARE_CNT_3
SPARE_CNT_4

SPARE1_T
SPARE2_T
SPARE3_T
SPARE4_T
TEMP1

TEMP2

TEMP3

TEMP4

TEMP5

TEMPG

TEMP7

TEMPS

TEMP9

TEMP10
BIG_UNB_TEMP

AIR_TEMP

UNB1
UNB2
UNB3
UNB4
UNB5S
UNB6
UNB7
UNB8
UNB9

UNB10

(—BIGUNB % 56 uns

w> EXT_PWR
(WD PWRw wp_pwR
(—————BEL—E!!B—>> RFL_PWR

Nome Progetto: Combiner CCU
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TX15000U-KLC

ELETTRONICA
5
+12V_CNTa
A
+12Va
o)1 A
o 9 UNB1
o 2 UNB2
o 10 UNB3
o 3 UNB4
o 11 B5
o4 al
o 12 P2
o2 e
D o 13 P4
o 6 EMP5
o 14 _CLIX 5+5 UNB
o}z
o 15
o}-8
~J i
CN1
DB15FSD |
/77 ce9
1nF
C68 C70
1nF 1nF
To First Group of 5
Absorbers Res.
CN5
DBYFSD +1[§Ve
1
oTs SPARE1 T
o2 SPARE2 T
o 7 SPARE3 T
c ola SPARE4 T
o 8 AIR TEMP
oi—x
¢ ols 1 ces
J 1nF
/77
To Spare Temp. Measures
WS
+12V_CNTg
CN8 A
10 MAINS
9 PRESSURE
8 SAFE
7 THERM RACK
B
6 LIQ FLUX
5 50C T PROBE
4 35C T PROBE
3 p—
2
P17 == ciona
CN1OMR »—:] InF
N /77
A
5

+12V_CNTb
A
+12Vb
o)1 A CN3
o 9 UNB6 DB9FSD +12Ve
ol2 UNB7 o)1 A
o 10 UNB8 o 6 FWD_PWR
ola UNB9 o2
o 11 B10 o 7 RFL_PWR
o4 P6 o3
o o TEMP? o 8 EXT_PWR
ols TEMP8 o4
o 13 P9 o 9
o1& TEMP10 o5 [ ce1
o 14 _CLIX 5+5 UNB 1nF
o T
o 15
Zofs /77
CN2 T~ T To RF Combiner
DB15FSD y I I Output Power
/77 cn
1nF
Cc71 C74
1nF 1nF
To Second Group of 5
Absorbers Res.
+12V_CNTd
CN6 N
4 MIN LIQ LEV
3 LOW LIQ LEV
2p—
1 -~ 85 GNDH
CNO4MR 1nF

To Liquid Level Probes

+12V_CNTc
A
CN4
DB9FSD +12vd
o1 A
o 6 BIG _UNB
2
CC 7 BIG_UNB_TEMP
3
CC 8 CLIX BIG_UNB
o4
o 9
o5
/77 ce4
1nF
C63
1nF

To Big Absorber Res.

CN7

+12V_CNTf
Iy

CNOS8MR c87 Tutti i contatti

1nF chiusi su 12 volt

SPAREs I/0

FIX1 FIX2 FIX3
FIX35 FIX35 FIX35

?r?,f (—OC SPARE 1 %% 0C_SPARE._1
cer [ CCSPAREZ %y o0 copge

+12V

> +12V

2V CNT Ny oy oNT

>> GND

4

+12Va +12V_CNTa +12\A CNT

F1

RXE020 RXE020

—0>
N

+12Vb +12V_CNTb
F3

RXE020 RXE020

ry

+12Ve +12V_CNTc
F5

RXE020 RXE020

?

+12vd +12V_CNTd
F7

RXE020

F8
RXE020

?
4

+12Ve
F9
RXE020

?

+12V_CNTf
F11
RXE020

)

+12V_CNTg
F12
RXE020

)

Cs1

FIX4 FIX5 FIX6
FIX35

RO

FIX35  FIX35

CSIN0225R1

C56
1nF
C57
1nF
C58
1nF

C59
1nF
C60
1nF
C62
1nF
C66
1nF
C73
1nF
C75
1nF
C76
1nF
c77
1nF
C78
1nF
C79
1nF
C80
1nF

Ccs81
1nF
C82
1nF
C83
1nF
C84
1nF
Ccs88
1nF
C89
1nF
C90
1nF
Co1
1nF
C92
1nF
C93
1nF
C94
1nF
C95
1nF
C96
1nF
Cc97
1nF
C98
1nF
C99
1nF

C100
1nF
C101
1nF
C102
1nF
C103
1nF
C105
1nF
C106
1nF
Cc107
1nF
C108
1nF
C109
1nF
C110
1nF
c111
1nF
C112
1nF
C113
1nF

C114
1nF

( MAINS 5
( RST SAFE 5
( SAFE 5

__CLIX 55 UNB
(M»
( THERM RACK
( LIQ FLUX 5
( 50C T PROBE
( 35C T PROBE
( MIN LIQ LEV
( LOW LIQ LEV
( SPARE ONT 1_
( SPARE ONT 2y
( SPARE ONT 3

SPARE CNT 4 >>

SPARE1 T >>
SPAREZ T >>
SF’ARE3 T >>
SF’ARE4 T >>
TEMP1 >>
TEMP2 >>
TEMP3 >>
TEMP4 >>
TEMPS >>
TEMP6 >>
TEMP7 >>
TEMP8 >>
TEMP9 >>
TEMP1O >>

BIG UNB TEMP >>
AIR TEMP

V

( UNB1 >
( UNB2 >
( UNB3 >
( UNB4 >
( UNBS >
( UNB6 >
( UNB7 >
( UNB8 >
( UNB9 >
( UNB10 >

( BIG_UNB >
( EXT PWR >
( FWD PWR>>
( RFL PWR >

MAINS
RST_SAFE
SAFE
CLIX_5+5_UNB
CLIX_BIG_UNB
THERM_RACK
LIQ_FLUX
50C_T_PROBE
35C_T_PROBE
MIN_LIQ_LEV
LOW_LIQ_LEV
SPARE_CNT _1
SPARE_CNT_2
SPARE_CNT_3

SPARE_CNT_4

SPARE1_T
SPARE2_T
SPARE3_T
SPARE4_T
TEMP1
TEMP2
TEMP3
TEMP4
TEMP5
TEMP6
TEMP7
TEMPS
TEMP9
TEMP10
BIG_UNB_TEMP

AIR_TEMP

UNB1

UNB2

UNB3

UNB4

UNB5

UNB6

UNB7

UNB8

UNBY

UNB10
BIG_UNB
EXT_PWR
FWD_PWR
RFL_PWR
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ol 10 100pF  100pF Oo— 5 AU_ALT 8
9 10 P—
o—23 EXC1 o—12
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Project Name: HCCCU Page: 3 of 3 Size: A3
Designer: Tommasi A. Date: Wonday, March 23, 2009 Project Code: RVR127
File Location: ! Revision: 1.0 Description: Connessioni esterne
Folder/File: ! Approval: Part No.: SL127IN2001
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External Con. interface card Revised: 23/03/2009

SL127IN2001 Revision: 1.0
Combiner CCU
127

Mauro Ucelli

ltem  Quantity Reference Part
1 3 CN1,CN2,CN17 DB15FSD
2 6 CN3,CN4,CN5,CN11,CN14, DB9FSD

CN15

3 2 CN6,CN18 CNO4MR
4 1 CN7 CNO8MR
5 1 CN8 CN10MR
6 3 CN9,CN13,CN19 DB15MSD
7 1 CN10 DB25FSD
8 1 CN12 DBO9MSD
9 1 CN16 DB25MSD
10 1 CS1 CSIN0225R1
11 184 C1,C2,C3,C4,C5,C6,C7,C8, 1nF

C9,C10,C11,C12,C13,C14,
C15,C16,C17,C18,C19,C20,
C21,C22,C23,C24,C25,C26,
C27,C28,C29,C30,C31,C32,
C33,C34,C35,C36,C37,C38,
C39,C40,C41,C43,C45,C46,
C47,C48,C49,C50,C51,C52,
C53,C54,C55,C56,C57,C58,
C59,C60,C61,C62,C63,C64,
C65,C66,C67,C68,C69,C70,
C71,C72,C73,C74,C75,C76,
C77,C78,C79,C80,C81,C82,
C83,C84,C85,C86,C87,C88,
C89,C90,C91,C92,C93,C94,
C95,C96,C97,C98,C99,C100,
C101,C102,C103,C104,C105,
C106,C107,C108,C109,C110,
C111,C112,C113,C114,C115,
C116,C117,C118,C119,C120,
C121,C122,C123,C124,C125,
C126,C131,C137,C138,C139,
C140,C141,C142,C143,C144,
C145,C146,C147,C148,C149,
C150,C151,C152,C153,C154,
C155,C156,C157,C158,C159,
C160,C161,C162,C163,C164,
C165,C166,C167,C168,C169,
C170,C171,C172,C173,C174,
C185,C186,C187,C188,C189,
C190,C191,C192,C193,C194,
C195,C196,C197,C198,C199,
C200,C201,C202,C203,C204,
C205

12 16 C127,C128,C129,C130,C132, 100pF
C133,C134,C135,C136,C175,
C176,C177,C178,C179,C180,

C181
13 3 C182,C183,C184 0.1uF
14 4 D1,D2,D3,D4 BAS32

Description
Connettore DB15 femm. cs
Connettore DB9 femm. cs

Conn. Phoenix MSTB p. 5mm 4 pin
Conn. Phoenix MSTB p. 5mm 8 pin
Conn. Phoenix MSTB p. 5mm 10 pin
Connettore DB15 mas. cs
Connettore DB25 femm. cs
Connettore DB9 mas. cs

Connettore DB25 mas. cs

Circuito stampato

Cond. SMD 0805

Cond. SMD 0805

Cond. SMD 0805
MINIMELF SMD Diode

15

16

17
18
19
20
21
22

6 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4,FIX5,
FIX6
11 F1,F2,F3,F4,F5,F6,F7,F8,
F9,F11,F12
3 JP1,JP3,JP6
1 JP2
2 JP4,JP5
1 JP7
2 JP8,JP9
2 TP1,TP2

FIX35

RXE020

CN26PDA
CN40PDA
CN10PDA
CN16PDA
JSMO03
TP1

Foro fissaggio 3.5mm
Fusibile autorip. RXE p5mm

Conn.M.C.S.Dritto 26P alette
Conn.M.C.S.Dritto 40P alette
Conn.M.C.S.Dritto 10P alette
Connettore 16 poli Flat cs con alette
Pad SMD a saldare a 2 pos.

Test point
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6.5 Interface exciters RF Switch (SL127IN3001)

JP1 JP2 JP3  JP4
NC STF02 STF02S NC
H 1 1 1

®
O
O
O
O
® o3y

O —Q 2 2 Pp——mm —J 2 2 )—‘ B
O @] @) O O Svos
[ IO g 2
| e = - c d 1 c
O O "OI {0 EE' —@ EI c1 c2 c3 c4 cs5 c6 c7 cs co c10
I : = T J NC NC NC NC NC 4n7 NC 4n7 4n7 NC
S e —t THELLLLLTEY | v
O O |Ia @ :E o~ o~ (3] N N (3] N o~ o~ o~ S
[oT}—=cH1 o o * [ O e e I T ) i q
o ofloH {o
[oTHAIL o O _— :
O O 8 8
© O o [e l gl s
m 0|0 b | B OD:
o) o o o ') o % STM06
N L L
o 2
O ~
O 0 ol|l|o o =
O O
I U N A
Cl[cio o o o o DI ey e
O O O FID FID gg:N0288R1 Nome Progetto: HC serie Combiners with CCU Pagina: 1 di 1 size: Ad
O FIDS FInd Autore: Mauro Ucelli Datas Wedvesday, Hay 20,2008 Codice Progetto: 127
O O O O FID  FID Nome PC in Rete:\\ Revisione: 0.1 Nome Parte: Interface Exciters RF Switch
O . | . | . File/Cartella: ! | > Autorizzazione: Codice: SL127|N3001‘
O
O O
& O Interface Exciters RF Switch
° ol || TS SL127IN3001
O 0) = = Revision: 0.1
1o [9] HC serie Combiners with CCU
O o ( 127
e 0) ® 20/05/09
0O 'e) Mauro Ucelli
@® o o o mo ltem Quantity Reference Part Description
1 1 CS1 CSINO0288R1 Circuito stampato
2 5 C1,C3,C5,C7,C10 NC Cond. SMD 0805
3 2 C2,C4 NC Cond. ceramico p 5mm
4 3 C6,C8,C9 4n7 Cond. ceramico p 5mm
5 4 FID1,FID2,FID3,FID4 FID Fiducial CS
6 2 FIX1,FIX2 FIX35 Foro fissaggio 3.5mm
7 2 JP1,JP4 NC Strip femmina 2 pin
8 4 JP2,JP3,JP5,JP6 STF02S Strip femmina 2 pin
9 1 JP7 STMO06 Conn. (M) 90 gradi 6 pin P. 2.54
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6.6 Exciters RF Swi

tch (SL127SW1002)

Condensatore Test point
variabile eg V%?t'n
regolazione Qv RFL Load

RFL Antenna
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kdi
50 Q

e
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6dB

o0
'3 %
o0 = [N
—
_
<
o O O e e @ @ (@
(@] 4 A lllli‘lllllll"l Alle]
O o o o\e o o @ e
Input exciter Out Condensatore

1

Input exciter

variabile 2
regolazione )
Ov Test point
RFL Antenna 0 volt
RFL Antenna

Exciters RF Switch

SL127SW1002

ltem Quantity Reference

1 1 CS1

2 5 C1,C2,C3,C4,C23

3 7 C5,C6,C7,C8,C9,C10,C22

4 2 C11,C14

5 2 C12,C13

6 2 C15,C16

7 5 C17,C18,C19,C20,C21

8 2 DCPLR1,DCPLR2

9 4 D1,D2,D3,D4

10 4 FID1,FID2,FID3,FID4

11 6 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4,FIX5,
FIX6

12 6 FIX7,FIX8,FIX9,FIX10,
FIX11,FIX12

13 1 JP1

14 2 JP2,JP5

15 4 JP3,JP4,JP6,JP7

16 14 PAD1,PAD2,PAD3,PAD4,PADS,
PAD6,PAD7,PAD8,PADY,
PAD10,PAD11,PAD12,PAD13,
PAD14

17 2 RY1,RY2

18 2 R1,R21

19 4 R2,R3,R4,R5

20 6 R6,R7,R8,R9,R10,R19

21 4 R11,R14,R15,R18

22 4 R12,R13,R16,R17

23 1 R20

Part

CSSW0188R2
100nF
4.7nF

10pF
7/50pF

1pF

NC
DIR_CPLR
HSMS2800
FID

FIX10

FIX35

NC

NC
STM02S
PAD

RLTQ2A12V
50R -6dB
10KO

1KO

10HO

51HO0

50H

Description

Circuito stampato
Cond. SMD 0805
Cond. SMD 0805
Cond. SMD 0805 COG
Comp. var. Murata TZB4B
Cond. SMD 0805 COG
Cond. SMD 0805
Accopp. direz.

Diodo Shottky SOT23
Fiducial CS

Foro Test Point 1mm

Foro fissaggio 3.5mm

Panduit maschio 6 pin
Strip maschio 2 pin
Strip maschio 2 pin

Rele' TQ2

RF -6dB 50R Attenuator
Res. SMD 0805

Res. SMD 0805

Res. SMD 0805

Res. SMD 0805

Termin. 1 fix 32-1157

Exciter RF switch
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PAD1_PAD R1
] e
PAD2 PAD
J
L

PAD4
PAD

PADS
PAD

PAD8
PAD

PAD9
PAD

PAD13
PAD

PAD14
PAD

Pagina: 1 di 1 size: A3

Data: Wonday, June 29, 2009

Codice Progetto: 127

Revisione: 0.1

Nome Parte: Exciters RF Switch

Autorizzazione:

Codice:

PAD __PAD3
1 1
L 1
N
JP2 JP3 JP4 JP5
1 1 1 1
2 2 2 2
NC STM02S STM02S  NC
o o o o
=] a a o
= = = =
v =% oy w0
R2 R3 R4 R5
10k 10k 10k 10k
1 2 1 2 1 2 1 2
c1 c2 c3 c4
100n 100n JP6 100n 100n
STM02S
E 2 ) 1 1 2 E 2 ) 1 1 2
- - ( E . - - ( E
R6 R7 R8 R9
1k 1k 1k 1k
cs5 c6 c7 cs
an7 | 4n7 an7 | 4n7
E 2 ) 1 1 ( 2 E E 2 ) 1 1 ( 2 E
3 3 C9 3 3
4n7
D2 2 1 D3 D4
HSMS2800 ? ? HSMS2800 HSMS2800 ? ? HSMS2800
c10
1|2 12 in7 12 1|2
R10 c11 c12 2 1 c13 c14 R19
1k 10p  7/50pF 7/500F  10p 1k
- o R11 R12 R13 R14 R15 R16 R17 R18 o A -
;ﬁ 10R 51R 51R 10R Jadool<tlo 10R 51R 51R 10R ;ﬁ
-~ o o N N H ;YT N o N o -~
o :| RLTQ2A o
o~ A = o~
PAD6 1 c15 c16 1
Mo [ S - 5 S el el ooeu A T ]
_ DIR_CPLR DIR_CPLR _
S
PAD7 1 1 4 1 4 1
PAD
el o
=1 E
OO |~
R20 c17 €18 C19 C20 c21 ——
50R NC NC NC NC NC RY2
RLTQ2A |: JP7
/// STM02S
o~ ~ o~ ~ ~ T L
W< [ o -
-1 -1 "1 T -1 (ONO)
c22 c23
9099 | 9 el
FIX1 FIX2 FIX3 FIX4 FIX5 FIX6 1
FIX10 FIX10 FIX10 FIX10 FIX10 FIX10 R21
50R -6dB
PAD10 PAD PAD _PAD12
1 1
[ 1 L 1
PAD11PAD
]
glzlalg| [z
HEEERE FIX7 FIX8 FIX9 FIX10 FIX11 FIX12
FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FID1 FID2 Nome Prog HC serie C with CCU
JP1 FID FID CSSW0188R2 Autore: Mauro Ucelli
NC FID3 FID4
. . Nome PC in Rete: \\
FID FID
File/Cartella: \
I 4 I 3 I 2

SL127SW1002
1
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6.7 Scheda CPU (CPUPJ2KMC)
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8 | 7 | 6 | 5 v 4 | 3 | 2 | 1
+12V
R1
VREF . 3 uia R2 Rs u1B
+ 1 __VREF B DAC B _ 5 \l\ R4 R5
1K 5 + 7 OUT DACB DAC A ) 10 \l\'n_074 R6
R c1 —~ TLO74 100R 10K 5 + 8 . OUT_DACA o
c2 _ TLO74 100R 330K 9
CM10KpF + P u1ic 100R
CM10KpF R7 R8 c3
-7V 1uF 25V R9 R10
47K 10K5
47K 10K5
12 u1b R11
A
13 ]
TLO74 100R JP2
JP1 12 ADC CH9
1 T1 ADC CH
— . g T3 _ADC CH10 =
¥5V , T4 _ADC CH11
2 )M S 4 T6 ADC CH13
3 5 T5 ADC CH12
4 CSO(IN_AD6) AD6 cé 6 T8 ADC CH15
5 CLIX TNO CM.1uF 7 T7_ADC CH14
6 CS1 (1N A7) AD7 8
7 LED G OC_0uUT2 9
S TED R’ OC_OUT0 1? R PWR ADC CH1
LED Y T l H
10 R ] 177 12 ol
" 13 TN PWR ADC CH2
12 ON OFF IN_ON 14 TEMP ADC CH5
13 ST BY IN_STDBY 15 V BIAS ADC___CH4
14 FAULT 16 FREE (CE7) CHY
c 15 TRO OC_ALARM 17 T DRV _ADC CH6 c
16 FUSE 7S IN_IN3 18 VREF VREF B
17 RESET AL IN_IN7 19
18 155+ TR+ 20 T TOT s1 OUT DACB
19 85— TR- 21 DAC A& OUT DACA +12v v
20 22 o
23
CON20A = 2 +12V T
SX = - ]

CON26A =—C5

I DX g, I

vo MICRO
0C_0UT0 ouT_0 ouT_0
OC_OUT1 ouT_1 ouT_1 JP3
0C_0uT2 ouT_2 ouT_2
OC_OUT3 ouT_3 ouT_3 1 7
0C_ouT4 OouT_4 ouT 4 2 2 FIX1  FIX2  FIX3  FIX4
oc_ouTs our.s our.s IN_ADS 8 4 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35
0OC_OUT6 OouUT_6 OouT_6 NAD7 STRIP8 4 5
OC_OUT? ouT_7 TV ouT_7 15V 5 5
OC_RESOUT +12V 5V Ao — 6 WSAFE
IN_STDBY +5V Sr— 7 AINS
B IN_INO INO INO CHo 8 8
IN_IN1 IN1 IN1 i ¢
IN_IN2 IN2 IN2 Cha
IN_IN3 IN3 IN3 _
IN_IN4 IN4 IN4 82 77
IN_IN5 IN5 IN5 Ch7
IN_IN6 IN6 ING Ghe
IN_IN7 IN7 IN7 T
OC_ALARM CH10 +12V
OC_P5040 ON ON AT o
OC_STDBY STDBY STDBY Sz JP4
FAULT SW_SAFE SW_SAFE I
IN_MAINS MAINS MAINS 1 1 o——=ca7
IN_SWSAFE STOP_A STOP_A g 3 2p—9c ouls c7 | c8 .
m IN_ON ALARM ALARM 5V 3 CMAUF ==  CMAUF == B
GND EARTH RESOUT RESOUT 4 5 : ’
TR STRIP8 5 6 o o
PJ2K_lIO GND EARTH TR 6 P—GcRESOU
7T P&
p— ——— 2 07
VREF 8 o
DAC_A c9
DAC B CMAUF ——
PJ2K_MICRO
o
7V
A A
Nome Progetto: HC5_10KW Pagina: 1 di 3 Size: A3
Autore: Mauro Ucelli Data: 11/02/04 Codice Progetto: HC5-10
Nome PC in Rete: \\ut_srviprogetti Revisione: 1.0 Nome Parte: CPU Card - General Section
File/Cartella: SLCPUPJ2KMC izzazi Codice:  SLCPUPJ2KMC
8 | 7 | 6 | 5 4 4 | 3 | 2 | 1
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5 | 4 3 | 2 | 1
R12_ 2K2 +5V
Jbps [V 0+5v U2 RIS, 2K2 usC
oc1
R14 R15 R16 R17
IN_ON ~ IN ON 1 4 ¢ 9 ON +5V IN_MAINS > 5 6 < MAINS
1K 1K y 011—L 47K j 40106
40106
c12 GND GND EARTH CMAKTPF CM.1uF c13
TLP521-1
STRIP2  CM.1uF
—<< STDBY R18 K2
usB
° +12V > RENAZ 6.5y v ’
+ R20
oc2 u4b R22 23 IN_SWSAFE > : 3 4 < |SW_SAFE
R21 L
12y O—e1 4 . 9 8 6 'I::>° 11 OC_P5040C <Joc_Ps040 c14 47K j o108
y 47K T 22R 22R CMAKTPF CM.1uF c15
40106 U3F
c16 ULN2004A
1K TLP521-1
CM.1uF R26, ~2K2 ey U6E
R27
D1 H‘“oo"’ IN_INO > 1 {:>01° <_JiNo
M IN_STDBY c17 47K j_ 40106 -
CM4K7pF
R28 R29 CM.1uF c18
sToP AL > 1N4004 1 _OC_STOPAC, ] < Joc_sToBY
U3A 22R 22R
ULN2004A R30,  2K2 u2c
+5V
R31 a
R33 IN_INT[—> <INt
c19 47K
R34 R35 40106
CM4K7pF
U3B 22R 22R OC ouToC2 CM.1uF c20
ULN2004A out o[> >° VIV < JFAuLT / j ; +5V
U3G 22R 22R
c ULN2004A c
R37 R38 R36, 2K2 ey U4F
RESOUTC U4A
RESOUT[__> 2 D:>c 15 <___]OC_RESOUT R3O p 13 “
UsB 22R 22R IN_IN2 (> <2
ULN2004A c21 47K 40106 40106
R40 R41 CM4KTPF CM.AuF c22
ouT o[> 4 D:>c 13 OC outoc <_Joc_ouTo
03D 22R 22R
ULN2004A R42 ~ 2K2 U6F
+5V
R44 R45 R43 43 12
IN_IN3 > <_]IN3
B g 5 12 OC_OuT1C U2E — ¢
ouT_1 > D:>o < ]oc_ouT1 c23_L 47K j
U3E 22R 22R 40106
ULN2004A CMAKTPF CM.1uF c24
R46 R47 40106
3 14 OC ouT2C
ouT 2 > D:>o < ]oc_ouT2 Ras, 2K2 U4B U4E
03c 22R 22R +5V a0 5
ULN2004A IN_ING > 1 3 4 11 10 < IN4
R50 R51 U2A c25 47K
7 10 OC 0UT3C 40106 40106
ouT_3[_> D:>c <__]oc_ouTts ) CM4K7pF CMAUF 26
U5G 22R 22R
B ULN2004A B
40106
R53 R54 R52 ~ 2K2 ey uac
OC 0uT4C
ouT4a[> s[>0 <Joc_outs RS 4 6
UsF 22R 22R IN_IN5 [ > ? <ins
ULN2004A co27 47K
U2F 40106
R56 R57 CM4KTPF CM.1uF c28
ouT 5> 5 D:>c 12 OC OuTsC < loc_ouTs ! 5V
USE 22R 22R
ULN2004A 40106 R58  ~ 2K2 UBA
+5V
W R60 R61 RE9 4 5 -
IN_IN6 > - <_1IN6
4 13 OC_ouTeC -
ouT_6[__> D:>c <_loc_ouTe 20 1 47K :|
UsD 22R 22R /77 40106
ULN2004A CM4KTPF ‘ ] CM.1uF c30
R62 R63
ouT 7[> 3 D:>c 14 OC ouT7C <Joc_ouT? R64  2K2 D
U5C 22R 22R o +5V
ULN2004A IN_IN7 > . 9 8 < IN7
c31 47K
R66 R67 40106
CM4K7pF
A ALARM [ >—ALARM 16 OC_ALARMC < Joc ALARM CM.1uF c32 A
U5A 22R 22R
ULN2004A
OC P5040C  OC STOPAC OC OUTOC OC OUTIC OC OUT2C OC QUT3C OC OUT4C OC OUTSC OC QUT6C OC OUT7C OC_ALARMC IN_STDBY IN ON RESOUTC OC ouTOoC2
c33 c34 c35 c36 ca7 c38 c39 c40 c41 c42 ) c43 ca4 c45 c46 ca7 Nome Progetto: HC5_10KW Pagina: 2 di 3 |size: A3
CM4KT7pF CM4K7, CM4K7| CM4K7, CM4K7, CM4K7, CM4K7, CM4K7, CM4K7, CM4K7pF CM4K7pF CM4K7pF CM4K7pF CM4K7pF CM4K7pF Autore: Mauro Ucell Data:  11/02/04 Codice Progetto: HC5-10
Nome PC in Rete: \\ut_srv\progetti Revisione: 1.0 Nome Parte: CPU Card - Digital /0
. SLCPUPJ2KMC . . SLCPUPJ2KMC
File/Cartella: Autorizzazione: Codice:
5 | 4 | 3 | 2 1
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| R.Y.R.
ELETTRONICA

TX15000U-KLC

5 | 4 | 3 | 2 | 1
VDD VREF
C48 JP6 R68 10R PTBO PTB1 PTB2 PTB3 PTB4 PTB5 PTB6 PTB7
CM27pF |2 1 N c49
[ l 0 02 }_1_] c51 c52 c53 c54 c55 C56 cs57 c58 2
STRIP 2 CM.1uF CM.1uF R69
R70 Y1 E ERE ] v
cse 10M 32.768 KHz c50 7 ADO
BRI 11grgr  £99 prao (2P0
CM27pF RST P i per 89 pra; Laa g; CM10KpF ~ CM10KpF  CM10KpF  CM10KpF  CM10KpF  CM10KpF  CM1OKpF  CM10KpF
4dosct > S pra 5V
R72 0sc2 PTA3 2
I 2 421 caMxFC PTA4 (30 —23
o CP33KpF 10k PTAS5 [—L—2 R73 2K2
- ON PTCO PTAG 28— us +5V
I—; cer —— STDBY PTCA pTA7 (32 PA7 v Do AD1
ol SW_SAFE PTC2 2o _PTBO R74 10K e ouT_0
CP10KpF CMIKoF MAINS PTC3 PTBO F22—5re] RTE TR CHO Dr—4{Dps S Q6 ouT_1
STOP_A PTC4 P81 F2A—rr e TR CH1 o 2 Q2 ouT 2
A e oz e e oo 4 25 prer g e @ oury
R78 ss PB4 (26 ET54 Rro 10K R CH4 2> 181pg Qs ouT 5
7 K 27 _PIB R8O BAV99B BAV99B 17 ~
it om—n e P — i 4y @ s . || RDPR
oSl 14 29 __PTBY RB3__10K pei] Q -
SCLK 15 EBZ PTB7 oK 11 Lo AD2 S1
SELO 18 PTD?t prE0 F— XD —RST_14¢GR onD 1 == |2
L /77 SEL1 19 a T RXD ClR ¢ 2 | == [
CK 20 PTD5 < < PTEI +5V +5V +5V 3 10
DE PTD6 %%% 74HC273 " e e 9
DE 1] p—
pro7 222 ey
o5 5| = 8
o Re4 K2 6| =0 [z
PTB2 PTB3 PTB4 3 PTB5 PTB6 PTB7 3 sV SW DIP-6
MC68HC908GP32-QFP U9 AD3
5y BAV9B BAV9B BAV9B BAV9B BAV9B BAVO9B Do 15105 8 s INO /7
b7 Q1 > D1 IN1
DAC_B Q2 D2 IN2
u10 DS 13 fq7 D7 IN3
MOSI 1 D417
SOLK DI vce a7k R85 D5 ] Q3 D3 mg
—Ssa—2 sCLK ouTB & Q4 D4 R86 2K2
_CSA 3] __vce
. CSA o o e VREF_ +5V vee D5 141 Go os Ne .y
DAC_A [>———* oura GND 12K ? CM.1uF VDD Cgr  Ccg8  CcgY  Cl CQl G2 C@3  Ci  Cpp  CTs Qs D8 IN7 AD4
TLV5625 1y ok
R88 CLK T ENI
+ Co4 ce5_|+ 66 GND o¢
10K /I\ 1uF 25V “T 1uF 25v 74HC574
GND | vss +5V R89 K2
VSSA CM.TuF CM.TuF CM.TuF CM.TuF CM.TuF CM.TuF CM.TuF CM.TuF CM.TuF CM.1uF ey
+5V VN0
Q R90 10K ; D11 Voa/ Ut AD5
RS4 3
5485 S,Z BAV99B +5V DO ; 5 13 ADO
JP7 DIPS U12 = oT 22 8 2me ADT
N 8 u13 DZ_1e | 1Y! > AT AD2
sp— g o SN75176AP . TR- D5 1v2 1A2 -4 e
s p—1r v 1Y3 1A3 7
TR- RXD 1 o Bus 485 R91 2K2 CH8 D 1 O 15 MISO D4 3 17 AD4
3 DE 2d RO o 7 crie R9Z 2Kz CHo D | CH0g DOuT D5 5|24 274 e AD5 10K R9S 22
2 RE > B CH9 Rod K2 CHI0 D2 cH1 S 5 5 2v3 2n3 12 D +5V
1 b— CH10 a CHz2  sSTRB H8—x 2 2Y1 2A1 = R96
3fpe 2 Al bz1 CH11 R9S 2Kk CHI1D 4175 D712 1 %v4 1a4 & AD AD6 + <__]IN_ADS
TXD 4fp & N 12V/0.5 CH12 RO7 2Kk2 CHI1ZD 5 1 Cha -
STRIP 5 o DZ2 - ~~R98 2KZ CHI3D § CKI
12V/0.5 CH13 RG99 H CH5 16
. 2K2 CH14 D 7
q CH14 x CH6 GND 2G
P R102 2K2 CH15D | SHe
R100 R101 5V1/0.5W 7aH0244 cr7
10K 10K oz4 DZ3 MOSI 17 v maxiin2 1g|LVI.1uF R103 2K2
5V1/0.5W VREF . 1 +5V R104 v
REFIN o AD7
8 U14A /77 1 o DO RI105 10K <__1IN_AD7
74HC139 REFOUT
ss 1d v3 bZ ENA SCLK 19 borii D1 R106 10K 2 E
SEL1 Hono vz EEL\_ D2 R107 10K c78
3] SN0, 2Ps SA— +SVO— 10 sEpN
SELO > o} D4 CSM c90 co1 ENA 15 | SH! CM.1uF
A > Y0 CM.AuF CM.1uF s L2 D3 R108 10K
9 E40) PRG OC
com 6% D4 R109 10K
+5V T JPg
49 D5 R110 10K _§AS7LC ] 5 :)_§$T
a—q 3 4 P—F5
14 [, 7o b2 g&lo D6 R111 10K _F?o d3 eB
13 i1 CKO /77 IRQ
= B M D7 Ri12 10K - —9q7 8 p—x
CK v2 pll— 9 10 p——O+5v
I qe Y3 pr—x= MISO _R113 10K STRIP 5X2
/77 u148 ss R114 10K
74HC139
+5V +5V +5V +5V +5V +5V +5V +5V +5V CK R115 10K +5V U5 +5V
12v SELO _R116 10K MOSI o voole
< Jesv G2y D12 D13 D14 D15 D17 D18 D19 SCK ald, ‘solo MISO
SEL1__R117 10K c10 CSM JosK oo
R118 D20 CH8 D 3 CHY9 D 3 CH10 D3 CH11 D3 CH13 D3 CH14 D3 CH15 D3 CM.1uF g% o
R119 XD R121 10K GND HLD +5v
™ 2K2 R122 BAV99B BAVO9B BAVO9B BAVO9B BAV9B BAV99B BAVI9B BAVI9B 250080
N BAVS9E 2K2 IRQ___ R123 10K
N VREF ——\rer RXD _ R124 10K
N MOSI _R125 10K
c79 | CH8 D CH9_D CH10 D CH11 D CH12 D CH13 D CH14 D CH15 D
e c80 ‘ 3 C81 SCLK _R126 10K
~ == c82 c83 c84 c85
JP9 1uF 25V CM1KpF [ D21 | cM.1uF Nome Progetto: HC5_10KW Pagina: 3 di 3 size: A3
TRIP 2 ‘i
(% | <:| GND EARTH Autore: Mauro Ucelli Data: 11/02/04 Codice Progetto: HC5-10
/77 LM336-5.0V CM10KpF CM10KpF CM10KpF CM10KpF CM10KpF CM10KpF CM10KpF CM10KpF Nome PC in Rete: \\ut_srv\progetti Revisione: 1.0 Nome Parte: CPU Card - Micro
: : : File/Cartella: SLCPUPJ2KMC Autori Codice: __ SLCPUPJ2KMC
5 4 3 2 1
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/[mﬂgn@%/ TX15000U-KLC
ELETTRONICA
General Revised: Thursday, May 29, 2003
CSCPUPJ2KMC Revision: 1
Item Quantity Reference Part Item Quantity Reference Part
1 18 C1, C2, C51, C52, C53, C54, C55, C56, C57, C58, C82, C83, CM10KpF 40 1 us 74HC273
C84, C85, C86, C87, C88, C89 41 1 U9 74HC574
2 4 C3, C64, C66, C79 1uF 25V 42 1 u10 TLV5625
3 38 C4, C5, C6, C7, C8, C9, C10, C12, C13, C15, C16, C18,C20, CM.1uF 43 1 U11 74HC244
C22, C24, C26, C28, C30, C32, C49, C50, C63, C65, C67, C68, 44 1 u12 SN75176AP
C69, C70, C71, C72, C73, C74, C75, C76, C77, C78, C81, C90, 45 1 U13 MAX1112
Co1 46 1 u14 74HC139
4 25 C11, C14, C17, C19, C21, C23, C25, C27, C29, C31, C33, C34, CM4K7pF 47 1 u15 25C080
C35, C36, C37, C38, C39, C40, C41, C42, C43, C44, C45, C46, 48 1 Y1 32.768 KHz
C47
5 2 C48, C59 CM27pF
6 1 C60 CP33KpF
7 1 C61 CP10KpF
8 2 C62, C80 CM1KpF
9 2 Dz2, DZ1 12V/0.5
10 2 Dz4, DZ3 5V1/0.5W
11 2 D1, D2 1N4004
12 18 D3, D4, D5, D6, D7, D8, D9, D10, D11, D12, D13, D14, D15, BAV99B
D16, D17, D18, D19, D20
13 1 D21 LM336-5.0V
14 4 FIX1, FIX2, FIX3, FIX4 FIX35
15 1 JP1 CON20A
16 1 JP2 CON26A
17 2 JP4, JP3 STRIP8
18 3 JP5, JP6, JP9 STRIP 2
19 1 JP7 STRIP 5
20 1 JP8 STRIP 5X2
21 2 OC1, OC2 TLP521-1
22 1 Q1 BC857
23 5 R1, R14, R15, R24, R25 1K
24 4 R2, R4, R6, R11 100R
25 35 R3, R72, R74, R75, R76, R77, R79, R80, R81, R83, R88, R90, 10K
R96, R100, R101, R104, R105, R106, R107, R108, R109, R110,
R111, R112, R113, R114, R115, R116, R117, R120, R121,
R123, R124, R125, R126
26 2 R71, R5 330K
27 15 R7, R9, R16, R17, R20, R21, R27, R31, R39, R43, R49, R55, 47K
R59, R65, R87
28 2 R8, R10 10K5
29 30 R12, R13, R18, R19, R26, R30, R36, R42, R48, R52, R58, R64, 2K2
R69, R73, R82, R84, R86, R89, R91, R92, R93, R94, R95, R97,
R98, R99, R102, R103, R119, R122
30 28 R22, R23, R28, R29, R32, R33, R34, R35, R37, R38, R40, R41, 22R
R44, R45, R46, R47, R50, R51, R53, R54, R56, R57, R60, R61,
R62, R63, R66, R67
31 1 R68 10R
32 1 R70 10M
33 2 R118, R78 1™
34 1 R85 12K
35 1 S1 SW DIP-6
36 1 U1 TLO74
37 3 U2, U4, U6 40106
38 2 U5, U3 ULN2004A
39 1 u7 MC68HC908GP32-QFP
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/RVLR./ TX15000U-KLC

ELETTRONICA

6.8 Scheda splitter (SLSPLTHC3-01)

o o ° ° ° °
. .Ll . ° o oo.no n-.oo
e o o o
o0 oo oo o0
PD3| PD4
° ° 0 coaxte $ ° 0

Rl

OKDIO

O KDI oo KDI o

. oo coax3[e € coaxe[® € e

LN J PDS LN J LN} PD6 e e LN} PD7 LN ]
° CI18[PT

LN J LN J LN ] LN LN ] LN ] m‘.‘ﬂ
° [ ] . L ] L ] . o o o

P

W] NOME PROGETTO:  HC3-6 NOME PARTE: SCHEDA SPLITTER PER HC3-6
( @ELE%OMC,.@; AUTORE: M. UCELLI DATA: 19/04/2004 | REVISIONE: 1.0 |SCALA: 1:1 |SIZE: A3 | PAGINA: 1 DI 1

ARCHIVIAZIONE ELETTRONICA: "CARTELLA PROGETTI" SU "UT_SRV" CODICE PROGETTO: 017 CODICE DISEGNO:  SLSPLTHC3-01
MATERIALE: / TRATTAMENTO: / PROFILO: / |STATO: ESECUTIVO
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(M
i\

/| R.Y.R.
ELETTRONICA

TX15000U-KLC

/[// c1 c2
PD1 10p 2p2
DCPLR1 PAD
DIR_CPLR [// [//
% K | |
PD2 :‘_/ :‘_/ PD3
PAD TL1 TLINE_L L2 48nH COAX1 PAD
4 - - 17 Y Y Y D
Nrﬁfq c3 1 1 :L :L al al 752 R1  50_250W
d 1p T~ T~ T~ T~
_ /77 /77 /77 COAX2 PAD
i Cc4 C5 Cc6 c7 Cc8 D
C11 NC C12 NC = NC 10p 10p 10p 2p2
Cc9 752 R3 50_250W
1|( 2 2 \|1 6_60p
PD5
R4 150 R5 150 COAX3 PAD
1 211 2 §<k2 g;g C)
R6 150 R7 150 752 R8 50_250W
1 2 1 2
R9 150 R10 150 PD4
1 2 1 2 PAD
(D
R11 R12
a7 47
L L. 3 Ways Input Splitter Revised: Monday, March 15, 2004 o
HSMS2800 HSMS2800 SLSPLTHC3-01 Revision: 1.0 ()
13 a7 cta a7 Mauro Ucelli
" " ltem Quantity  Reference Part Description
Heh
R15 R16 1 3 COAX1, COAX2, COAX3 757 Cavo coax
4k7 47 2 1 CS1 CSSPLTHC5-01 Circuito stampato
3 4 C1, C5, C6, C7 10p Cond. SMD 1212 HQ
PD8 PDY 4 2 Cs8, C2 2p2 Cond. SMD 1212 HQ
PAD RI7 akr R18 ak7 PAD 5 1 C3 1p Cond. SMD 1212 HQ
- - 6 1 C4 NC Cond. SMD 1212 HQ
1| 2 2 |1 7 1 C9 6_60p Comp. ceramico dia. 7mm
C15 4n7 C16 4n7 8 1 Cc10 2p2 Cond. SMD 0805
/77 9 2 C12, C11 NC Cond. SMD 0805
10 6 C13, C14, C15,C16,C17,C18 4n7 Cond. SMD 0805
PD10 PDIf 11 1 DCPLR1 DIR_CPLR Accopp. direz.
- 1|2 2 \|1 D) 12 2 D1, D2 HSMS2800 Diodo Shottky SOT23
C17 4n7 C18 4n7 13 1 L1 NC Induttanza cilindrica
FIID FOMER REF FOTER 14 1 L2 48nH Induttanza cilindrica
15 11 PD1, PD2, PD3, PD4, PD5, PD6, PD7, PD8, PD9, PD10, PD11 PAD
16 3 R1, R3, R8 50 _250W Resistenza KDI 2 fix
17 1 R2 1k Res. SMD 0805
csi 18 6 R4, R5, R6, R7, R9, R10 150 Res. SMD 2512
19 2 R12, R11 47 Res. SMD 0805
CSSPLTHCS-01 20 4 R15, R16, R17, R18 4k7 Res. SMD 0805
21 1 TLA1 TLINE_L Linea strip CS

Nome Progetto: HC3-6

|Pagina: 1 di 1 |size: A3

Autore: Mauro Ucelli

Data: 19/04/04

Codice Progetto: HC3-6

Nome PC in Rete: \UT_SRV\Progetti

Revisione: 1.0

Nome Parte: 3 Ways Input Splitter

File/Cartella:

Autorizzazione:

codice:  SLSPLTHC3-01
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[RML R/ TX15000U-KLC

ELETTRONICA

6.9 Phase shifter (SLPHSHHC3-02)
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/RVLR./ TX15000U-KLC

ELETTRONICA

L1 160nH L2 160nH
YN Y
] w2 N N w4 N
C1 b4 WIRE _1 Cc2 C3 b4 WIRE A C4
1_10p A~ W1 77~ 1_10p 1_10p A~ w3 77~ 1.10p
o WIRE o o WIRE o
COAX1 COAX2 COAX3 COAX4
RG316 1 1 RG316_ RG316 RG316_
JP1 c5 ce | JP2 JP3 c7 c8 | JP4
27p 27p 27p 27p
i R M g M
NP l FASTONCS FASTONCS l NP l FASTONCS FASTONCS l
- L3 ~ ~ L4 -
/77 40nH /77 /77 40nH /77 L5 160nH
~Y YN
- W6 -
C9 | WIRE _|# C10
1_10p ¢£ W5 77~ 1_10p
N WIRE o
COAX5 COAX6
- a \
RG316 1 1 RG3T6_ |
JP5 C11 C12| JP6
@ 27p 27p @
Phase Shifter for HC3-6 Revised: Tuesday, March 23, 2004 CN3 —r
SLPHSHHC3-02 Revision: 1.0 N P l FASTONCS FASTONCS l
Mauro Ucelli - o L6 .
Item |Quantity |Reference Part Description /77 40nH /77
1 3 CN1, CN2, CN3 N P Conn. N da pannello per cavo RG316
2 3 COAX1, COAX3, COAX5 RG316 Cavo coax 50H RG316
3 3 COAX2, COAX4, COAX6 RG316 Cavo coax 50H RG316 (595mm)
4 1 CS1 CSPHSHHC5 03 |Circuito stampato
5 6 C1,C2,C3, C4, C9, C10 1 10p Comp. var. ad aria Tekelek 6mm
6 6 C5, C6, C7,C8, C11, C12 27p Cond. SMD 1212 HQ
7 5 FIX1, FIX2, FIX3, FIX4, FIX5 FIX35 Foro fissaggio 3.5mm
8 6 JP1, JP2, JP3, JP4, JP5, JP6 FASTONCS Faston da CS p. 5.08
9 3 L1, L2, L5 160nH Induttanza cilindrica
10 |3 L3, L4, L6 40nH Induttanza cilindrica
11 |6 W1, W2, W3, W4, W5, W6 WIRE Filo a saldare
FIX1 FIX2 FIX3 FIX4 FIX5
CS1 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 Nome Progetto: HC3-6 Pagina: 1 di 1 Size: A4
CSPHSHHC5 03 Autore:  Mauro Ucelli Data: 19/04/04 Codice Progetto: 017
/77 /77 /77 /77 /77 Nome PC in Rete: \\UT_SRV\Progetti Revisione: 1.0 Nome Parte: Phase Shifter for HC3-6
File/Cartella: EsecutiviSchemi Elettric\SLPHSHHC3-02 Autorizzazione: Codice: SLPHSHHC3-02
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7. Modulo PJ5000U-KLC (alias Barracuda)

71 Descrizione

I PJ5000U-KLC & un amplificatore RF per FM con una potenza massima di 5400W.
E’ un apparato di moderna concezione completamente allo stato solido che utilizza MO-
SFET come componenti attivi nei moduli di amplificazione FM, e per il raffreddamendo
utilizza del liquido refrigerante anziché aria forzata.
L’amplificatore & progettato in sole 4 unita e per essere installato in un rack standard da
19”, ed e controllato da un sistema a microprocessore.

7.2 Pannello frontale

1 234 5 6 7 8 910111213 14

15 16 17 181920 21222324 25

1 |RFTEST Connettore BNC per uscita RF monitor. Il livello di uscita &
-60dB riferito alla potenza di uscita in gamma FM

2 |ALARM RESET Pulsante per resettare manualmente le protezioni del siste-
ma

3 |LOC/REM Deviatore per selezionare la modalita “locale” o “remota”

4 |ESC Pulsante per uscire da un menu

5 | DISPLAY Display LCD

6 [ON Led verde. Indica che I'amplificatore € in condizione di ON

7 |WAIT Led giallo. Indica lo stato di attesa (I'amplificatore € tempora-
neamente disattivato, ma verra riattivato automaticamente
appena verra rimossa la causa del blocco, oppure dopo un
intervallo di tempo prestabilito a seconda del tipo di protezio-
ne

8 |FAULT Led rosso. Indica un guasto ('amplificatore € bloccato, ed &
richiesto I'intervento di un operatore per il ripristino).Necessi-
ta la pressione del tasto ALARM RESET

9 |LOCAL Led giallo. Indica che I'amplificatore € in modalita “local

10 [FOLDBACK Led giallo. Indica che la funzione foldback & atti
automatica della potenza, gestita dalla sc
del modulo)
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Trimmer per regolare il contrasto del display LCD

verso il basso) o per ridurre il valore di un parametro che si
sta modificando

Tasto per spostarsi all’interno di un menu (verso sinistra o
verso I'alto) o per incrementare il valore di un parametro che
si sta modificando

14 |OK Tasto da premere per entrare in un sottomenu, per entrare
in modalita modifica di un parametro o per confermare un
valore modificato

r— Tasto per spostarsi all’interno di un menu (verso destra o
13 '

15-25 | AIR FLOW Griglie per il passaggio dell’aria
16 | COOLANT STATUS || led verdi indicano il corretto funzionamento delle pompe (A
A-B-C e B) e la ventola del unita esterna(C).Questi led sono attivi

solo quando il modulo & singolo ed & configurato come
“master” ovvero gestisce lo scambio delle pompe e la ven-
tola dell’'unita esterna (TX5000U-KLC).Per configurazioni
dal TX10000U-KLC in avanti il modulo & configurato come
“slave”, in quanto & la CCU che gestisce tutto e i led indica-
no: A - nessuna indicazione, B - ventole interne accese, C -
nessuna indicazione

17 |POWER SUPPLY | Quando il led & giallo indica la presenza di un anomalia in
1-2-3 uno o piu negli alimentatori,il modulo continua a funzionare
ma ne viene ridotta la potenza.

Quando il led € rosso indica che il relativo alimentatore &
guasto,il modulo continua a funzionare ma ne viene ridotta la

potenza.

18 |FAULT Led rosso che indica un guasto ('amplificatore & bloccato,
ed e richiesto 'intervento di un operatore per il ripristino)

19 |FUSES Led giallo che indica la presenza di uno o piu fusibili bruciati
sulla scheda fusibili,vedi cap. 8.17

20 |[FOLDBACK Led giallo che indica che la funzione foldback €& attiva (ridu-

zione automatica della potenza,gestita dalla scheda CPU
interna al modulo).

21 |RF PWRADJ Trimmer della regolazione della potenza di uscita del singolo
modulo,questo controllo agisce variando la VPA dei pallet
mosfet

22 | WARNING Led giallo, indica che il livello del liquido refrigerante nel ser-

batoio dell’'unita esterna ha raggiunto il livello minimo (attivo
solo per trasmettitore TX5000U-KLC)

23 |LOW Led rosso, indica che il serbatoio dell’'unita esterna € vuoto e
implica I’arresto immediato della macchina (attivo solo per
trasmettitore TX5000U-KLC)

24 |FLOW Led rosso, indica un malfunzionamento dovuto all’assenza

di flusso del liquido refrigerante (attivo solo per trasmettitore
TX5000U-KLC)
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TX15000U-KLC

7.3 Pannello posteriore
1 2 3
b o WJ B ¢

Sasied o

€0

8 9 10 11 12 13 14

1 |PUMPS INTERFACE Connettore DB-15 per la gestione della scheda con-
trollo pompe (usato solo nel trasmettitore TX5000U-
KLC)

2 |12C BUS Connettore DB-9 per comunicazione 12C

3 |RS232 Connettore DB-9 per la programmazione di fabbrica

4 |TELEMETRY Connettore DB-25 per telemetria

5 |COMMON BUS Connettore DB-15 per l'interfacciamento con altri ap-
parati, per esempio la CCU

6 | MAINS CONNECTOR Connettore per I'alimentazione

7 | MAINS FUSE Fusibili di protezione per gli alimentatori 1,2 e 3

8 |OUTPUT COOLANT Connettore idraulico (1/2”) per l'uscita del liquido refri-
gerante

9 |AIRFLOW Griglia per il passaggio dell’aria

10 |INPUT COOLANT Connettore idraulico (1/2”) per l'ingresso del liquido
refrigerante

11 [RFIN Connettore d’ingresso RF (tipo “N”)

12 |FUSE Fusibile per la sezione servizi

13 [INTERLOCK Connettore BNC per inibire una periferica esterna,
come un eccitatore.In caso di guasto, l'inner del con-
nettore & cortocircuitato a massa

14 |RF OUT Connettore d’'uscita RF (flangia 7/8” EIA)
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itolo descrive le modalita con cui il microprocessore controlla 'amplificatore, e
I'utente pud interagire con il software.

In Figura viene riportato lo schema complessivo dell’'interfaccia utente del software.

Nota: I'utente pud dare comandi all’'apparato solo quando questo & posto in modo LOCAL
tramite il selettore. In caso contrario, 'utente pud solamente leggere i parametri, senza

modificarli.
Switch On
FJISEEEl-kKLC Fuwd Fur 4.34 El
S Z.81 HW 1.81 Efl Pur 1.4 W

ESC

Friz Pur P.A Set
Alm Mix Urs
ESC Selection Menu

ENTER On
> |oft
Operation Menu

ENTER Fud Pur 4.394 KW
> |Rfl Pur 1.4 U«

Power Menu
ENTER LIPA 43.8 U
IFA 55.3 Hw-
ENTER P.A. Menu

PuwrGdl > 28 % 0
PurGd2 > S8 X O

Set Up Menu
ENTER

L 5 Fuwd Pwr B-{3)
Efl Pur B-{82

Alarm Menu
ENTER

L, |I2C Addr: 1
Diselay @ Didv.

Miscellaneous Menu

ENTER H.l. 1.61
" 5. 2.ed

Version Menu

-

All'accensione, il display LCD mostra la schermata di presentazione, con le versioni del
software e dell’lhardware dell’apparato.

F.J288al0-kKLC
s 2,81 HW 1.81

Dopo alcuni secondi, viene mostrata la schermata principale, sulla quale sono riportati i
valori della potenza diretta e riflessa. La seguente figura mostra I'aspetto completo di que-
sta schermata,cosi come lo sara per le successive (sul display sono visibili solo due righe
alla volta, utilizzare i pulsanti SU’ e GIU’ per visualizzare tutte le informazioni):

Fud Pwr 4.94 EL
Efl Pur 1.4 U
Inke Pur =t B 1]
ShiR Of ¥
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Premendo il pulsante ESC, all’'utente viene mostrata la schermata di selezione, dalla
quale é possibile accedere a tutti gli altri menu:

Fric Pur FP.H Sel
Hlm HMix Urs

Per entrare in uno dei sottomenu, selezionarne il nome (che sara sottolineato da un
cursore lampeggiante) con i pulsanti DESTRA o SINISTRA e quindi premere il pulsante
ENTER.

Si noti che alcuni dei parametri che vengono misurati e mostrati all'utente potrebbero, in
alcuni casi, non essere disponibili. Cido accade quando, per ragioni fisiche, i valori misu-
rati non sono significativi per I'utilizzo all’'interno del software di controllo.

Quando il valore di un parametro non & disponibile per questa ragione, al suo posto sul

display viene mostrato il simbolo “===".

741 Menu Funzionamento (Fnc)

e
Of f

Da questo menu, I'utente pud accendere o spegnere I'amplificatore di potenza.

Quando 'amplificatore viene messo in stato OFF, il conduttore interno del connettore
INTERLOCK viene posto a massa, in modo da forzare I'eccitatore collegato in modo
stand-by (cid pud avvenire solo se I'eccitatore prevede un’opzione interlock, come

quelli prodotti dalla RVR, e se il relativo connettore & collegato all’amplificatore).

Quando 'amplificatore viene posto in modo OFF, il software attende 5 minuti per permet-
tere il raffreddamento della macchina, dopodiché comanda lo spegnimento delle pompe.

7.4.2 Menu Potenza (Pwr)

Questa schermata, composta di diverse linee che si possono scorrere con i pulsanti SU’
e GIU’, mostra all’'utente tutte le misure relative al comportamento della sezione di poten-
za dell’amplificatore:

* Potenza Diretta (Fwd Pwr)

* Potenza Riflessa (Rfl Pwr)

* Potenza in Ingresso (Inp Pwr)

* ROS - Rapporto di Onde Stazionarie (SWR)
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Fud Pwr 4,94 EL
Efl Pur 1.4 U
Inke Pur =t B 1]
ShiR Of ¥

7.4.3 Menu Power amplifier (P.A.)

Questa schermata, composta di diverse linee che si possono scorrere con i pulsanti SU’
e GIU’, mostra all’'utente tutte le misure relative all’amplificatore RF dell’apparato:

* Tensione (VPA)

* Corrente (IPA)

» Temperatura

* Tensione di alimentazione (Mains - variazione percentuale rispetto alla tensione nomi-
nale)

« Efficienza

LIFPA 49,8
IFA 0.3
Temt. 35.3
Mains +1

Eff. BE. 3

744 Menu di impostazione soglie (Set)
L'amplificatore offre tre soglie di attenzione settabili dall’'utente. Ciascuna di esse viene
confrontata con il livello di uno dei parametri di funzionamento della macchina. | risultati
del confronto sono resi disponibili sul connettore di telemetria, sui contatti della scheda
di telemetria esterna opzionale, e possono essere letti sul display come “O” (open, cioe il
risultato & falso) oppure “C” (close, cio¢ il risultato € vero).

o 1

e m

Queste tre soglie settabili (Power Good) si riferiscono al livello di potenza emessa.
Le soglie sono espresse in termini di percentuale del fondo scala della grandezza
considerata.

| fondo-scala delle grandezze monitorate dalle soglie di attenzione sono:
» Forward Power 5000 W
» Forward Power 300 W

Per cambiare i valori delle soglie di attenzione, seguire la seguente procedura:
* Selezionare la linea da modificare (con i pulsanti SU’ e GIU’)

* Premere il pulsante ENTER

* Modificare il valore della soglia (pulsanti SU’ e GIU’)

* Premere ENTER per confermare

La figura seguente mostra un esempio di configurazione di questo menu.
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sel Lt st
FurGdl > 58 « C
FurGdZ > 28 < 0
FurGds > 28 < 0O

In questo esempio, le soglie degli allarmi sono:
* PwrGd1 4000 W (80% x 5000 W)
* PwrGd2 2500 W (50% x 5000 W)
* PwrGd3 150 W (50% x 300 W)

7.4.5 Menu Allarmi (Alm)

Questo menu offre all’'utente le informazioni relative allo stato del sistema di protezioni
incorporato nell’amplificatore.

Consiste in un certo numero di linee, ciascuna dell quali contiene il nome della variabi-
le controllata dal sistema di protezione ed il tipo di intervento che & stato effettuato dal
sistema.

Quest’ultimo pud essere del tipo X - (Y), Wait, o Dis. (Disabilitato).

L'aspetto di questo menu ¢ il seguente:

Fuwd Fur B-C52
Etl Fur BA-CS22
Int Pur HBA-C52

J.F.H. Li=.
I.F.H. H-C3 0

Mains Wait
S Dis.
Eff. Di=.

Inhikil 0f f

F.F. Hlarm Off
HZO0 Press. OFf F

La funzione di questo menu € essenzialmente di ausilio per il tecnico per 'identificazio-
ne delle cause di possibili malfunzionamenti.
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enu permette di compiere due azioni:
postazione dell'indirizzo nel collegamento in bus seriale di tipo 12C
* impostazione della modalita di visualizzazione del menu principale

» scambio della pompa in funzione

It.em:

IIC Addi: 1
Disklad @ [id.
Frimi : REN

L'indirizzo di rete 12C é rilevante quando I'amplificatore &€ connesso in un sistema di trasmissio-
ne RVR che prevede I'uso di questo protocollo. Si raccomanda di non modificarlo senza motivo.

La modalita di visualizzazione del menu principale puo essere Digitale (quella standard) oppure
Analogica:

Ffl Fur 1.4 »
il

Nel modo di visualizzazione analogico la barra inferiore mostra il livello istantaneo di potenza
riflessa, mentre il triangolino indica il 100% del fondo scala della barra.

Questo tipo di visualizzazione pu0 risultare utile quando all’'uscita dell’amplificatore € connesso
un dispositivo da sintonizzare, come una cavita.

ATTENZIONE: la procedura qui descritta per lo scambio pompe sia manuale sia automa-
tico avviene solo se il modulo & configurato come “master”, quindi & singolo (TX5000U-
KLC).Dal trasmettitore TX10000U-KLC in avanti tutto questo viene gestito solamente
dalla CCU.

La pompa € scambiata automaticamente ogni volta che viene spento e successivamente riac-
ceso il trasmettitore.In caso che non venga mai spento il trasmettirore, la pompa viene scam-
biata ogni 10 giorni di normale funzionamento.

L'operazione di scambio delle pompe € necessaria per il regolare funzionamento delle stesse.

In caso di un guasto a una pompa e di conseguenza a un interruzione del flusso del liquido
refrigerante, dopo 10 secondi inizia la sequenza di scambio pompe.

Nota: un ritardo di 10 secondi & necessario per evitare falsi positivi, come un momentaneo calo
di pressione dovuto a delle bolle d’aria nel circuito di raffreddamento.

La macchina continuera lo scambio delle pompe ogni 2 minuti fino a che la situazione che ha
causato I'allarme si risolve.
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Dopo 6 minuti il trasmettitore va in condizione di WAIT (il trsmettitore non eroghera piu potenza)
e questo verra segnalato attraverso il led GIALLO sul fronte della macchina, nel frattempo la
machina continuera lo scambio delle pompe ogni 2 minuti in modo da risolvere il problema.

Nota: Si prega di risolvere il piu presto possibile la condizione che ha portato il trasmettitore in
allarme, cosi da ripristinare il corretto funzionamento.Controllare i LED sul pannello frontale, o
controllare il menu ALARM, per vedere quale condizione ha portato I'arresto della macchina.

Nel caso che una sola delle due pompe funzioni correttamente e lo scambio pompe non pud
avvenire, sul display verra segnalato PUMP FAILED dopo 3 minuti di tentativi falliti.

Nota: Si prega di rimpiazzare al piu presto possibile la pompa difettosa.

7.4.7 Menu Versioni (Vrs)

Questa schermata mostra le versioni dell’hardware (H.V.) e del software (S.V.) dell’apparato.

softmware  Uer,

LCFPA-BEE1 A1

A3.[@3 23-11-A849

Har-dware Lar,
A3.12
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ne connettori

5.1 Telemetry

Tipo: DB25 femmina

R

AL 1 Internal SWR Disable

:: 2 Tensione dell’ amplificatore di potenza RF 3,9V x 50V

a 3 GND GND

s 4  Reflected Power 4.3V x 300W

:: 5 Interlock

ut 6  Check Pumps

if; 7 GND GND

— 8 “‘On” Command
9 Set 1
10 WAIT
11 Reset alarm
12 OFF
13 Interlock
14  Temperature 3.9V x 100°C
15 RF power amplifier current 3.9V x 200A
16  Forward Power 4.3V x F.S.
17  FAULT
18 Set3
19  Input power 3.9V x 150W
20 “OFF” Command
21 GND GND
22 Set2
23 LOC
24 +Vcc
25 ON
7.5.2 RS 232

Tipo: DB9 femmina

NC

TX_D

RX_D

Internally connected with 6
GND

Internally connected with 4
Internally connected with 8
Internally connected with 7
NC

©CoO~NOOOARWN -
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7.5.3 I1°C

Tipo: DB9 femmina

NC

SDA Serial Data
SCL Serial Clock
NC

GND GND

NC

NC

NC

NC

O©CoOoO~NOOADWN-—-

7.5.4 Common Bus

Tipo: DB15 maschio

1 GND

2 485+

3  485-

4 GND

5 ONOFFC
6 INPPWR
7 STBY

8 IRQ

9 GND

10 PWRREG
11 GND

12 NC

13 NC

14 NC

15 NC

7.5.5 Pumps Interface

Tipo: DB15 maschio

NC

ON Pompa 1 ON/OFF Comando
GND
NC
ON Pompa 2 ON/OFF Comando
GND
NC
NC
GND
0 GND
11  FAN Ventola radiatore
12 H20WARN Livello minimo liquido nella vaschetta di espansio
13 H20MIN Vaschetta di epansione vuota

14 FLUX Flusso liquido refrigerante
15 NC

2 OoO~NO O hON -
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SERVICE
Scheda ProtF PROTPJ154
Scheda Addon SL154IN2001
Scheda Low-Driver Power SLDRO0066R02V01C
Alimentatore KPSL4280.LC
Trasformatore servizi TRFSERVM5KWH20

PFC

KPFCPSL4280.LC

Scheda protezione sovratensione | SLO46SR1002

Scheda interfaccia PS-RF

SLINPSP2KO07

—
O|lo|N[OD|O|R]|WIN|=~ © |I

Ventola posteriore aspirazione aria [VTL9GL1224J102

RN
o

Ventole frontali iniezione aria VTL9G1224J102

FUSE MAINS
380 V TRIFASE [3 X 25 A
220 V TRIFASE |3 X 32 A

FUSE SERVICE

380 V TRIFASE |1 X 6,3 A

220V TRIFASE (1 X 6,3 A
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8.2 Vista generale inferiore

1 2 3 4 5+NOTA3 NOTA 1

|
. L . 1
[ ]
1) o
e
1 m & GC O aQ (2 PO G a 0 e0
.%. o =] o
: B
14-kP5 |P6| |P7
i !
Ii L
1 = o o o 3 o
1
1
: & ; o o o o o
(=]

P

i.E
_: m E?:‘ o, L,
Qq_ o o o h
d L » & oo 0| ﬂ-. EXLTS -] R
qJ w r # ][] @o 9? |
b
|
NOTA 1
1 Scheda LED SL154L.D1001
2 | Schada Pass-Throught SLFILPSPJ2K1
3 Scheda CPU CPUPJ2KMC
4 Scheda Bias SLMTPRTPJ4K1
5 |8 way splitter + bias distribution (vedi NOTA 3) | KKSPL245A
6 Schede Power Meter FWD e RFL SL042MT1501
7 | Moduli amplificatori - pallet mosfet KKFIN237H
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NOTA 1 - COMBINATORE

1 | Resistenza KDI 100 Q 500 W (terminazione) [ RDT500J0100
2 | Cavo 50 Q conformabile CAVSM141-M50
3 [Cavo RG-30275Q CAVRG302-75
4 | Cavo 25 Q comformabile CAVSM141-25
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NOTA 2 - COMBINATORE/FILTRO D’ USCITA

!

]
= @{
@

(V1]

1 | Circuito Harmonics Pick-Up CSFI0350R1

2 |Resistenza KDI 50 Q 800 W (terminazione) [ RDT800J0050H
3 | Circuito stampato CSOP0338R2
4 |CavoRG-30275Q CAVRG302-75
5 | Cavo 25 Q conformabile CAVSM141-25
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NOTA 3 - SPLITTER (WILKINSON)

8 way splitter

SLSP0387R01V01

Bias distribution 8 PARF | SLINO388R01V01

} KKSPL245A

83

Rev. 1.2 18/09/2012

Manuale Tecnico d’uso



TX15000U-KLC

| R VLR /
ELETTRONICA

8.3

Schemi generali sezione PS
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SET3 I: . OC SET3 EALT L6 . oC FAULT K 10K 10K 10K 10K 10K 10K 10K VIN VOUT STRIP 14
10R —q 1
USG 47R ULN2004A U10F 47R u12e g :
A ULN2004A 1 CM.1uf E M317 STRIP 2
ON 8 11 10 JP4 - = 8
ULN2004fp10B = JPe
0C_ECC
7R JUMPER3 — EARTH +5V
U10A 2P0 40106 —
ULN2004A U10E —1{ JGND VDD
RP10G RP12B
ACK OFF 0C OFF . 4 rr=}-a OC PSSW L —Jvss vce |Neme Progetto:  Hs-10 Pagina:{  di1 size: A3
I: 4R 1 >=92 (38337 10R Autore: Uff. Tec. Data: 02/04/07 Codice Progetto: (14
U108
ULN2004A 3K3 i Nome PC in Rete: WUTSRV\RILASCIATI Revisione: 3.1 Nome Parte:  CPU Section Circuit Diagram
8 | 7 I 6 File/Cartellaf-*"* RO HCLEDFROTRAHCLED cpu0SN Autorizzazione: Codice: PROTPJ-HCL
I 5 [ 4 [ 3 I 2 I 1
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Revised: Thursday, January 08, 2009 Revised: Thursday, January 08, 2009

Revision: Revision:

ltem Quantity  Reference Part Item Quantity Reference Part

1 13 C1, C25, C31, C33, C34, C51, C53, C54, C55, C60, C61, C62, C63 CM.1uF 1 13 C1, C2, C3, C4, C5, C6, C7, C8, C35, C38, C39, C40, C43 CM.1uf

2 2 C2,C24 100/25 2 3 C10,C13,C34 CT1/16

3 23 C3, C4, C5, C6, C7, C8, C9, C10, C11, C12, C13, C14, C15, C16, C17, C18, C19, C20, CD4K7PF 3 13 C11, C12, C15, C16, C17, C18, C28, C29, C30, C31, C32, C33, C44 CP.22uF
C21, C22, C23, C52, C57 4 8 C20, C21, C22, C23, C24, C25, C26, C27 CP.1uF

4 2 C26, C27 CT10/25 5 3| C36, C41, C42 CD1KpF

5) 1 C28 CD4KPF 6 1 C37 CP.33uF

6 2 C29, C30 CP10KPF 7 1 DL1 L5Y

7 8 C32, C42, C43, C44, C45, C46, C47,C48 CP.22uF 8 1 DL2 L5V

8 4 C35, C39, C41, C49 CM100PF 9 2 DL3, DL5 L5G

9 4 C36, C37, C38, C40 CT1/16 10 1 DL4 L5R

10 1 C50 CD4K7KPF 11 1 D1 BAT84

11 1 C56 1000/35 12 1 D2 LM336-5.0V

12 1 C58 CT1/25 13 1 D5 11DQ06

13 1 C59 CP10KPF 14 3 JP1, JP3, JP5 JUMP2

14 10 Dz1, DZ2, D14, D15, D16, D17, D18, D19, D20, D21 5V1/0.5 15 1 JP2 STRIP 14

15 1 Dz3 7V5-0.5 16 4 JP4, JP6, JP7, JP10 JUMPER3

16 5 D1, D2, D4, D12, D22 1N4004 17 1 JP8 JUMPER

17 1 D3 WL02 18 1 JP9 STRIP 2

18 4 D5, D6, D7, D8 BAT83 19 1 J3 FLAT 40P

19 2 D9, R12 XX 20 3 Q1, Q3, Q4 BC337

20 1 D10 20V-0.5 21 6 RP1, RP2, RP8, RP9, R15, R16 10K

21 1 D11 5V1-0.5 22 3 RP3, RP7, RP15 2K2

22 15 F1, F2, F3, F4, F5, F6, F7, F8, F17, F18, F19, F20, F21, F22, F23 DSS306 23 4 RP4, RP5, RP6, R14 47K

23 1 F16 BL02 24 3 R8, RP10, RP11 47R

24 1 JP1 MASCON20 25 2 RP12, R13 10R

25 1 JP2 JUMPER3 26 2 RP13, R18 470R

26 1 J1 CON26A 27 1 RP14 3K3

27 1 J2 CON20AP 28 1 R1 10M

28 1 J3 FLAT 40P 29 5 S1, S2, S3, 84, S5 SW

29 1 K1 ZFH-12V 30 1 S6 INT

30 4 PD1, PD2, PD3, PD4 LUNENO 31 1 TR1 87W-10K

31 2 RP1, RP2 4K7 32 1 U1 68HC11F1

32 12 R1, R3, R4, R25, R33, R37, R41, R45, R49, R53, R57, R60 33K 33 1 U2 MB3773

33 1 R2 10K-SMD 34 1 u3 27C256

34 3 R6, R8, R22 10K 35 1 u4 74HC594

35 1 R9 39K 36 1 us 74HC139

36 7 R10, R11, R13, R14, R15, R16, R46 5K6 37 1 ué 74HC165

37 10 R18, R31, R35, R39, R42, R43, R47, R51, R54, R55 470R 38 1 u7 PCF8584

38 2 R19, R20 R 39 3 us, U11, U12 40106

39 1 R23 1™ 40 2 U9, U10 ULN2004A

40 2 R26, R27 100R 41 1 U13 LM317

41 2 R28, R29 22R 42 1 Y1 CST-8Mhz

42 1 R30 3K3

43 2 R34, R50 100K

44 1 R38 330R

45 1 R58 2K2

46 1 R59 RXE040

47 1 R61 237R

48 1 R62 1K1

49 1 TP1 TP

50 10 TR1, TR2, TR3, TR4, TR5, TR6, TR7, TR8, TR9, TR10 87X-20K

51 1 U1 LM7805

52 1 u2 TC7660

53 3 U3, U5, U6 TS914

54 1 U4 ICL232

55 1 u7 LM317L

Manuale Tecnico d’uso

Rev. 1.2 18/09/2012

97



/RVLR./ TX15000U-KLC

ELETTRONICA

8.5.1 Taratura foldback Prot-F

La procedura € valida per tutte le apparecchiature montanti la scheda PROTF.

Taratura TR10:
collegare il multimetro sul pin 3 di U3 ( LM324 ) e misurare una tensione di 3,9V +/- 0,2V.

Taratura TRO:
collegare il multimetro sul test point TP1 e misurare una tensione di OV con tolleranza -0V
+0,2V

ATTENZIONE:
attenersi esattamente alla sequenza di taratura dei trimmer, prima TR10 e poi TR9

4
O
<
m
_
=
L
S & ¢ ¥ Fo<
FE2 s .42 9495 TR TRIO
(@) = L U
5 % a>— Y S L O
L L — —
3 TRL_TRZ_TR3 TR4_TRS TR6 TR7 TRV TR9 TRI0?
O v s 1000/25 S C5© IS
S 20K | 20K | 20k | 20K LSS slo
< n
< < T SR S N S |
2] [Elraelera lelzlolgly
2 &’LNS&’&'E ||| & |||
5v1 5v1§§§§§ S
<+
S LM324A o malm
==
S Mu5 amg”pg
o
S sgeeee H
& I3V S8355
| \D\Ddgﬁﬁz AR 4
CI (&)
S T3 W[l |~
MM (WO <
[24([2'4|[2'4 [24[2'4 124
ZFHO02-12 el el el et ACpr ARt
‘I %Egmmggﬁ al= o [0 ¢|m|El
3|8 - 3| [B|o|o|z|o
S 2R 22R W 3
1
Je / a
y A
‘) Y
CSPROTSSAE 0ol ol o) [wfafels 3
[V RTp ] KeV] NeV) n
o|o|o|a] |ofelele
\_/ \_/
| PSR P P . | S PN P
29988 22428
¥ M X X ¥ X X X
< T T < < T T <
TP1 U3 Pin3
MASSA MASSA
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8.6 Scheda Addon (SL154IN2001)
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JP10 C33 C34 C35
D23 d> 1 4.7nF_4.7nF_4.7n| RY2
R14 1K5 p RLYTQ2A R8 10H
JPY LEDFAN 2 L1 ==~= 1 — 4 3 NS T
LEDH20WARN VNS_T FLA 6 5 Jp2
LEDFLUX 2 ! EDP1 FEM 8 P i S N
EBEAN 4 3 [EDF2 1N4148 10 9p——— = =< D15 *—q2 1 p— SDA
— 6 5 LEDFSOMIN 12 11 p—— N *—q 4 3 p— ol
—ds 7 — —q 14 13p— 1N4148 »—d6 5 p——
—(d 10 9 —-(d 16 15 p—— »—d 8 7 p—=x
CN10PD R11 1K5 D19 CN16PD d D20 1N4005 J19 °B !
LEDH20WARN 2 1.1 3 2 1 12 13 b TXD
FL2 C28 4.7nF 4.7nF  C30 16 15 RXD
FEMI 1] 2 2 \|1 P
1N4148 1€ 7l R7 10H —d 18 17
C29  4.7nF 4.7nF " C31 ' q2  19p [
1 K 2 2 )I 1 ﬁi o o CN20PD
4.7nF C32 9 9 L
JP1 2 \|1 D14
DB1S COMMON BUS ; UNS T /1 s 1N4148 AR AR
JP3 d 2 R12 1K5
92 e g/lTss STMO2S HEDHEOHE R16 777 I 4 2 10C SET4 T
—d4 3 p— ) 5 4K70 o
g6 5 9 9] N RY3 D21 1N4005
—ds 77—
D2 R9 1K5 RLYTQ2A JP4
—9mn  9p—— BATS3 g IN4148 FAULT LEDP1
—q 12 11 ——9°2 1 p———
RESET AL. FROM COMB. 4 2 RLYTQ2A D17 FAULT SDA
o RY5 " R10 1K5 - .9+ 3p— SCL
16 15 p—— T *—d 6 5 Pp——
D3 d4 4 R15 LEDP2 ds 2b
CN16PD BAT83 1K5 b
INHIBIT AMP. FROM COMBY 2 R13 1K5 HC 10 9 HD
/77 /77 D4 LEDFLUX A\ A 121 TXD
BAT83 94 13p— RXD
IN ON FROM COMB. 1 5 916 15D
(111 o o o »—qd 18 17 p—=X
—d 20 19—
D5 EE 9
BAT83 g 1N4148 STF20D
IN OFF FROM COMB. 1 2 RLYTQ2A D18 T\ T\
D6 RY4 +
BAT83 dd o 7]
1 2 TN\
D8 SWi1
BAT83 INP_PWR_T 1 —| g INP_PWR_SCL
1 2 CH5_T 2 | =4 |z - CH5_SDA
D9 SDA Y pe— Y T
EXTERNAL TELEMETRY connection BATS83 SCL 4 5
1 2 Y D7 To J1 of LCD ALARM CARD connection
BAT83 SWDIP4H
JP5 w JP6
REJPWRT 4, ob——  TEMP.T REJ PWR T 1 P TEMP T | L _____________
CH4 T d 3 1 CH5_SDA d CH4 T 3 1 CH5 T : j‘
d FWD PWR T d FWD_PWR_ T | TXD RXD SDA SCL
RFL_ PWR_ T d ? g OC_FAULT_T RFL_ PWR_T g g OC_FAULT | |
D22 1N4005 OC EXC T OC SET3 T OC_EXC OC_SET3 ! !
OC SET4 T 1 2 ? ] ]g 5 INP_PWR_SCL OC SET4 T ? ; ]g INP_PWR T ! ct c2 c3 c4 !
N ON T J d 13 12 IN_OFF_T N ON J d 13 12 IN_OFF : 100pF 100pF 100pF 100pF :
OC SET1T B 16D OC _SET2 T OC SETI T 1B 16 OC_SET2 ! w
OC_WAIT_T g ]7 ;8 OC_LOC T OC_WAT T 17 ;8 OC_LOC ! !
IN_RST T g 2519 22 & VNS T N_RST 251’ 22 VNS _T | Closed to Jp2 !
OC_OFF T OC ON_T OC_OFF OC_ON [ |
IN_INH_T 8 N INA 23 24
= = 25 26 = 25 26 o——¢
CN26PD STF26D
/77 /77 /77 /77
INTERLOCK
BUX. INTERLOCK
JP7 JP8 Nota: R1, quando & installata, consente di eliminare:
01, R4, DI1, DI2
——9! d] RT NC
d 2 2 Nota: R2, quando & installata esclude R3 ed R5.
3 3 In questo modo RY1l viene eccitato dal segnale
STM03S STM03S Q1 BC547 OC_EXC quando ATTIVO.
1 3 Soluzione adottata su PJ2000MC.
o o L
Q + RY1 N N Nota: R3 ed R5, gquando sono installate
RLYTQ2A R2 NC R3 10H R4 1K escludono R2.
: D10 In questo modo RYl viene eccitato dal segnale
I} 1N4148 VNV 0C_EXC quando NON ATTIVO.
EN N J
R5 10H R6 Nota: JP8, quando & installato, consente di disporre di un
i D11 1K segnale per INTERLOCK ausiliario da collegarsi ad un
12V connettore dedicato.
/77 /77 N
O F REJ PWR T CH4 T  RFLPWRT  OCEXCT OC SET4 T __INONT  OCSETLT ¢ OC WAIT.T Nota: JP1 e D1, quando sono installati, Consentono di
| | 9 N parallelare, in senso LOGICO, i segnali di ST _BY per
: ! D13 schede CPU su sezione RF di PJ2000MC con il segnale
| c5 C6 c7 c8 co c10 c11 c12 | W D12 W LED-G3 di IN_INH per schede ProtF.
| 4.7nF 4.7nF 4.7nF 4.7nF 4.7nF 4.7nF 4.7nF 4.7nF | 1N4148 ¢
| i -
: CH5_SDA FWD_PWR. T OC_FAULT. T OC_SET3. T INP_PWR_SCL IN_OFF_ T OC_SET2. T IN_RST_ T : N
I I
4 1 1 1 il il 1 1 77 77 77
i C13 C14 C15 Cc16 c17 C18 Cc19 C20 i Cs1
| / I 100pF / 4.7nF I 4.7nF / I 4.7nF I 100pF / I 4.7nF 4.7nF I 4.7nF |
| |
! ! FIX1 FIX2 FIX3 FIX4 CSINO193R1
: OC_LOC T VNS T OC_ON_T INTERLOCK OC_OFF_T IN_INH_ T TEMP_T : FIX35 FIX35 FIX35 FIX35
| ) ) ) ) ) :| :| | Nome Progetto: PJ-BARRACUDA Pagina: 1 di 1 |size: A3
! Cc21 Cc22 Cc23 C24 C25 C26 Cc27 ! - -
: 4.7nF 4.7nF 4.7nF 4.7nF 4.7nF 4.7nF 4.7nF : Autore:  Ucelli/Tommasi Data: 16/10/2008 Codice Progetto: RVR154
| Closed to JP5
| : Nome PC in Rete: \\utsrv\Rilasciati\ Revisione: 1.0 Nome Parte: Interfaccia estesa per ProtF
| |
””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””” File/Cartella: Schede/SLPROTFINTO1/ Autorizzazione: Codice: __ SL154IN2001

Manuale Tecnico d’uso

Rev. 1.2 18/09/2012




/RVLR./ TX15000U-KLC

ELETTRONICA

Interfaccia estesa per ProtF Revised: 16/10/2008
SL154IN2001 Revision: 1.0
PJ-BARRACUDA
RVR154
Ucelli/Tommasi
Item Quantity Reference Part Description Code
1 1 CS1 CSINO193R1 Circuito stampato CSINO193R1
2 6 C1,C2,C3,C4,C13,C17 100pF Cond. ceramico p 5mm CKM101KC101C
3 29 C5,C6,C7,C8,C9,C10,C11, 4.7nF Cond. ceramico p 5mm CKM472KC600P
C12,C14,C15,C16,C18,C19,
C20,C21,C22,C23,C24,C25,
C26,C27,C28,C29,C30,C31,
C32,C33,C34,C35
4 9 D1,D2,D3,D4,D5,06,D7,D8, BAT83 Diodi Hot carrier DO35 DHCBAT83
D9
5 8 D10,012,D14,D15,D17,D18, 1N4148 Diodo in vetro DO35 DIS1N4148
D19,D23
6 1 D11 12v 1/4W Zener Diode DIz12Vv1/2W
7 1 D13 LED-G3 LEDVERDE dia. 3mm a battuta LEDV03
8 3 D20,D21,D22 1N4005 Diodo plastico DO41 DIS1N4007
9 4 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4 FIX35 Foro fissaggio 3.5mm
10 2 FL1,FL2 FEMI Filtro EMI Murata DSS310 FEA55Y223500
11 1 JP1 STM02S Strip maschio 2 pin CNTSTM40SDA
12 1 JP2 CN20PD Connettore 20 poli Flat cs CNTMCS20A
13 2 JP3,JP10 CN16PD Conn.M.C.S.Dritto 16P alette CNTMCS16A
14 1 JP4 STF20D Strip femmina 10+10 pin CNTSTF10DDB
15 1 JP5 CN26PD Connettore 26 poli Flat cs CNTMCS26A
16 1 JP6 STF26D Strip femmina 13+13 pin CNTSTF13DDB
17 2 JP7,JP8 STMO03S Strip maschio 3 pin CNTSTM40SDA
18 1 JP9 CN10PD Connettore 10 poli Flat cs CNTMCS10A
19 1Q1 BC547 Trans. NPN TO92 TRNBC547
20 5 RY1,RY2,RY3,RY4,RY5 RLYTQ2A Rele' TQ2 12V RLD2V12V05AM
21 2 R1,R2 NC Res. 1/4W
22 4 R3,R5,R7,R8 10H Res. 1/4W RSM1/4F0010H
23 2 R4,R6 1K Res. 1/4W RSM1/4F0001K
24 7 R9,R10,R11,R12,R13,R14, 1K5 Res. 1/4W RSM1/4F001K5
R15
25 1 R16 4K70 Res. 1/4W RSM1/4F004K7
26 1 SW1 SWDIP4H Dip switch 4 vie vert. DSW4VvV
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8.7 Scheda Low-Power Driver (SLDR0066R02V01C)
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+12V -12v
c2 Q Q c1 R1  5k6
47uF | Lo > * C3 100n 1 2
+ 47uF R4
PAD1 2k2 N
ca JP1 PAD 2
o E > q1 2p ( S 4(131157 VIV gz\ssz gxzxssz
] q3 4P | U1A R5  2k2 o o
IN_PWR 95 6P R6 TLO74SMD
IN_SWR ; 13 100k
A D3 A D
1 ~9qn  12p—= 1 I E ) 12V BAS32 BAS32
R54 ]g ]g c10 c1 c8’ 100n o o
NC 4n7 4n7 2 R8
CN16PD — R8. o
/77 /77 R10 :l> 6 1 2 4n7 u1B A D5 A D6
NC £ TLO74SMD BAS32 BAS32
c60 C9 - 1 2 3| e | u2 5
47 4n7 NC * L A2 b 9
N N V- R11 :
[ N R £ RO  2k2 & D7 A D8
1 c17 o B BAS32 BAS32
SH1 0.022R c16 E 2 } ] o o
an7 1 u1ic
NC —_/ TLO74SMD
1 -12v « cet 10 3 A Do T D10
c14 c15 c12 c13 NC 1 A A2 BAS32 BAS32
4n7 100V NC  100uF64V NC R13 .
NC /77 -12v R12  2k2
c18 ' c19 1
NC 4n7_100V c20
PF1 U1D an7
NC TLO74SMD
12 }‘\
n 14 1 2 11 2
JP2 )
NC / R16 2k2 _| R17 560R
@:‘ _1_| C63 ﬁé Yy |
os2 c21 q o D11 A
NC L1 100n 6 BAS32
INDVK /77
° ~Y v+
R23 R24 3 R47
NC NC N i 100R
1 2 R21 R48 =~ 5 1 2 1
R19 R20 33R 100R + =
2R2 2R2 1 L P PAD c23
N 1 2 R25 u3 4n7
) 33R c65 V- AD628  R49
] an7 10k /7
1 c22 C66 3 ¢ 1 2
PAD3 o c24 4n7_100V c25 E 2 > € ]
6800100V NC 1
L 100n T~
PAD N -12v o Ce7
R26 R27 NC
PAD4 2R2 NC c26 R50
BIAS E 2 } 14 10R /77
PAD N_ 4n7_100V
c28 R52 R53
an7 E 2 > 1l NC NC

R30 IN_SWR
NC c35 C29
470p 470p PAD5 PAD6
N c2r R28 c32 c33 R29 N
L2 470p c31~~ 2k2 4n7 ~- ~L4n7 2k2 C34 R51
100n 4n7 ] ] 4n7 NC
c36 c37 R33 c30 PAD7 R31 R32
NC 33R 470p
L3

»—A/\/\,—E

c38 N
47, L1 40n IN_PWR 2k2 5 5 2k2 PAD9
1 N . 1
) | i, lﬁ&
TLINE_S TLINE_S HSMS2800 ; HSMS2800 ;
% N 039 c40 R41 PAD10
/ TL3 TL4 LS5 470p; 470p NC
/ TLINE_M TLINE_S TLINE_S R35 MOS1 R40 C42  C43
/ 33R BLF177 1k 7.50p 22p
/ R36 R39
| 47R R37, R38 > 47R Cc41 R34
c44 c45 51R 51R R42 NC NC
I 68p /I 220p 1 CGS NC
L4 COAX1 N
47nH c48 COAX_LINE C69
100p NC
PAD11 PAD12 I
1 ( E Cc46  C47 | | ‘1 DCPLR1 c70
| 100n  4n7 L5 DIR_CPLR 1 c49 NC
55n I PAD13 PAD14 T~ 1p PAD15
1

&s0 Reference |SLDRO066R0O2V0O1| Alternat.1] Alternat.2
22p ) ( S U2 NC NC INA146

. . ¥l | | [ 4 !
& d
51 U3 AD628 S08 AD628 MSOP NC WTTIRE L7 n PAD1S
6 To0p 7,017 NC NC 100nF 0805 | 1., _ ‘ oA =~
47nH C63,C66 100nF 0805 100nF 0805 NC TLINE_S TLINE_S ] NC
C65 4n7 0805 4n7 0805 NC PAD16
. R2 NC NG 51R 0805 PAD7
R43 R3,R7,R11 NC NC 10k 0805 C52 C53

3 3
22R R8,R10 NC NC 100R 0805 NC NC FID1 FID2
R13 NC NG 10R 0805 cst ® O Nome Progetto: Driver PJ2000 / PJ4000 Pagina: 1 di 1 |size: A3
R44 51R 0805 51R 0805 | NC FID FID
R45,R46,R49 10k 0805 10k 0805 NC FID3 FID4 Autore:  Mauro Ucelli Data: 01/12/10 Codice Progetto: 036
cs5  c56 cs7  cs8 CSDRO0GGR2
R47,R48 100R 0805 100R 0805 | NC 20  NC 20  NC FID FID Nome PC in Rete: \WtsrviRilasciati Revisione: 1.0 Nome Parte: Driver PJ2000 / PJ4000
R50 10R 0805 10R 0805 NC
File/Cartella: \ Autorizzazione: Codice: _SLDR0O066R02V01
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46 1 R6 100k Res. SMD 0805 RCHO085F0100K
47 2 R14,R15 1k5 Res. SMD 0805 RCHO085F001K5
48 1 R17 560R Res. SMD 0805 RCHO085F0560H
49 1 R18 470R Res. SMD 0805 RCH085F0470H
50 3 R19,R20,R26 2R2 Res. SMD 2512 1% RCH252J002H2
51 4 R21,R25,R33,R35 33R Res. SMD 2512 1% RCH252J0033H
52 1 R22 22k Res. SMD 0805 RCHO085F0022K
53 4 R23,R24,R27,R30 NC Res. SMD 2512 1%

54 2 R36,R39 47R Res. SMD 0805 RCHO085F0047H
55 2 R37,R38 51R Res. SMD 2512 1% RCH252J0051H
56 1 R40 1k Res. SMD 0805 RCHO085F0001K
57 1 R43 22R Res. SMD 2512 1% RCH252F0022H
58 1 R44 51R Res. SMD 0805 RCHO085F0051H
59 3 R45,R46,R49 10k Res. SMD 0805 RCHO085F0010K
60 2 R47,R48 100R Res. SMD 0805 RCHO085F0100H
61 1 R50 10R Res. SMD 0805 RCHO085F0010H
62 1 SH1 0.022R Shunt passo 15.2mm fori 2mm RSH10A0H022
63 6 TL1,TL2,TL4,TL5,TL7,TL8 TLINE_S Linea strip CS

64 1 TL3 TLINE_M Linea strip CS

65 1 Ul TL074SMD Quad Op. SMD SO14 CILTL074SMD
66 1 U2 NC HV Diff. Amp. Adj

67 1 U3 AD628 HV Diff. Amp. Adj Case SO8 CILAD628508
68 1 W1 WIRE Wire Diam. 1mm lenght 10mm

Item |Quan- [Reference Part Description Codel
tity
1 1 COAX1 COAX_LINE | Coax 25H taglio 225mm 4 spire su totoide D.24
2 1 CS1 CSDRO066R2 | Circuito stampato CSDRO066R2
3 5 C1,C8,C46,C63,C66 100n Cond. SMD 0805 CCC085104KXC
4 2 C2,C3 47uF Cond. Elett. SMD d. 6.3mm CES476C160A
5 17 C4,C5,C6,C9,C10,C11,C16, 4n7 Cond. SMD 0805 CCC085472KXC
C20,C23,C28,C31,C32,C33,
C34,C47,C60,C65
6 2 C7,C17 NC Cond. SMD 0805
7 1 Cl12 100uF64V Cond. Elett. SMD d. 10mm CES107DE630
8 1 C13 NC Cond. Elettr. Dia 10 P5.08
9 4 C14,C19,C22,C26 4n7_100V Cond. ceramico multistrato p 5mm CMS472MC101
10 4 C15,C18,C21,C25 NC Cond. SMD 1206
11 1 C24 680n100V Cond. SMD 2824 CPE684K1010
12 5 C27,C29,C30,C39,C40 470p Cond. SMD 1212 HQ CHQA471JA201
13 1 C35 470p Cond. SMD 0805 CCC085471JCC
14 9 C36,C37,C52,C53,C54,C56, NC Cond. SMD 1212 HQ
C58,C62,C68
15 1 C38 47p Cond. SMD 1212 HQ CHQ470JA501
16 1 C41 NC Cond. SMD 0805 COG
17 1 C42 7_50p Comp. var. Murata TZB4A CVF500D4,55M
18 1 C43 22p Cond. SMD 0805 CCC085220JCC
19 1 C44 68p Cond. SMD 1212 HQ CHQ680JA501
20 1 C45 220p Cond. SMD 1212 HQ CHQ221JA201
21 2 C48,C51 100p Cond. SMD 0805 COG CCC085101JCC
22 1 C49 1p Cond. SMD 1212 HQ CHQO010CA501
23 1 C50 22p Cond. SMD 0805 COG CCC085220JCC
24 2 C55,C57 22p Cond. SMD 1212 HQ CHQ220JA501
25 6 C59,C61,C64,C67,C69,C70 NC
26 1 DCPLR1 DIR_CPLR Acc. dir. su toroide KITFTR1010SP
27 11 D1,D2,D3,D4,D5,D6,D7,D8, BAS32 MINIMELF SMD Diode DISBAS32MINI
D9,D10,D11
28 2 D12,D13 HSMS2800 Diodo Shottky SOT23 DISHSMS2800
29 1 D14 NC MINIMELF SMD Diode
30 4 FID1,FID2,FID3,FID4 FID Fiducial CS
31 1 JP1 CN16PD Connettore 16 poli Flat cs CNTMCS16A
32 1 JP2 NC Faston da CS p. 5.08
33 1 L1 INDVK Induttanza cilindrica VK200 IMPVKO0A
34 1 L2 100n 5 spire filo Rame arg. D. Imm avvolte su 6mm lungh. [ BOB01020006A
10mm
35 1 L3 40n 2 spire filo Rame arg. D. Imm avvolte su 6mm lungh. [ BOB01020019A
4mm
36 2 L4,L6 47nH Induttanza SMD 3225 (1210) IMP47NS120
37 L5 55n 4 spire filo Rame arg D. 1mm avvolte su 6mm lungh. | BOB01020005A
14mm
38 1 L7 NC Induttanza cilindrica
39 1 MOS1 BLF177 Power mosfet RF TRNBLF177
40 18 PAD1,PAD2,PAD3,PAD4,PAD5, | PAD
PAD6,PAD7,PADS,PADY,
PAD10,PADI11,PADI12,PAD13,
PAD14,PAD15,PAD16,PAD17,
PAD18
41 PF1 NC Portafusibile 5x20 10A
42 2 RV1,RV2 1k Trimm. multi SMD PVG5 Murata RVTMLKO0001VS
43 R1 5k6 Res. SMD 0805 RCHO085F005K6
44 14 R2,R3,R7,R8,R10,R11,R13, NC Res. SMD 0805 RCHO085]
R34,R41,R42,R51,R52,R53,
R54
45 9 R4,R5,R9,R12,R16,R28,R29, 2k2 Res. SMD 0805 RCHO085F002K2
R31,R32
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[Title
POWER PFC 4280
MD2
MODULO IN ize Document Number Rev
A4 | PFC4280R1.DSN 1
Date: Wednesday, April 30, 2014 Bheet 1 of 1
5 4 3 2 1

PFC4280R1.DSN Revision: 1
Item Qty Reference Part

1 2CS1,C82 PE-51718

2 2C1,c4 100pF-1KV

3 4C2,C3,Cc14,C15 CD4K7pF-Y2
4 2C5,C6 1uF-X2

5 1C7 MKP2.2uF/400
6 4 C8,C12,C13,C16 10nF-1KV

7 3C9,C10,C11 470uF-400

8 1D1 20ETS08

9 2D2D3 CSD20060D
10 1D4 GBPC3508W

HIGH POWER
11 10 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4,FIX5FIX35
FIX6,FIX7,FIX8,FIX9,
FIX10

12 2 FST1,FST2 FAST-ON

13 1 JP1 KRA4

14 1 J1 PAD2

15 1J2 CON1

16 2 L1,L2 130uH

17 1 MD1 MODULO MOS
18 1 MD2 MODULO IN
19 2Q1,Q2 SPW47N60C3
20 2 RV1,RV2 S14K275
21 1RV3 VARISTOR-385Vac
22 1R3 470K-2W
23 2 R4,R5 33R-2W
24 1 TF1 2X1.8MmH
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ELETTRONICA
PFC CONTROLLER 4280 R1 Revised: Wednesday, April 30, 2014
PFC4280CNT_R0.DSN Revision: 1
Bill Of Materials
Item Quantity  Reference Part
42 2 R15,R61 56K SMD
43 2 R16,R17 8K2 SMD
1 29 C1,C3,C15,C24,C26,C30, AuF SMD 44 1 R18 68K SMD
C31,C33,C39,C41,C42,C43, 45 1 R19 150K SMD
C44,C45,C47,C48,C50,C51, 46 1 R20 3K3 SMD
C52.C53.C57 C59 C60.C68, 47 6 R21,R22,R23,R24,R67,R93 1K SMD
C70,C71,C72,C73,C74 48 2 R27,R55 100R SMD
2 11 C2,C4,C8,C20,C27,C38,C58, 1uF SMD 49 20 R28,R29,R30,R33,R34,R39, 10K SMD
C61,C63,C64,C65 R43,R44,R45,R46,R47,R48,
3 2 C5,C32 0.22uF SMD R49,R51,R60,R63,R64,R68,
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35 2 R2,R7 5R6 1210
36 1 R5 59K SMD
37 2 R8,R42 4K7 SMD
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39 6 R11,R12,R37,R41,R57,R74  2K2 SMD
40 1 R13 47K SMD
41 1 R14 75K SMD
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8.9 Power supply (KPSL4280.LC)

1oz 1 o 1d2 1 m

I IR T EN T N N A N o Y A I A B A T IR T Y TN T I O & B A B A B A
@) J7 0) & J6 @E o ® @ @ J7 0% o a O 6@ I B)

J MICS 10 _JMS4_.JM|CS4ﬂPM|CS6[noouooooooo J ﬂJ HJ (jd—‘ I:uoo::ooooooo
e & oo o0 o000o0olx _ ~FIX3 o0 000000ls
BEBEBEEEEE gll BEgE EBBENaslp p ggggg“@ HEEEEE DECE B peE Bage BBEBNngein 8 RREEE.

EEE B BE !Dé e BLE 8 BEEE BEREBE @ @ﬂ—'h g B C96
ggg .[gmq]) KD IEIE MICS4|:|;I§ZE S5 8 é BBl B B8 O®TR1|§lE§ [quﬂ; EE%@ IE
IIIIIIIIIIII §O Oé |§ g o o E BR15_ - IIIIIIIIIIII lo) o E' o @Ed_%;l

IIE veeeoso | |7 || o gEEg 2. 1n c?cmcfﬁfﬁi% TR = ™ - Elg o Il o BEEE o 1u - ggo ] -

T : O@ é@g §§ __,+FAS N_6+3+ % 03843AN S |||||||||||| : o(]:D E| ggl—, —— FS(;|_1200+ + e
%a@ Ox %gl:'nnnn i ;) (Tﬁgl LLE § - BEEEEE ) [ ALLL . @g o E””””@
.E.@. o ‘_JGCTTJOT 0.;0000 A - BE N OE ° E|°U3 o.;oooo R | o 2

i &8 [Ds96176CN °o11K Fe 10N w0 500 5 Ry =TT0T B8 of{RM Fo 0N

E'ﬁ EORBERE  gaag gl (wor] [ Jp| |BREOEBEEE T gggg “pn | Lo, [ o

s cs@%@lg e doeed U o e | | EagHERL, Bume jiee el =,

BEBE ¥5E B flial@ O s oo™, AREE EEE B B@z@@j ) e I e
DiEAL - D8 g g | BPUMEE _ BHEME BUUMEY| S
sl B s L 'rrr L8 LI:IO_I.ILILI“_I:E @%‘%% @Juuu@@ e BT B O %
TP2 23 HdpEe BEBEB | - e P2 BEBR BE « 022
A (- BEEBEE El=E:E: = WYOLEEEEEL EERERE g

‘h\gl B| o4nr

E TP?C%4 90 © 0 0g &\lgﬁm
EElEL]E e

CS428OCN TR

2 (&}
EEEE BEBEE - =
= g5 5 P30 @Pias 50 0 0 o8
@rlnnn1lJ

g CO4280CNTR1

=JP19=
STRIPM-6P FASTON-6.3

PD2 P19 —

opisin b 5 BaBed © i, O enagg | | apeap L Nagg BT R
TTTTTIT ] 1T BEEER l i S 1 alal " uuuuuuu@uuuu EEEEEE B @l]uuu = 22 12 1 A A
n 5 . 250401 SN nnnnoDnnnn ° |§]|:|—=. - gL ganllE R
2] &0 | 047 = E@EI w [ gl [ LM258 k101024 B 78 BEEE < @,Ui? @oma oct
= S| = o
ey EEOLEE 5 B e B | |- EEEES E o BB L g
l T T 1|En‘€%§‘sw B SEEE @5-1@%& v
llll.ﬁﬁ : n B [ STRPZ- EEEE B AN O @ 75
nnnnnnn" oon 5@ g = g @nnnnnnn'| OC; BEEE - B Ii
v BEOgEEEEaEaEEaEn S, — T g @§l|IEIEIBEE[§EI§ll Bt
f = ou 2 : —
= u13
Hm 5 @@.;'m JP18 00 STRIPE- - F,m B l%@@iﬂm 1JP18 o o @ B -
©BEEEE lez.‘\‘IO“IO"IO"I i O |@©BBBEE 'FIX2N|\°\|°"|° L 2°° ST ©

Manuale Tecnico d’uso Rev. 1.2 18/09/2012 116



S

i
/R.Y.R./

ELETTRONICA

TX15000U-KLC

PFC SHARE
INTERFACE BUS SENS OUT
CURRENT ADJ NTC
SENi VOLTAGE s/
lﬁ_é ; n J1-J11
77
) 0 @ ®) 1 == AC1
DRIVER
—{ Mk\m ﬂ M|cs4ﬁ/ M|CS4 MIcS 6 [ o||ofte 2=AC2
T i w 3= GND SENS
CURRENT oo [}é%“ 5 BB g g 5308 nas ___BUS 4= FOLDBACK
LIMIT ~z = e RS485 5 =INHBIT PFC
0 @ @lll M|cs4[ﬁ g 6 ALR
e || = B gy MONITOR B
—_ EI%] @I‘él > 0 | E . STRIPS-M - — RS485 7= 1-OUT
= !Iﬁ a5 x| © i)*OOFAS N_63 % J § 8 =INHBIT
CURRENT INPUT | [2|BBBEE| . gon Lo ol | |2 Bl s GAIN
MONITOR ™ BB | g " [coss g /DIFFERENTIAL J2-J12
3l TP1 °°£LILL1LI o 1K o i —
BLJEOBBEEE  gagy g I : | FOLDBACK COMP. 1= FAN CTRL.
m[llgl EE@" E{E ElE ~0 o0 o G T;E 1-2 = CAPACITOR Zi WARNING
S N§D g mﬂ’f' g g1 Oriieodsy —=—=r= —+1 2-3 =RESISTOR 3= V-ADJ
CURRENT OUTPUT DB 0 — DB ”u”,z”ss" E}gw 2o e ADJ
MONITOR 1V/10A TPZjDuuuu. Df g uuuuu L& uuuu |:|~+ @3 % FOLDBACK
HleeEEsE S Eeds #0EEE | TIOES, ZERO
ME@@ e & BEERE m%.@;% i 55| FOLDBACK
Tngnzogsn" El"uuzgsn 8 .!.LL' nnnn1JP .D_ [g|..JP16 g
INHBIT INP e EEBEER B E | 21/ ﬁﬁﬁm 1-2 =LED SOURCE
~ § §|:| T - 25Lcs4o—| SN I'I nnn OD HLI;IAQI'ésI'I B O3 2 — 3 LED OC
[aM = gl = El g|:| E| O | [kiot02
El = T(UAESECHA pute - DE‘
INHBIT —i B8 s U 13VDC
B A -
opraE £ CPURST
goooood I o
p eLEL .ﬁm' ﬂms o 2 2 N |sTRPe-u -
IEEIII N|ou|ou|ou| £ ©
F — JP19—
\ FASTON-6.3
C.C. OUT
CPU PROG WARNING
ARCHIVID: X \WORKDWG\
JP20 = RIS
JP19 = TEST-MODE TITLE TRIMMER ADJ
JP18 = FAST START DOCUMENT NUMBER £54280CNTRI_TRIMADJ, DWG | REV 1
DATE: 20 GIUGND 2013

Manuale Tecnico d’uso

Rev. 1.2 18/09/2012

117



/R Y. R TX15000U-KLC

2 1
5 I 4 I 3 I I
SREF  Rrq s
F (s::wzoz 59K0 SMD N — o) J4
Au VSENSE R165 sov 1K5 SMD ds
T3V VGOOD 4 ¢
1 2 VOLTAGE TO CURRENTE 10K SMD R4 —d 4
D1 v v 2N7002SMD oy + —| }ODE VREF NTC D NTC D g4
w 1uF SMD AUuF SMD =77 q:
(L4148 c2 T ~ ~ AuF SMD R172 40K2 SMD 10K SMD - 10 13V d 1
1uF SMD R3 © g\ 470K SMD 2K2 SMD ) R173 R5 WP SMD == == T
o 10R SMD R2 5 Cc126 c9 « «
DAC_VOUT cs ; -| c8 - ¢4 at | ; 7 / R6 +13V MICS 6
12 6 o+ R9 /77
D2 —— C6 ] : ~ LM258 Sog\'_\ =L g 5K60 SMD 1KpF SMD  1uF SMD " b
ol W7 X JP14 CP10KpF  _ VREF u1B e 3 RIS
LL4148 STRIP3 L 2 3 DAC q 1
! T 10K SMD - 00R SMD qd 2
R8 1KpF SMD o ucceseso TssoP VADJ 1 9
10K SMD o U2 < “ 68K SMD | 22K SMD R12 22K SMD Ao WARN R161 3
~ R162 3 R175 MLSS 3
D3 EA- Q RSUM K R13 1 100R SMD L
w R16 820R SMD ‘2‘ COMP g OUTA gf—gg R10 R11 D34 59K0 SMD 6K8 SMD V_ADJ
. VADJ Err outs [ A— & R15 LL4148 g s e
LL414 20 QC TP1 P.1uF
2K0 SMD 1 OUTC [5 Qb 68K SMD 59K0 SMD 43y A - L L
VREF ouTD ™ © R20 R14 = = =
R18 OUTE | ss 1K5 SMD R21 a2 o2 8
o 10 3 R123 S
1uF SMD RT OuTF 10R SMD 560R SMD | 2 1K5 SMD S N G
u 59K0 SMD 5 g GND_SOUTH—e5—85—1
1 18y sync SS/EN |5 3106X-500R 1UF SMD | RA7 2 92 g 1
|| VOLTAGE | cs ’ 2 CS_PE 10R SMD o o o
ADJ. £ 15K SMD < | o~ % o o
S - DELAB 4 s 5 5 % 1
3106X-1K c12 DELCD ADEL 3 RS - £ £ Z2|L—4q>
- 1o = DELEF 2  ADELEF 55 _ | —— 150pF SMD Ri82 L J3
T o~ TMIN o DCM - ~ c14 MASCGONS
R24 « R27 R30 - 7|16 == cm10116 SMD 100R SMD X150K 10R SMD
R145
cs our 2K0 SMD R28 R0 S | c15 | EsT1 1KpF SMD 1KpF SMD 406 sp
1uF SMD o > 1K SMD 2 T 7 5ston GND_S
_ ! R25
15K SMD 150pF SMD Ny = = —
/77 1KpF SMD | C55 | C17 | C18|C19 ”
100R SMD
Y DAC_ILM SECTION BUS SHARE €20 4 I I 2 10KpF SMD VREF ) ALR :Ng[#“ g 8 c
" R166 7
c © STRIP3 R36 R37 R38 180k smMp| | c©127 q 6
258 SO8 3 120K SMD I INH PEC ge
R42 LM —° SECTION CURRENT LIMIT D5 10K SMD 10K SMD R39 FoL0 B&K
LaAa~—3 1% R44 JP15 1 100R 1/4W 1Ksmp 140 R146 - q 4
oA 1 1_ouT ~ R4 D6 o7 D8 LLa14s g R149 +13V 3 UCC39002508 | | 47KpF sMD ~ 100R SMD q 3
10K SMD 2 R35 *— AN 10KpF SNID O 1 8 AC2 d5
10K SMD 10K SMD 20k SMD 0P —¥Cs- cso+ |5 ACT . d 7
Z . RONS 270K SMD || 4148 LL4148 || 4148 ! W Cs+ LS g I 1 2 12 2 ssa
R50 R51 R43 o~ VDD EAO 2 ] J11 7} 7} 7]
R49 1 « LmM28 508 o 100R SMD _L 41enD ADy P2 - 1 INH_IN . O
s 10K SMD > TR3 SR R47 Ra6 ol | - 29 150pF SMD FST2 Tour <L I S O
10Kk SMD | 10KPRSMD 5 c3p ™ 1 3106X-10K  Rag s L cMm10M6SMD |+ | c31 FAST-ON — ds - -
PWR_SUPPLY g ! s oub > DZ10 Rs2 ~ 20K SMD NS R53 Tx FOLD_BCK ¢ i ol c2a. | c25 | c28 "
i . y GND_S
N _ - . D9 ’_'_ 77 /# c27 co8 5K6 SMD A 33
c34 L4148 5V1-0.5W SMD —| 33 { { 100R 114w 1UF SMD _1uF SMD SV-REF  ACT 2 +13V.D GND_SOUT
1uF SMD R56 =45 1uF SMD
~ R54 ~ MASCON 8 37 J7
270K SMD 10K'SMD  10KpF SMD 1
56K SMD R57
FSMCD35 WP SMD4 || 2 C%6 1K5 SMD QA _R62 00R SMD O §
lu Ll QB R63 00R SMD q3
QC__Re4 00R SMD d:
R58 MSMD G104 « QD __R65 00R SMD de
CM 10/16 SMD 1uF SMD s PE g8
270K SMD ~ R59 o d s
~fcsg +13v +13V T00R SMD t a3
POWER_SUPPLY DIGITAL CONTROLLER R167 _L° o 1“25'1""[’ D11 10K SMD +13V.D  +13V NTC_M R60 d 10 5
- 1 2 A14148 -
B - [ MICS 10
NTC_M NTC_M NTC_M ss o L cu INHLIN R139
R127 N RED 0805 R69 | -1uF SMD 100R SMD
NTC_D _— NTC_D INH K D27 3 ™ ) R124 R WD ~140 %
VSENSE VSE VSENSE INH_PFC LL4148 270K SMD R66 2| U1A K2 SMD +13V_D o—mORmD ] Q ;
VREF B
v DL2 GND_SOUT PFC_DRT q2
Cs_ouTt Cs_ouTt +13V 6K8 SMD <| LM258508 R122 DL1 INHBIT PFC qJ 4
SMD
STBY STBY VGOOD 5K60 SMD N N RED 0805 102’?77 B - MICS 4
STBY_IN STBY_IN STBY_IN CC_IN Re7 cCIN ~ a1 A4
- - 4K7 SMD L = c113 -
AUFSMD o ~ L |
ALR ALR TR+ /77 GND_SOUT
DAC_VOU DAC_VOUT TR- /77 -1UE1S1I\£D -1uF SMD 55
5V-REF 5V-REF DAC_ILM 13V TP4 VADJ s R68 ——9:
AUFsMD TP © R70 - qJ 2
DAC_FAN DAC_FAN  PFC_DRT 2 - 6B , © 10RSMD  — R183 ;Oo 3
180R SMD s Q ) c45
V_ADJ V_ADJ WARN . R71 “av 1KoF SMD X TS 4
INH 1 PIAZ. SALD. g
os 2N7002 SMD ~ J3
+13v  K10102A SMD J R72 STRIP 2 2 U6A ! d
DIGITAL CONTROLLER o 4 oct 4 STRIP 2 FOLD_BCK P LM258 SO8 R[> ;
6K8 SMD | JP4 R73 TR- L
! TS0 ] 201D R76 R75 - TR- STBY 33 A
nd N R 2 1KpF SMD - I R74 20K SMD R178 —,FsvD 320K SMD STBY !
8 9 ™ 1KpF SMD MICS 4
20K SMD cst|  VREF
1K SMD - ca8 ] 1l 2 |18KsMD | 1pg @ o4 enp sour
c56 +13V ~ o~ 3K3 SMD TR4 -
o Q1 4 _STBY_IN ~ css 11 1uF sfiD T R79
#Z y R80 | - R78 2 01 S s20RsmD
1KpH SMD >
STBY RIS P 2 3 -1UF SMD AuF SMD 20K SMD cs7 3106X-500R Tifle
83 - ~ PSL4280 PWM CONTROLLER
1K'SMD K10102A SMD R179 3 R180
| C111 oc2 SECTION FOLDER 2.8 18K SMD % -1UF SMD /77 ize Document Number Re;/
f 3106X-100K 249K SMD A3 | PSL4280CNT
1KpF SMD 77 TR6 Thursdav_June 27,2013 Bheet 1 of 3
1
5 [ 4 3 :

Manuale Tecnico d’uso Rev. 1.2 18/09/2012 118



¥.R.

TX15000U-KLC

ELETTRONICA
5 | 4 | 3 | 2 | 1
+5V R81 5V-REF +5V +5V +5V +5V
1uFSMD Q@
cs8 1 || 2 100R SMD D35 D33 D32 R82
I 1uF SVD uB I 10K SMD
u
.||I c591 || 2 61 AuFSMD 6Kessmp | LH4148 LL4148 LL4148 CD40106 SOIC
! 10 FISIMD +— l—_|2 VSENSE  —yseNsE cc 4 3 . BCR135
o u L - R84 VGOOD 56K SMD o Q8
A461-14.7456MHz = -
C66 27pF SMD ol R83 RE5 <__Iveoop R176 1__CCIN
10R SMD u19 —|&]n - 10K SMD N CC_IN
1] . ceg, CS_OouT T c62
I aox - oK SMD RE6 <_]cs_ou 10KpF SMD
R150 a<ic - NTC M
o Y1 gg PTGS/XTAL >0 U PTAO g; W%% — §168 o J v c <_INTC_M ~
L PTGE/EXTAL 2 PTA1 = = 10K SMD NTC D = =
.1uF SMD = =
R90 ] +5V 23 Y o= <_INTC.D
| - PTBO/TPM3CHO/AD1PO 57 c64 1uF SMD I 10K SMD
10M SMD R91 BKGD 36 PTB1/TPM3CH1/AD1P1 5= Au e cos
BKGD/MS PTB2/AD1P2 [—5¢ C65 1UF SMD I
1] 2 RESET PTB3/AD1P3 Au i ol 1K SMD
70 270F SMD PTDO/AD1P8 Hor— e AuF smp R128 SV"%EF INH PPCINH_PFC
P - IRQITPMCLK PTD1/AD1P9 |57 — SUPPTY=Or pRTVER s R 56K SMD
PTD2/KBIP5/AD1P10 L R89
1KpF SMD —=—=C71 32 _ 9K53 SMD 1K5 SMD c69 =
PTD3/KBIPG/AD1P11 \ s 1UF SMD R147  +13V ~ize NTCAOK S LLaras R169 | -1uF sSMD
= 4 RIS 2 test-mode C116 -
|| co 18 PTC5/RxD2 STEY NP W D15 2K2 SMD |
NH_P 19 | PTGO/KBIPO PTC4 73 RIS_3 R171 ss s INH_OUT =
NHPEC P 55— PTG1/KBIP1 PTC3/TXD2 |75 T 2K2 SMD = R148 = _ <
PFC DRI P 55| PTG2/KBIP2 PTC2/MCLK [57 RIS 7 D36 oy S 1 pD2 K SMD
STBY PTG3/KBIP3 PTC1/SDA1 5 BYPASS cc N 5
STBY PTCO/SCL1 MLa14s (I D N R9S
PWM_VOUT 10 8 XD = BCR135 X LUNENO S
Qs BWMILM 71| PTE2/TPM1CHO PTEO/TXD1 [—g RXD R163 oo
BOR135 SWAMFAN 4| PTE3/TPM1CH1 PTE1/RXD1 5 557 v ADY CD40106 SOIC
© PTFO/TPM1CH2 PTE4/SS1 [—=3 <__JV_ADJ
NH_OUT 5 MISO N INH_P, 8 9 INH
1 DEAD. OUT 5] PTF1/TPM1CH3 PTES/MISO1 7 MOST - 10K SMD ATV <_JINH
W SR OUT = PTF4/TPM2CHO PTE6/MOSI1 [z SOIK MJ U7D - 56K SMD
PTF5/TPM2CH1  PTE7/SPSCK1 > L R99 XD17 R125 UF SV
—— N N u
o Ed Rosso 6305 | » 1uF SMD 56K SMD 2K2 SMD N 72
ul = J .
c PWM 7.25KHZ R0 = c121 10K SMD = =
— S55> R164 =
MCOS0BAC16CFGE 44~ LRI, [CT
+5V — || +5V +5 +5V = R141 DL3
10K SMD PFC_DRT_P 5v ¥ ROSSO 0805
NI o h _re R158 R152 R153 o 2K2sSmD
RST U9 00 = 10K SMD 10K SMD > 10K SMD +5V +5V = 1K SMD
AuF SMD o Q6 1_PFC_DRT PEC DRT +5V 3y
1 o 5 RIS_4 RIS_2 RIS_3 BCR135 - U S
- WDG 79 PB* > RST X R159 R155 -
L ’dsT S S CD40106 SOIC
2 JP20 JP19 10K SMD > 10K SMD
cr4 *—34TD 6 RST_W STRIP 2 STRIP 2 STBY_INP 5 STBY_IN
] TCL 2 RST* = - ¢ ——<_]STBY_IN
of o« & SS1 - 56K SMD
A = © = = =
O s 2] TC1232C0A JP18 c11 R138
- u17 e STRIP 2 | -1uF SMD
“T STRIP 2 MOSI1 L pea—— +13V
1uF SMD 1 SCLK1 673 5o 12 MISO1 = C75 =
= SS1 1 csK e b2 c103 3 2 i
|_—4 GND HLD gE—O+5V o| MUFSMD &y
K © 1uF SMD U11A 5V-REF
=  J5LCB40USN = LM258 SO8 R101 CD4066 SOIC )
- +5V 3 A N 5 |2 c76
BDM oK SMD ' DAC_vouT_>DAC-YCU 2 120K SMD 7 14 | crr U SP
+5V 2 10K SMD - Gnd © Vee o+sv 1uF SMD =
+13V i
18 R131 < o ~ U7TF I
B BKGD 11, L2 «| C78 = -
RST W 3 7 RST R130 = = /L
5T e PWM_FAN 12< 13 PWM_VOUT
DAC_FAN = ut1c
STRIP 6 o DACFANL_> 120K SMD o1z CP 47uUF CD4066 SOIC, CD40106 SOIC \r R104
=—cs0 c79 _—
1KpF SMD _ [ uFsmp [ 1KeF smD } A B ——|14 ™~ 10K SMD
+13v = = = o c10° = Gnd o Vee [0V = 4 =
| I =
1uF SMD
DZ5
5V1-1W SMD
M Dz4 i u11B +5V
U13 LM258 SO8 R132 CD4066 SOIC 5V-REF Q
108 11
N out 5 ’ ’ O +5V u10 A B
5V1-1W SMD 2 7 200 D
GND 7 14 ooy c108
- TAB - - Gnd O Vec —OH 1uF SMD
—— 7805 DZPACK 10uF SMD 10uF SMD J:_ o I_ uE I
~ ca1 N v c109 = - =
1uF SMD Q@ oKk2 sMD 10R SMD /L
c82 RS485 R105 D20 R106 Cc124 10 11 PWM_ILM
= = TRt —rgs +5V 1KpF SMD = u11D
5V-REF CP .47uF CD4066 SOIC CD40106 SOIC
~ — 9
g o J9 uta | Dsesizecn L4148 Ro2 - A s ~ "I_\:;;“SMD
RXD 1 Bus 485 R107 10K SMD  LM258 SO8 14
Q pr—
A 5P TR+ 24 RO O 7 R- 10K SMD u18B RO4 STRIP 3 Gnd O Veo oV —= n
R108 4 p— —=dRE 3 B <_JTR- P16 — —
820R SMD 3p DE 3 a 6 10R SMD ALR_ouT _R9 5 VI =
2 TXD 7 DE = A DZ1 * 7 2K2 SMD 2 ALR
b— DI & b o—2 AR R
5V-REF 1 6
—<_ |5V-REF DZ2 5V1-0.5W SMD R170 -
1UF SMD STRIP5 © 120K SMD R96 « _
M R109 R110 10K SMD 1 Q9 [Title
c83 —— 10K SMD 2K2 SMD BCR135 DIGITAL CONTROLLER
N = — Bize Document Number Rev
1 1T 5V1-0.5W SMD i i o A3 | PsL4280.DSN 0
- = = Date: Thursday, June 27, 2013 hest 2 of 3
5 | 4 | 3 | 2 1

Manuale Tecnico d’uso

Rev. 1.2

18/09/2012

119



[R.Y.R. TX15000U-KLC

5 4 3 2 1
—| GND_SOUT
D OUT MAX 600mA @ 13V => 500mAQ24V C86 1N4004 SMD D
ZLH220/35 CP1KP-100V  .1uF SMD F5 D24
GND_SOUT] GND_SOUT 5 T 4 o R R R — 0 . ACT IACH
1 L 1 o ]
6 — e C92 C93
R111 ol C84 | ces  —~C100 AuF SMD | .1uF SMD D25
_ 1K 1/4W PX470/35 AC2 1AC2
css8 c89 C90
~L ~L- p— e 1N4004 SMD
- H13V_DL_>— T =T ] tuFswo AuF SMD B
+13V_DO——¢ 7 = D21
~ ES1J-STTH1R06A
D22
3V o _F4 _ 1 K 2_.83 o 1  100v Q4
“BLOZ TSWTCH25 IRLL110BF
H3V[ > 4LH220i35 ES1J-STTH1RO06A ]
1KpF SMD R112
¢ Co1 ¢
10R SMD R113 R114
1K SMD R115 10R SMD
D23 R47 1/4W
6K8 SMD N
R116 1N4004 SMD
R118
B 10KpF SMD i
Cco4 NS
2K2 SMD
- 270K SMD
R119 15 R120
8 1K SMD
~ COMP VREF ¢——|GND_S
—eo 2y viFs vee
3 6 —<__ [GND_S
B * ISENS ouT B
4o rTiCT GND S
R121 o7 UC3843AN SMD
+ C96
1K58 SMD ——C9 —— =— T~ CE100/25
10KpF SMD C95 091\ Fixi
1
: | | M © i
150PF SMD 1uF SMD FIX35
1uF SMD
+13V
:TQ”
A ~ A
Title
1UF SMD SUPPLY CNT4280
Size Document Number Rev
A4 | PSL4280.DSN 0
Date: Thursday, June 27, 2013 [Sheet 3 of 3
5 4 3 2 [ 1

Manuale Tecnico d’uso Rev. 1.2 18/09/2012 120



LN N TX15000U-KLC
ELETTRONICA
PSL4280 PWM CONTROLLER Revised: Thursday, June 27, 2013
551 4980CNT Revision: 1 evised. Thursaay, June 34 3 J3.J5.J6 MICS 4 77 1 R115 RA7 1/4W
' 35 14 MICS 6 78 1 R121 1K58 SMD
. 36 1J7 MICS 10 79 1 R129 NTC-10K SMD
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8.10

Scheda protezione sovratensione (SL046SR1002)

PDL

FIX1

FIXe

G

g

FIX3

PD4 | RVS |

o
< FIX4

c8

PD1 — PD2
T A -
PAD_15A L1 18uH PAD_15A
c1
an7y2 | R1 \Aé R2 \Aé 1 1
FIX1 T~ C2 R68k_2 R68k_2 T~ C3 T~ C4
FIX35 1u_X2 RV1 2n2_Y2 0.1u_X2
250V_D20
GND
PD3 — PD4
-l A -
PAD_15A L2 18uH PAD_15A
c5
4n7.¥2 | R3 \é R4 \é _
FIX2 T~ C6 R68k_2 R68k_2 —~ c7 T~ c8
FIX35 1u_X2 RV2 2n2_Y2 0.1u_X2
250V_D20
GND
4n7_Y2
co
PD5 e — PD6
3 T 000 )
PAD_15A L3  18uH PAD_15A
1 R5 \”2 R6 \Ag 1 1
—~ c10 R68k_2 R68k_2 —~ c11 —~ c12
1u_X2 RV3 2n2_Y2 0.1u_X2
250V_D20
PD7 PD8
- )
PAD_45A RV4 RV5 RV6 PAD_45A
T~ cC13
4n7_Y2
NC NC NC
GND GND
FIX35 FIX35
FIX3 FIX4
cs1 Nome Progetto: PJ4000MC Pagina: 1 di 1 Size: Ad
Autore: Mauro Ucelli Data: 27/03/08 Codice Progetto: 046
CSSRO176R2 Nome PC in Rete: [[lUTSRV/Rilasciati Revisione: 1.0 Nome Parte: Mains filter
File/Cartella: Autorizzazione: Codice: SL046SR1002
Mains filter
SL046SR1002
Revision: 1.0
Mauro Ucelli
27/03/08
Item Quantity Reference Part Description Code1
1 1 CS1 CSSR0176R2 CSSR0176R2
2 4 C1,C5,C9,C13 4n7 Y2 Condensatore tipo Y2 CCY472MD250
3 3 C2,C6,C10 1u X2 Condensatore tipo X2 CPP105MN271
4 3 C3,C7,C11 2n2 Y2 Condensatore tipo Y2 CCY222MD251
5 3 C4,C8,C12 0.1u_X2 Condensatore tipo X2 CPP104MG271
6 4 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4 FIX35
7 3 L1,L2,L3 18uH Induttanza su cilindro di ferrite BOB02010004A
8 6 PD1,PD2,PD3,PD4,PD5,PD6 PAD_15A
9 2 PD7,PD8 PAD_45A
10 3 RV1,RV2,RV3 250V_D20 Varistore a pastiglia diametro 20mm MOV250V40
11 3 RV4,RV5,RV6 NC Surge Arrester
12 6 R1,R2,R3,R4,R5,R6 R68k_2W Resistenza 2W RSM002J0068K
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8.11 Scheda interfaccia PS-RF (SLINPSP2KO07)
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@ |NOME PROGETTO: ~ PJ4000M-C | NOME PARTE: ~ SCHEDA INTERFACCIA PS-RF
N\ w2/ | AUTORE: M. UCELLI |DATA: 15/05/2007 | REVISIONE: 1.0 | SCALA: 1:1 |SIZE: A3 | PAGINA: 1 DI 1
ARCHIVIAZIONE ELETTRONICA: "CARTELLA RILASCIATI" SU "UTSRV" CODICE PROGETTO: 046 CODICE DISEGNO: - SLINPSPJ2K07
MATERIALE; <> TRATTAMENTO; <> PROFILO; <> | STATO: * ESECUTIVO

Manuale Tecnico d’uso Rev. 1.2 18/09/2012 132



R.V.R./ TX15000U-KLC

ELETTRONICA
JP1 R1 10K0 JP2 +12V JP3
%(%EKLJCLT g1 2 g(F:*E/i(uCLT — - 2EHIR V_TOT q1 2p Hf)v-\ER 485- q1 2p a8t
LIX g3 4 ~CLIX R_PWR g3 4P TNP_PWR 22 qs3 4p
N 2 114 2 _ ~ 0KO ON_OFF_C ST_BY
RESET_AL g5 6 RESET_AL TEMP g5 6P 22KO RQ qs 6P
RESETAL 4 h— RESEL/ =oF—T1T—97 8 Pp— PwrREc | 47 8 [
FOLD_O 7 8 FOLD_O D1 Z5v1 R3 NC PS_OFF PS_STATUS V_TOT 2. 3 PWR_REG P
OC_FAN 9 nop OC_FAN PS_REG 9 10 g9 np i
ON_OFF_L qu 2P ON_OFF_ L R6  10KO PWR_REG noon2p [ ~—9mn  n2p—x
K i _ 2
CHS 13 14 CH8 IN_CH2 1 2 R PWR ON_OFF 13 14p i ST BY —qn 14p—
— 15 16 - - - Bt 15 16 p——F—————" *—d 15 16 p—X
—CHY _CH7 IRQ VAR1 cs5 R8  1KO
X 17 18 - ——d17 18—
_CH6 —CH6 5 11 5 CLIX RF_FAULT 470 1 2 N CH4 CN16PD
x 19 20 - Eree————d 19 20 p——F——Fse
CH5 CH5 RESET_AL DUAL _PS /77 /77
CH4 21 22 Chd4 D2 Z5V1 R7  4K70 q2r 2P (ex FUSE_PS) Common Bus
— 23 24 — ¢+——d23 24— e
CH3 CH3 485+ 485 V18MLE0805 12V R9  100HO
CcH2 25 26 CH2 R10  1KO q25 260 1 5> V.TOT.uc 485+ 485-  ON_OFF_C
x 27 28 - +——d27 28
CH1 CH1 IN_CH3 1 > INP_PWR JUMP_uc
S 29 30 VNS JUMP_SET q20 30 AC3
g3 2p 2 1 I 1 2 AC3 _ g3 32 PS_SAF +12V 12V c6 c7 cs
ACT q33 4P ACT FAN q33 34 ACA 100pF 100pF 4.7nF
AC2 g3 3P AC2 D4 751  R11 NC ACA g3 3P
—J 37 38— ——J 37 38 Pp—x R12
s sp—= R14  10KO s 4op—x 220K0 R13 u1B c10
CN40PD IN_CH6 1 2 TEMP CN40PD 22K0 TLO72 o 1uF 0.1uF IRQ ST.BY PWR_REG
/77 /77 /77 /77 |_TOT 2 5 [ R16  1K50
To Alarm Card 2 1 1 2 To RF Section
6| c11 c12 c13
D5 Z5V1 R15 NC 4.7F 4.7nF 47nF
VAR2 c14 R17  1KO
V18MLE0805 4.7nF NE 114 2 IN.CH5
<
D6  ZAV7
RF_FAULT CLIX _ RESET_AL OC_EXC FOLD_O OC_FAN 485+ 485- ST_BY IRQ  PWR_REG PS_SAF R18  100HO
1 2 |_TOT uc CN1
AR3 VAR4 VAR5 D50 _NC INTERLOCK 1d
v18MLE0804 /| v18MLE0805 /| v18MLEOS c15 c16 c17 c18 c20 c21 c22 c118 OC EXC__ 1 2 24
4.7nF 4.7nF 4.7nF 100pF 100pF 4.7nF 4.7nF 4.7nF 4.7nF VARG +12V 3G 2
V18MLE0805 D49 SM400§ D7 SM4004 O FOLD_O 402
FSA z z : M CNO2PS
ON_OFF_L IN_CH1 IN_CH2 IN_CH3 IN_CH4 IN_CH5 AC AC4 CLIX RESET_AL RF_FAULT . JUMP_uc /=
Interlock Phase RY1 PS SAFETY. Interlock Aux. Signals
JUM2  JP4 10 [ =74 JP16_ JUM1
c25 C26 c27 c28 c29 c30 c31 c32 c33 c34 c35 C36 ca7 R19 5 9 2 5 /77
4.70F 47nF 4.7nF 4.7nF 4.70F 4.7nF 1nF nF 4.7nF 4.7nF 4.7nF 4.70F 470F S 10K0 °E 75 { } 43 d3 JUM 2:27?“: C24
1 1 :
STMO03S & 2 STM03S
IN_CH6 IN_CH7 IN_CH8 VNS AC1 AC2 PS_OFF PS_STATUS ON_OFF DUAL_PS PS_REG JUMP_SET RLTQZA V. TOT ue sy v 10T ue
I INTERLOCK -1l
|_TOT uc
c38 c39 c40 ca1 c42 c43 c49 v / ; ] P> 1TOTue
4.7nF 4.7nF 4.7nF 4.7nF 1nF 1nF 4.7nF R20 JUMP_uc
270H0 - % JUMP_uc
ON_OFF C
Ca4 c45 C46 ca7 ca8 FAN 5> FAN
47nF VAR9  47nF VAR10 47nF VAR7 47nF VARS8 4.7nF VART1 VNS
RAF3 V18MLEOS05 V18MLEOS05 V18MLEOS05 V18MLE0805 V18MLE0805 N N +12V OC FAN s oG FaN
F7106 D F7106SMD _ _ _ PS_FAN Q -
D10 D11 D12 D13 D8 D9 PS_OFF PS_FAN
S NC S Ne S| 20ETS128 S| 20ETS128 W Bas32 Y BAS32 ] ] >> PSFAN
+ + + R21
1K50 r i +12V
° © © © R24 T VN R22 R23
DL1 1K50 D14 4K70 2K20
1068MD c53 i - i - i o i o BAS32 | | N
1nF "4
LED-G0805
° 1000uF/35V  1000uF/35V  1000uF/35V R25 N N DUAL_PS
{ 4 o1 Jofs BEIE 3 D‘O N N 47HO D15 D16 »> DUALPS
NC NC 20ETS12S 20ETS128 B 77 Z4vV7 PS_STATU
F8 C54 R28 > R26 > Ps_sTATUS
12,5A nF f s f"} f 0} f 10K0 S 1KO N o PS REG s ps REG
D48 MJD32C 6
PF1 W 9 ON_OFF_L N »> PS_OFF2
PFS520 /77 UsB
R30 R31 BAS32 U5A ULN2004A
1 DL2 1K50 DL3 270H0 D21 ULN2004A
i ) NE 2 1 2 NE 2 1 N SM4004 14
1.53 AC1 <N e N e .
LED-G0805 LED-G0805 usC
F1 c58 +12V +5V Q3 ON_OFF ULN2004A
.52 1 \Af\ .54 AC2 1uF/50V U2 LM7812 T U3 LM78MO05 BC847
l—lRXE“O j e N o ouT H= N L ouT - R >> PS_ON_uc
C55 T~ C56 N zZ N usD
nF nF + S o o D22 ULN2004A F
z4v7
R32 AC3
/7“7 4K70 T A
D23 SM4004 | D24 SM4004 AC4
2 142 1 c1 c59 c3 N ——>> AC4
1000uF/35V 100uF/25V  1uF/50V 100uF/25V BV o Y
D25 SM4004 D26 SM4004
12V o0— 12v
5 ” 1.0 1 c60 c2 FIX1 FIX2 FIX3 FIX4 FIX5 FIX6 FIX7 FIX8 FIX9 FIX10 * »
] I 1000uF/35V 100uF/25V FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 AV o— v
e
+ + +
R33
From Transformer FX 1K50 DL4
] ] 1.5A 2 O 3 1 2 1 2 > CS1 Nome Progetto: PJ4000M-C |Paglna: 1 di 3 |slze: A3
c62 C63 1~ y : IN OUT =1 N N
1nF 1nF C61 u4 LM79M12 Autore: Mauro Ucelli Data: 09/09/2008 Codice Progetto: 046
1uF/50V 12V LED-G0805 CSINPSPJ2K07
Nome PC in Rete: \UTSRV\RILASCIATI Revisione: 1.2 Nome Parte: Interface PS & RF section
File/Cartella: \ Autorizzazione: Codice: SLINPSPJ2KO7
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s 8 J CN2 q J I J CN3 q J J J CN4 q J J J d
7 pL ps3 10 * 10 * 10 .
6 Pe o pS2 9 P— PS OFF2 9 P— PS_OFF2 9 Pp— PS_OFF2
S ~PS1 8 PS_REG2 8 PS_REG2 8 PS_REG2
400 7 FUSE_PS 7 FUSE_PS 7 FUSE_PS
3ps 6 6 6
2P 0& 5 5 5
1 - D30 4 p——e 4p—e 1 p—e
- I NG T N jap—— 3p [ s AC3 3p [ AC3 3p 1 AC3
Fans Power Suppl. - 2 _ AC4 2 _ AC4 2 _ AC4
c82 c83 c84 JP8 Front Panel LEDs 1 1 1
1nF 1nF 1nF © © CN1OPD| CN10PS F ] CN10PS ‘_ ] CN10PS i ]
77 PS1 i I PS2 £ 1 PS3 £ 1
— — [
D31 Current Measure
| rRas 10H0 20ETS12S J R_PS1 /77 /77 /77 1tipli
ca 1 < ’ R_PS2 C89 ~ C85 C90 Co1  Cs6 C87 C92  C93C88 multiplier
680nF —~ R_PS3 1nF  1nF 4.7nF 1nF  1nF 4.7nF inF  1nF 4.7nF I1 12 I3
o . J1-J4-J7 x 2
PS_FANK 1 1 +J2-J5-J08 x 3
1 R38 R40 R37 +J3-J6-J9 x 4
FAN & i ] 100K0 100K0 100K0
OC_FANK R101 105K0 J1  JSMD | R104 105K0 J4  JSMD | R107 105K0 J7  JSMD |
D32 D33 C94 C95 C96 TEST I1 TEST I2 TEST I3
SM400F  SM400! R41 47nF 470F 4.7nF - - -
o 10HO +12V R102 105K0 J2  JSMD JP19 R105 105K0 J5  JSMD JP17 R108 105K0 J8  JSMD JP18
JP6 4 o 1 NC 1 NC 1 NC
g +12V 12V R103 105K0 J3  JSMD R106 105K0 J6  JSMD R109 105K0 J9  JSMD
:) — N — N — N
1Pp—e Lﬁ1<<r :vF ~ 1 1 1
NC N =17 N C97 0.1uF C98  0.1uF C99  0.1uF
Forces Fan ON J 2V T N 1 T NI 1 T
D34? RY3 |: D35 N 71 N N
SM400] RLTQ2A SM4004 2 2 2
~— - 7K4 7K4 7K4
h “}H“{c 3 9 c100 * C101 | -12v +12V | d d | J <
- USE 0.1uF  0.1uF N R R
ULN2004A
c1o: c10 R46 c1o R47
/77 /77 /77 D39 220pF. 220pF. 10KO0 220pF. 10K0
NC U7A u7B u7c
| TLO74SMD | TLO74SMD | TLO74SMD
R53 NC USF 1 K 2
PS OFF2 1 A A2 _ FUSE PS ULN2004A
PS_OFF2 & R48” MK50 R50¥ K50
D36 Z4V7 D37 Z4V7 D38 Z4V7
DUAL_PS 2 1 10 7 2 1 2
DUAL_PS (- ) Sor0 > PS_I13_uc
R55  10HO UsG R56  100HO +12V 12V 2
PS_STATUK(—PS_STATUS ULN2004A R52 M00HO > PS.l2uc
- 2
+12v c105 C106 R54% M00H0 > PSItuc
R57
10HO R58  220HO0 F +12V 0.1uF 0.1uF »> DUALPS_uc
R59 c107 R60
R NC >~ 22pF 10KO > DAC.uc
) 9 UsA SMLED_G_PS3_uc
R61 TLO72 3 ) 1
Re2  Qa 15 ; N SHLED_G_PS2_uc
10HAMJD32C 2 R64  10KO
5 R65 >>LED767PS17UC
D40 UeB c108 100K0
TLO72 0.1uF SPLED_R_PS3_uc
SPLED_R_PS2_uc
o -12v SPLED_R_PS1_uc
R68 +5V +5V +5V +5V +5V +5V
22K0 R69 Q Q Q
47KO Q5 J s 4 Q8 o @ Q10
] BCR185 BCR185 BCR185 BCR185 BCR185 BCR185
R71
o) ™ 3 | o) ™ o)
1 2 . 12 1K50 R72  470HO
PS_REG << \ 14 1 5 5 1 PS REG2 o~ I o~ Y Y Y
R70  100KO 13l R73 R74 R75 R76 R77 R78
u7D 270H0 270H0 270H0 270H0 270H0 270H0
c110 TLO74SMD D41
R79 0.1uF Z5V1 . . . . . .
D42 D43 D44 D45 D46 D47
W sas32 W Bas32 W sas32 W sas32 W Bas32 W sas32
AC3 <<¢
AC4 (—AC4
LED G PS3 LED G PS2 LED_G_PS1 LED R_PS3 LED R _PS2 LED R _PS1
HEVL——0  +5V
+H12W(——0 +12V
-12V<< 2V Nome Progetto: PJ4000M-C Pagina: 2 di 3 Size: A3
GND < < Autore: Mauro Ucelli Data: 09/09/2008 Codice Progetto: 046
; ; 7 Nome PC in Rete: \UTSRV\ARILASCIATI\ Revisione: 1.2 Nome Parte: Interface PS & RF section
File/Cartella: \ Autorizzazione: Codice: SLINPSPJ2KO7
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PS_I3_uc
PS_I12_uc
PS_I1_uc
L\;I'(?r'l('j#c I_TOT_uc
SW1‘_{ = _Uc o V_TOT_uc
1| == |8
2 = L
Z T g O O O O
R87  10K0 TP1 TP2 TP3 TP4 TP5
SWDIP4 1 2 C119
/77 R86~ MOK0 TPOS TPOS TPOS TPOS TROS
1 2 +
ANAN NG 0
R85 2K20 R80 10KO JP20 R81 100HO TEST Tandem
2 1 1 2 1 2 _
NN/ AN\N g 421 ; D T 8W1 g f 5551 >> +5V
D51 NC RX NC
) 1 2 g6 > o SEAT I >> GND
bL6 SEEEEREERER /% B
LED-R0805 171 ° — o
R ONT~OXNOWS OO /77 STM10D
V] ZZZZ_ooomz> RS2
<<<<oxroKro
— OAN-C = NC
rEEx 2~
23 11 R99 1 2 10K0
24| RA% RB3 0 NN RI00 > 10KO
22| RAS/AN4 RB2 — ANAN PS_ON_uc
8 REO/AN5 us RB1 a JUI\_/IP e ;; PS_ON_uc
RE1/ANG RBO/INT — JUMP_uc
27 PIC18F452T 7
75V o RE2/AN7 VDD 5
29 VDD VSS 5 1 2 1 2
a0 | USS RD7 =) —Res "~ "5K20 ,(,(K N
OSC1 RD6 — + c112
311 0sc2 a < RD5 |3
X1 32 RCO 8 a RD4 2 DL5 LED-G0805 C111 1~ 10uF/16V
S [%2)
] 4MH ] ] a DADE hd
—_— z4 TANMO—ANM WO
00OOA0A0A000 /77
ZYXXCXXCCEX XX
Jadndadayay SYDUAL_PS_uc
SOLED_G_PS3_uc
SYLED_G_PS2_uc
SOLED_G_PS1_uc
SLED_R_PS3_uc
L R901 . a2 10KO MLED_R_PS2_uc
R911 A A_2 10KO
R9Z1 AN~ 2 10KO | SSLED_R_PS1_uc
R931 A A_2 10KO | R83 15KO0 R84 12KO0
R941 A A_2 10KO 1 2
R951 A A 2 10KO | '\/\/\—2—«‘_»—1—/\/\/\ . 3> DAC_uc
R96 1 10K0 1 I
RI71 2 10KO ] c116 c17 TP6
0.1uF 0.1uF
JP13 /77 —O
J2 119 TPO5
d 3 1 p—
q 4 2p > +12V
q 5 3p——o
Jd 6 4P > -12v
q7 5 00—
d 8 6 P O+5V
d 9 70—
——(J 10 sppo—o
YO NC NC Nome Progetto: PJ4000M-C Pagina: 3 di 3 size: Ad
Strip per espansione /—7 Autore: Mauro Ucelli Data: 09/09/2008 Codice Progetto: (046
Nome PC in Rete: \UTSRV\RILASCIATI Revisione: 1.2 Nome Parte: Interface PS & RF section
File/Cartella: \ Autorizzazione: Codice: SLINPSPJ2KO07
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Interface PS & RF section Revised: 09/09/2008 33 2 JP5,JP7 CNOSMR Conn. Phoenix p. 5mm 8 pin
SLINPSPJ2KO07 Revision: 1.2 34 1 JP6 NC Strip maschio 3 pin
PJ4000M-C 35 1 JP8 CN10PD Connettore 10 poli Flat cs
046 36 1 JP13 NC Strip femmina 10 pin
Mauro Ucelli 37 1 JP15 NC Strip femmina 8 pin
09/09/08 38 4 JP17,JP18,JP19,JP21 NC Strip maschio 2 pin
39 1 JP20 STM10D Connettore 10 poli Flat cs
Item Quantity Reference Part Description 40 2 JUM1,JUM2 JUM Ponticello jumper
1 1 CN1 CNO2PS Connettore 2 poli Mascon p 2.5mm 41 9 J1,J2,J3,J4,J5,J6,J7,J8, JSMD Pad SMD a saldare
2 3 CN2,CN3,CN4 CN10PS Connettore 10 poli Mascon J9
3 1 CS1 CSINPSPJ2K07 Circuito stampato 42 1 PF1 PFS520 Portafusibile 5x20 10A
4 3 C1,C2,C3 100uF/25V Cond. Elett. SMD d. 6.3mm 43 1Q1 BC857 Trans. PNP SOT23
5 1C4 680nF Cond. SMD 2824 44 2 Q2,Q4 MJD32C Trans. PNP DPAK
6 56 C5,C8,C11,C12,C13,C14, 4.7nF Cond. SMD 0805 45 1.Q3 BC847 Trans. NPN SOT23
C15,C16,C17,C20,C21,C22, 46 6 Q5,Q6,Q7,Q8,Q9,Q10 BCR185 Trans./Res. PNP SOT23
C23,C25,C26,C27,C28,C29, 47 4 RAF1,RAF2 RAF3,RAF4 RAF7106SMD Dissipatore SMD Mod. 7106
C30,C33,C34,C35,C36,C37, 48 2 RY1,RY3 RLTQ2A Rele' TQ2
C38,C39,C40,C41,C44,C45, 49 1 RY2 RLY30A Rele' 30A NO
C46,C47,C48,C49,C67,C68, 50 8 R1,R6,R14,R19,R28,R35, 10K0 Res. SMD 0805
C69,C70,C71,C72,C73,C74, R36,R39,R45,R46,R47,R60,
C75,C76,C77,C78,C79,C80, R64,R80,R86,R87,R88,R89,
C81,C87,£88,C90,C94,C95, R90,R91,R92,R93,R94,R95,
C96,C118 R96,R97,R99,R100
7 4 C6,C7,C18,C19 100pF Cond. SMD 0805 COG 51 2 R2,R12 220K0 Res. SMD 0805
8 15 C9,C10,£97,C98,C99,C100, 0.1uF Cond. SMD 0805 52 6 R3,R11,R15,R53,R59,R82 NC Res. SMD 0805
C101,C105,C106,C108,C110, 53 3 R4,R13,R68 22K0 Res. SMD 0805
C111,C115,C116,C117 54 1 R5,R16,R21,R24,R29,R30, 1K50 Res. SMD 0805
9 2 C24,C119 NC Cond. SMD 0805 R33,R48,R49,R50,R71
10 22 C31,C32,C42,C43,C53,C54, 1nF Cond. SMD 0805 COG 55 4 R7,R22,R32,R67 4K70 Res. SMD 0805
C55,C56,C62,C63,C64,C65, 56 4 R8,R10,R17,R26 1KO0 Res. SMD 0805
C66,C82,C83,C84,C85,C86, 57 8 R9,R18,R51,R52,R54,R56, 100HO Res. SMD 0805
C89,C91,£92,C93 R61,R81
11 5 C50,C51,C52,C57,C60 1000uF/35V Cond. Elettr. Dia 13 P5.08 58 9 R20,R27,R31,R73,R74,R75, 270H0 Res. SMD 0805
12 3 C58,C59,C61 1uF/50V Cond. Elett. SMD d. 4mm R76,R77,R78
13 3 C102,C103,C104 220pF Cond. SMD 0805 COG 59 4 R23,R63,R85,R98 2K20 Res. SMD 0805
14 3 C107,C109,C113 22pF Cond. SMD 0805 COG 60 1 R25 47HO Res. SMD 0805
15 1 C112 10uF/16V Cond. Elett. SMD d. 4mm 61 2 R34,R41 10HO Res. SMD 2512 5%
16 1 C114 33pF Cond. SMD 0805 COG 62 5 R37,R38,R40,R65,R70 100K0 Res. SMD 0805
17 5 DL1,DL2,DL3,DL4,DL5 LED-G0805 LED SMD 0805 63 3 R42,R43,R44 17K4 Res. SMD 0805
18 1 DL6 LED-R0805 LED SMD 0805 64 3 R55,R57,R62 10HO Res. SMD 0805
19 5 D1,D2,D4,D5,D41 Z5V1 MINIMELF SMD Zener Diode 65 1 R58 220H0 Res. SMD 0805
20 8 D3,D6,D15,D016,D22,D36, Z24V7 MINIMELF SMD Zener Diode 66 2 R66,R79 470K0 Res. SMD 0805
D37,D38 67 1 R69 47K0 Res. SMD 0805
21 11 D7,D021,D23,D24,D25,D26, SM4004 Diodo SMD cont. SMA 68 1 R72 470H0 Res. SMD 0805
D32,D33,D34,D35,D49 69 1 R83 15K0 Res. SMD 0805
22 11 D8,D9,D14,D040,D42,D43, BAS32 MINIMELF SMD Diode 70 1 R84 12K0 Res. SMD 0805
D44,D45,D046,D47,D48 71 9 R101,R102,R103,R104,R105, 105K0 Res. SMD 0805
23 5 D10,D11,D17,D18,D30 NC Doppio diodo shottky SMD R106,R107,R108,R109
24 5 D12,D13,D019,D20,D31 20ETS12S Doppio diodo shottky DMS D2PAK 72 1 SW1 SWDIP4 Dip switch 4 vie
25 5 D27,D28,029,D39,D51 NC MINIMELF SMD Diode 73 6 TP1,TP2,TP3,TP4,TP5,TP6 NC Test point
26 1 D50 NC Diodo SMD cont. SMA 74 2 U1,U6 TLO72 Dual Op. SMD SO8
27 10 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4,FIX5, FIX35 Foro fissaggio 3.5mm 75 1U2 LM7812 Stabilizzatore SMD D2PAK
FIX6,FIX7,FIX8,FIX9, 76 1 U3 LM78MO05 Stabilizzatore SMD DPAK
FIX10 77 1. U4 LM79M12 Stabilizzatore SMD DPAK
28 5 F1,F4,F5F6,F7 RXE110 Fusibile autorip. RXE p5mm 78 1 U5 ULN2004A Seven Inv. Buffer OC
28A 2 F2,F3 RXE300 Fusibile autorip. RXE p5mm 79 1U7 TLO74SMD Quad Op. SMD SO14
29 1 F8 12,5A Fusibile rapido 5x20mm 80 1 U8 PIC18F452T TQFP44 SMD Microprocessor
30 2 JP1,JP2 CN40PD Conn. flat 40 poli 81 1 VAR1,VAR2 VAR3,VAR4, VARS, V18MLE0805 ESD SMD protector
31 1 JP3 CN16PD Connettore 16 poli Flat cs VARG6,VAR7,VARS,VARY,
32 2 JP4,JP16 STMO03S Strip maschio 3 pin VAR10,VAR11
82 1 X1 4MHz Quarzo SMD HC49SMD
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8.11.1 Settaggi scheda
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SW1 R104-J4

Settare gli switch in questo modo:

Effettuare i seguenti ponticelli con una

®)
3
N[ T

321 occia di stagno:
ilili S1W = o;F R101-71 RI04E
ON > X R101-J1

990 ; X

ke 4 X

Effettuare i seguente ponticello con
R107-J7 una goccia di stagno:
R107-J7

8018

L01IC=&DL

TP6 MASSA Effettuando un ponticello con un cavo
tra TP6 e MASSA viene inibito il fun-

zionamento di questa scheda
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8.12 Scheda LED (SL154LD1001)
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POMPA 1 POMPA 2 VENTOLA H20 WARN H20 LOW FLUSSO
DL1 DL2 DL3 DL4 % DL5 # DL6
LED-G5 LED-G5 LED-G5 LED-Y5 LED-R5 LED-RS
¥ 3 ¥ 3 3 ¥
c1 1 c2 A c3 -1 c4 -1 Cc5 A cé
ot e P P P
1nF nF 1nF 1nF 1nF 1nF
JP3 cr
n i PR Hee
oM 88 p—te%om
A 1((:)NmPr;a W
R teows Ll
A~ ci5
4.7nF
R1 820H0
o R Eéévj\rs i I
T
; 3 R2 820H0
5 6
7 8 p—
9 10 p—¢
CN10PD
R E;ni(s i I
T &
1 - & L 1 - & L 1 = 7 R3  820HO P2
fs:_g7n|= g g St:.a7nF 51:17‘nF g g 217?|F 217?|F ? g 51317$|F — ; 5 ?):
i DL7 DL8 DL9 "CN10PD
i BILEDK BILEDK BILEDK M3
1~ Cc14
4.70F RV1
/77 20K
FIX1 FIX2 FIX3 FIX4 FIXS
FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 Cs1
g\ i i E\ CSLDO196R1
Project Name:  BARRACUDA Page: 1 of 1 |size: A3 ||"‘-
Designer: Tommasi A. Date: msmtmamsacizm | Project Code:  RVR154 |'pg
File Location:  \\ Revision: 1.0 Description: Scheda led
Folder/File: ! Approval: Part No.: SL154LD1001 | EE
Scheda led Revised: 04/12/2008
SL154LD1001 Revision: 1.0
Tommasi A.
ltem Quantity Reference Part Description
1 1 CS1 CSLDO0196R1 Circuito stampato
2 7 C1,C2,C3,C4,C5,C6,C7 1nF Cond. ceramico p 5mm
3 10 C8,C9,C10,C11,C12,C13, 4.7nF Cond. ceramico p 5mm
C14,C15,C16,C17
4 3 DL1,DL2,DL3 LED-G5 LED Verde dia. 5mm
5 3 DL5,DL6,DL10 LED-R5 LED Rosso dia. 5mm
6 3 DL7,DL8,DL9 BILEDK Doppio led V-R 5mm Catodo com.
7 3 DL4, DL11,DL12 LED-Y5 LED Giallo dia. 5mm
8 5 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4,FIX5 FIX35 Foro fissaggio 3.5mm
9 3 JP1,JP2,JP3 CN10PD Connettore 10 poli Flat cs
10 1 RV1 20K Trimmer Rg V 3296W
11 3 R1,R2,R3 820H0 Res. 1/4W 1%
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8.13 Scheda Pass-Throught (SLFILPSPJ2K1)
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I 4 I 3 I 1
L1 WireFerrite
o —
Y
PAD _L )
; g;OpF_HQ
L2 WireFerrite
P&) —
- Y
PAD _]_ i
/j; ggOpF_HQ
L3  WireFerrite
o ——
A
PAD 1 1 .
C5 Ccé
/j; 4n7 /j; 4n7
L4  WireFerrite
A
PAD 1 1 =
Cc7 c8
; 4n7 /l 4n7
L5 WireFerrite
P(D5D —
Y
PAD _I_ °
/l ggOpF,HQ
L6 WireFerrite
PE)G:/ —
Y
PAD _I_ |
/j; ggOpF,HQ
Nome Progetto:  PJ2000MC Pagina: 1 di 1 Size: A4
Autore: Mauro Ucelli Data: 05/09/02 Codice Progetto: PJ2000MC
Nome PC in Rete: Mauro 2 Revisione: 1.0 Nome Parte: Pass-Through board
File/Cartella: CSFILPSPJ2K1 Autorizzazione: Codice: CSFILPSPJ2K1
I 4 I 3 I 1
Pass-Through board
SLFILPSPJ2K1
Revision: 1.0
PJ2000MC
Mauro Ucelli
05/09/2002
Item Quantity Reference Part Description
1 4 C1,C2,C3,C4 680pF_HQ ;Condensatore Chip HQ
4 C5,C6,C7,C8 4n7 ;Condensatore SMD size 0805
3 6 L1,L.2,L3,L4, WireFerrite ;Filo di rame arg. diam. 1mm lung. 20mm con tubetto in Ferrite

L5,L6
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8.14 Scheda CPU (CPUPJ2KMC)
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| 7 6 | 5 v | | 2 1
+12V
R1
VREF i 3 U1A R2 R3 U1B
+ 1 VREF_B DAC B o 5 \l\ R4 R5
1K 2 * 7 OUT_DACB DAC_A 10 TLO74 R6
c1 —~ TLO74 100R 10K 5 OUT_DACA
c2 ~r TLO74 100R 330K
CM10KpF
CM10KpF R7 R8 c3
v 1uF 25V R9
47K 10K5
47K 10K5
12 u1D R11
A
13
TLO74 100R JP2
JP1 12 ADC CH9
1 T1 ADC CH8
; g T3 ADC CH10
+5V I4 ADC CH11
2 T OrsV 4 TG ADC CH13
3 5 T5 ADC CH12
4 TS0 (1N AD6) AD6 c6 6 T8 ADC CH15
5 TLIX INO CM.1uF 7 T7 ADC CH14
6 CS1(IN_AD7) AD7 8
7 LED G 0C OUT2 9
8 TED R OC_OUTO 10 R_PWR ADC CH1
9 TED ¥ OC OUT1 /77 " F_PWR_ADC CHO
10 PS OFF OC_P5040 12 V TOT ADC CH3
" 13 TN PWR ADC CH2
12 ON OFF TN_ON 14 TEMP_ADC CH5
13 ST BY IN_STDBY 15 V BIAS ADC____CH4
14 FAULT 16 FREE (CR7) CHY
15 RO OC_ALARM 17 T DRV_ADC CHE
16 FUSE S IN_IN3 18 VREF VREF B
17 RESET AL N_IN7 19
18 155+ TR+ 20 T TOT s1 OUT_DACB
19 785- TR 21 DAC & OUT DACA +12v AY
20 22
23
CON20A g;‘ P +12V T
SX = ]
CON26A —cs5 i(m
CMAUF  CM.1uF
/o MICRO
0C_0UTo ouT_0 ouT_0
OC_OUT1 ouT_1 ouT_1 JP3
OC_OUT2 ouT 2 ouT 2
OC_OUT3 ouT 3 ouT 3 1 T
9c oo ety g 2 2 FIX1  FIX2 FIX3  FIX4
0C_0ouUTé OUT 6 ouT 6 STRIP8 4 ﬂ FIX35  FIX35  FIX35  FIX35
oc_ouT? ouT_7 oV ouT7 5 2
OC_RESOUT +12V 6
IN_STDBY +5V 5V 7 ’\;VI?@FE
IN_INO INO INO 8
IN_IN1 IN1 IN1 o
IN_IN2 IN2 IN2
IN_IN3 IN3 IN3
IN_IN4 IN4 IN4 77
IN_IN5 IN5 IN5
IN_IN6 ING ING
IN_IN7 IN7 IN7
OC_ALARM +12V
0C_P5040 ON ON
OC_STDBY STDBY STDBY JP4
FAULT SW_SAFE SW_SAFE
IN_MAINS MAINS MAINS 1 P——ocoum
IN_SWSAFE STOP_A STOP_A 2 ¢ OUT c7 cs B
IN_ON ALARM ALARM 3 OC _OUT5 CM.1uF CMAUF ==
GND EARTH RESOUT RESOUT 4 OCOUTS : :
STRIP8 5 T o
PJ2K_I/O GND EARTH 6 DWEJT
; OC_STDBY
co
CM.1uF
PJ2K_MICRO
v
Nome Progetto: HC5_10KW Pagina: 1 di 3 Size: A3
Autore: Mauro Ucelli Data: 11/02/04 Codice Progetto: HC5-10
Nome PC in Rete: \\ut_srviprogetti Revisione: 1.0 Nome Parte: CPU Card - General Section
File/Cartella: SLCPUPJ2KMC Autori Codice:  SLCPUPJ2KMC
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5 4 | 3 |
R12. 2K2 +5V
JP5 v u2D0
oc1
R14 R15 R1
IN_ON [ >—INON 1 4 ! 5 9 8 < JoN +5V
1K 1K }l
40106
c12 GND
TLPs214 GND EARTH
STRIP2  CM.1uF
—————<___|STDBY
° 1oy R19 2K2
L—> v 4D
oc2 . R22 R23
+12v O—e-1 4 ’ 8 g & D>c 1 OC_PS040C <__]0C_P5040
Y 47K j 22R 22R
40106 U3F
c16 ULN2004A
1K TLP521-1
CM.1uF
D1 1N4004
—  IN_STDBY
R28 R29
STOP AL 1N4004 1 _OC_STOPAC, R —Joc_sToBY
U3A 22R 22R
ULN2004A
R33
R34 R35
U3B 22R 22R 0C_oUToC?2
ULN2004A OUT_0 < JFAULT
U3G 22R 22R
¢ ULN2004A
R37 R38
RESOUT[ > 2 D:>c 15 RESOUTC < ]OC_RESOUT
UsB 22R 22R
ULN2004A
R40 Ra1
out o[> 4 D:>c 13 oc ouToc <_Joc_ouTo
U3D 22R 22R
ULN2004A
Ra4 R45
™ ouT_1[> 5 D>c 12 OC OuUT1C < ]oc_ouTH U2e
U3E 22R 22R
ULN2004A
R46 R47 40106
ouT 2> 3 D:>c 14 OC ouT2C <Joc_ouT2
U3C 22R 22R +5V
ULN2004A
R50 R51 U2a
ouT 3> z D>c 10 OC_OuUT3C < Joc_ouTs
U5G 22R 22R
B ULN2004A
40106
R53 R54
ouT 4> 6 'l::>c 11 OC 0ouT4c < Joc_ouTa
UsF 22R 22R
ULN2004A
U2F
R56 R57
ouT s[> 5 D:>c 12 OC ouTsC <_Joc_ouTs
USE 22R 22R
ULN2004A 40106
u R60 R61
ouT 6> 4 D>c 13 OC_OuT6C < Joc_ouTe
UsD 22R 22R /77
ULN2004A
R62 R63
ouT 7[> 3 D:>c 14 OC ouT7C < Joc_ouT?
UsC 22R 22R
ULN2004A
R66 R67
R ALARM [—>—ALARM 1 15 0C_ALARMC —Joc_ALARM
UsA 22R 22R
ULN2004A
oc P5040C oc STOPAC OC_OUTOC OC_OUTIC OC_OUT2C OC OUT3C OC_OUT4C OC_OUT5C OC_OUT6C OC_OUT7C oc ALARMC INSTDBY  IN_ON RESOUTC oc oUT0C2
c33 ca | cm 7| cs | car 7 ca0 | cat 7| ce2 c43 7 cas | o5 c46
CM4KT7pF CM4K7§3 CM4K7§3 CM4K7§3 CM4K7§3 CM4K7§3 CM4K7§3 CM4K7§3 CM4K7§3 CM4K7pF CM4KT7pF CM4KTpF CM4KTpF CM4KTpF CM4KTpF
5 4 | 3 |

2 | 1
R13_ 2K2
oy ueC
R17 & 5
IN_MAINS > <___]MAINS
c1 47K j 40106
CMA4K7PF ‘] CM.AUF c13
R18_ 2K2
5y ueB b
R20
IN_SWSAFE SW_SAFE
cla 47K
40106
CM4KToF ‘] CM.1uF ci5
R26  2K2
ey UGE
R27
IN_INO > 1 s 11 10 < INO
c17 47K |
40106
CMAKTPF CM.AUF c1s
R30_ 2K2
oy u2c
R31 . 5
IN_INT > . <INt
C19—L 47K :|
40106
CMAKTPF CM.AUF c20
+5V
(o]
U4F
U4A
IN_IN2 2 13 12 < IN2
c21 47K 40106 40106
CM4K7pF 3 CMAUF
R42  2K2
iy UeF
R43
IN_IN3 > 1 13 12 < IN3 "
c23 47K
40106
CMAKTPR ] CM.AUF c24
R48  2K2
iy U4B U4E
R49
IN_IN4 > 3 4 1 10 < JIN4
025—L 47K j
40106 40106
CMAKTPF ‘] CM.AUF c26
B
R52  2K2
Y u4c
R55
IN_IN5 8 < IN5
47K
40106
CM4K7"F CMAuF | c28
+5V
R58  2K2
iy UBA
R59 -
IN_IN6 > 1 : 1 2 < ING
c29 47K
40106
CMAKTPF ] CM.AUF 30
R64  2K2
+5V
R65
IN_IN7 > - 9 & < IN7
47K :|
40106
CM4K7"F ‘] cMAwF ] c32 A
Nome Progetto: HC5_10KW Pagina: 2 di 3 size: A3
Autore: Mauro Ucelli Data: 11/02/04 Codice Progetto: HC5-10
Nome PC in Rete: \\ut_srviprogetti Revisione: 1.0 Nome Parte: CPU Card - Digital /0
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/| R.Y.R. TX15000U-KLC

5 | 4 | 3 | 2 | 1
VDD VREF
C48 JP6 R68 10R PTBO PTB1 PTB2 PTB3 PTB4 PTB5 PTB6 PTB7
CM27pF [ 1652 c49
_1_| [ J_ © c51 c52 cs3 cs4 c55 C56 cs7 c58 oo
STRIP 2 CM.1uF 1 ;I CM.1uF Re
R70 Y1 E ERE VN0V
10M 32.768 KHz c50 ADO
€59 IRQ 11 PAO
CM27pF 30K RST_P RQ*  £8Q  PTA0 27
P 71 41" RST* Q5S4 PTA1 '23 5 CM10KpF ~ CM10KpF  CM10KpF  CM10KpF  CM10KpF  CM10KpF  CM10KpF  CMAOKpF
c60 4aposct > 92 pra s +5V
| » R 4a-posc2 PTA3 -2—p7
| CGMXFC PTA4 -20—57
D CP33KpF 10k PTAS =2—% R73 2K2 b
e ON PTCO PTA6 = us +5V
I 2 o2 — STDBY 31 préa pTA7 |32 A7 +5V +5V 0 ” AD1
C61 SW_SAFE PTC2 5 PTBO R74 10K D1 s 8 a5 OUT_0
CP10KpF CM1koF MAINS PTC3 PTBO 2“5y RTEToK CHO D3 D4 o7 D6 > as ouT_1
ALARR Frce T8l 24 _P1B2 R76 10K e 05702 @ ours
RESOU PTC6 pTR3 |25—E1B3 R77 10K CH3 PTBO 3 PTB1 3 DY 8fp, 4 oUT 4
/77 s - P14 262184 R79 10K - ona 05 18] g % T s
5 il
R =5 12 | orpo PTBs [ 2ZPTE R80 CHs BAV99B BAV99B 72l [ o ouT R82 K2 ADDR
MISO 3] 28 B6 R81T_10K D7 3
PTD1 PTB6 ST CH6 D1 Q1 ouT_7 +5V
MOSI 14 { prp2 pTB7 22 B7 R8s 10K CH7
SCLK 15 CcKO 11 | AD2 S1
SELO 18 | PTD3 9 XD RST CLK 1 =T 10
PTD4 PTEO —=___Igd CLR GND =
- /77 SEL1 9 lpmps . 9 preq [0 RXD 2 | —— [ H
glé 20 eme  Had +5V +5V +5V +5V +5V +5V 7aHC273 Z P gn
DE 21|
po7 2292 +5V 5] = [=&
T/
D5 D6 D7 D8 D9 D10
w7 R84 2K2 6 = |-L
PTB2 3 PTB3 3 PTB4 3 PTB5 3 PTB6 3 PTB7 3 5V SW DIP-6
MC68HC908GP32-QFP U9 AD3
iy BAV99B BAV99B BAV99B BAV99B BAV99B BAV99B 00 58105 Q s INO /77
b Q1 > D1 IN1
DAC_B Q2 D2 IN2
U10 DS 131 a7 D7 IN3
_Mosl  q |
ggg(l DI VGG 85 3‘; ]g Q3 D3 :mg
———2 1501k ouTB Q4 D4 RS6 2K2
_CSA 31 __VeC
. CSA o REr VREF  +5V VCC g;s 1; o oa Ne .y .
DAC A >——*{ ouma GND T CM.1uF VDD cq7 Ce8  C9  C0  cpl  Cl2  CQ3 Cl4_Cl5_ CT6 o8 D8 IN7 AD4
TLV5625 11 CKI
CLK ENI
bl— =Y
+ Co4 ce5 |+ ce6 GND  OC
/I\ 1uF 25V “T> 1uF 25V 74HC574
GND | vss +5V R8O K2
0 1 VSSA CM.TuF CM.TuF CM.TuF CM.TuF CM.TuF CM.TuF CM.TuF CM.TuF CM.TuF CM.1uF 5V
+5V W0
Q R90 10K ; D11 U1 AD5
RS485 3 BAVO9B /77 oy oo ADO
JP7 VA L{ov2 § 2a2|-18
DIPS u12 TR D18 1%v1 8 Gar2 o
-~ u13 D2 15 4 AD2 ]
5p— 1ge o SN75176AP b TR- D3 i Y2 12 -2 D3
4 p— Sus 485 1v3 1A3 v
- | 15 MISO_
3 TR RXD 1100 © us CHs R91 2K2 CH8D 4 [ " oour MISO D4 alovs VT AD4 R93 2K2
DE 2 o | 7 Pt RO2_2K2Z CH9 D o 3] D5 5 15 AD5 10K
2 RE > B RoAT KD &HT0 5o CH1 > D6 2 2v3 2A3 (12 DS Ro6 +5V
1 p— bz1 CH10 CH2  ssTRB [HE—x 2Y1 2A1
3 o 6 R95 2K2 CH11 D 4 D7 12 8 AD7 AD6 °
DE A i CH11 CH3 1Y4 1A4 < IN_AD6
XD 4ol & 12V/0.5 CH12 RO7 2K2 CHiZD 5 M3
STRIP 5 DZ2 - Ro8 _2K2 _CH13 D ¢ CKI
CH13 - CH5 1G
4 12V/0.5 it R99 2K2 CH14 D 7| g° GND I
R102_2K2 CHi5 D g
R100 R101 5V1/0.5W CH15 CH7 7aHC244 crr
10K 10K oz DZ3 MOSI 17 L oI mAx1112 1(§3}2/|.1u|= R103 2K2
+5V +5v
K 5V1/0.5W VREF ) 1| ReFIN = D7 R104
B U14A D ’ < ]IN_AD7 B
U /77 12 | reFouT 0 R105 10K
ss 14 bz ENA SCLK 19}
ss 1o 73 EN.A SCLK SCLK D1 R106 10K
GND Y2 p— S — E
SEL1 alg'P vibs CSA +5V0 10 | 5N D2 R107 10K c7s
SELO 21% O yobd CSM c9 co1 ENA 18] 29 CM.1uF
> CM.1uF CM.1uF a2 D3 R108 10K
9 Z0 PRG OC
CoM o< D4 R109 10K
+5V Jd s JPg8
R D5 R110 10K RST P RST
RsTP h—
PA7 ; i D7
14 CKI D6 R111 10K PAO g P DO
b1z CKI PAO 4 b |
a]f 99 B11—CcKo /77 BN - <G
1 P10 D7 R112 10K u
LKL 159 vaBa < 9 10 p——O 5V
o G Y3 MISO _ R113 10K STRIP 5X2
U14B
74HCA39 ss R114 10K
+%\/ +5V +5V +5V +5V +5V +5V +5V +5V CK R115 10K +5V u1s +5V
+12v SELO __R116 10K V- —
D12 D13 D14 D15 D16 D17 D18 D19 SCLI 5 2 MISO
<Issv =iy SEL1__R117 10K c10 cs g ok 50
R118 D20 R120 CH8 D 3 CH9 D 3 CH10 D3 CH11 D3 CH12 D3 CH13 D3 CH14 D3 CH15 D3 CM.1uF GND  HLD 8‘13 045V
R119 XD R121 10K
™M 2K2 R122 BAV99B BAV99B BAV99B BAV99B BAV99B BAV99B BAV99B BAV99B 250080
A BAV99B 2K2 IRQ __ R123 10K R
RST
d VREF —\rer RXD _ R124 10K
3
N MOSI _R125 10K
4 cme N CH8 D CH9_D CH10 D CH11 D CH12 D CH13 D CH14 D CH15 D
e c80 ‘ 3 C81 SCLK _R126 10K
(e} —_ - - c82 c83 c84 c8s c86 cs7 css c89
‘%T\g’lgz 1uF 25V « CM1KpF « D21 | CM.1uF Nome Progetto: HC5_10KW Pagina: 3 di 3 Size: A3
. <:|GND EARTH Autore: Mauro Ucelli Data: 11/02/04 Codice Progetto: HC5-10
/ 7 7 LM336-5.0V CM10KpF CM10KpF CM10KpF CM10KpF CM10KpF CM10KpF CM10KpF CM10KpF Nome PC in Rete: \\ut_srv\progetti Revisione: 1.0 Nome Parte: CPU Card - Micro
| | | File/Cartella: SLCPUPJ2KMC Aallrnrlzzazlane: Codice: SLCPUPJ2KMC
5 4 3 2 1
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Item Quantity Reference Part
1 18 C1, C2, C51, C52, C53, C54, C55, C56, C57, C58, C82, C83, CM10KpF
C84, C85, C86, C87, C88, C89
2 4 C3, C64, C66, C79 1uF 25V
3 38 C4, C5, C6, C7, C8, C9, C10, C12, C13, C15, C16, C18, C20, CM.1uF
C22, C24, C26, C28, C30, C32, C49, C50, C63, C65, C67, C68,
C69, C70, C71, C72, C73, C74, C75, C76, C77, C78, C81, C90,
C91
4 25 C11, C14, C17, C19, C21, C23, C25, C27, C29, C31, C33, C34, CM4K7pF
C35, C36, C37, C38, C39, C40, C41, C42, C43, C44, C45, C46,
C47
5 2 C48, C59 CM27pF
6 1 C60 CP33KpF
7 1 C61 CP10KpF
8 2 C62, C80 CM1KpF
9 2 Dz2, DZ1 12V/0.5
10 2 Dz4, DZ3 5V1/0.5W
11 2 D1, D2 1N4004
12 18 D3, D4, D5, D6, D7, D8, D9, D10, D11, D12, D13, D14, D15, BAV99B
D16, D17, D18, D19, D20
13 1 D21 LM336-5.0V
14 4 FIX1, FIX2, FIX3, FIX4 FIX35
15 1 JP1 CON20A
16 1 JP2 CON26A
17 2 JP4, JP3 STRIP8
18 3 JP5, JP6, JP9 STRIP 2
19 1 JP7 STRIP 5
20 1 JP8 STRIP 5X2
21 2 OC1, 0C2 TLP521-1
22 1 Q1 BC857
23 5 R1, R14, R15, R24, R25 1K
24 4 R2, R4, R6, R11 100R
25 35 R3, R72, R74, R75, R76, R77, R79, R80, R81, R83, R88, R90, 10K
R96, R100, R101, R104, R105, R106, R107, R108, R109, R110,
R111, R112, R113, R114, R115, R116, R117, R120, R121,
R123, R124, R125, R126
26 R71, R5 330K
27 15 R7, R9, R16, R17, R20, R21, R27, R31, R39, R43, R49, R55, 47K
R59, R65, R87
28 2 R8, R10 10K5
29 30 R12, R13, R18, R19, R26, R30, R36, R42, R48, R52, R58, R64, 2K2
R69, R73, R82, R84, R86, R89, R91, R92, R93, R94, R95, R97,
R98, R99, R102, R103, R119, R122
30 28 R22, R23, R28, R29, R32, R33, R34, R35, R37, R38, R40, R41, 22R
R44, R45, R46, R47, R50, R51, R53, R54, R56, R57, R60, R61,
R62, R63, R66, R67
31 1 R68 10R
32 1 R70 10M
33 2 R118, R78 ™M
34 1 R85 12K
35 1 S1 SW DIP-6
36 1 U1 TLO74
37 3 U2, U4, U6 40106
38 2 U5, U3 ULN2004A
39 1 u7 MC68HC908GP32-QFP
40 1 us 74HC273
41 1 u9 74HC574
42 1 u10 TLV5625
43 1 U11 74HC244
44 1 u12 SN75176AP
45 1 u13 MAX1112
46 1 u14 74HC139
47 1 u15 25C080
48 1 Y1 32.768 KHz

8.14.1

Impostazione indirizzo modulo

CSCPUPJ2KMC

-+ & @ & & © @ o ® o

u13
A A

ZHSH 2k N e
EEEEEEEEE
E|l-o0000000000o0
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© sﬁg
SH=H HEUHE

daagugy seeenneg R1s
=l o v eme

Py~ o|[~ 000000 0|[~000000ee IP

123456

INDIRIZZI MODULI

Talilelils

— M M <IN W

alal®lale

— U M < N W0

Telalelals

— M M < 1IN O

Aala il

— U M < N O

Modulo 1
Indirizzo 8

Modulo 2
Indirizzo 9

Modulo 3
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Modulo 4
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8.15 Scheda Bias (SLMTPRTPJ4K1)
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ELETTRONICA

NOME PROGETHQ4000M—C

NOME PARBEAS & MEASURE BOARD

AUTORE: M. UCELLI

DATAO7,/06 / AREB/ISIONE:O| SCALA:: 1 |SIZE:A3| PAGINAT DI 1

ARCHIVIAZIONE ELETTRARTEALA PROGETTI” SU ”

BE” PROGHOH®:

|CODICE DISEGNOM TPRTP J4K1

MATERIALE>

TRATTAMENZS:

|PROFIL O<>

|STATOESECUTIVO
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ELETTRONICA
V_TOT R_PWR TEMP PS_OFF JP1 JP2 +12v -2V R1  1k00
I_PAL2 (CH9) 2_ADC Q Q F_PWR_|
! BV sy ! T_PALI(CHS) __I1_ADC | , R2 _ 1k00
2 T 2 T PALA (CHIL) 13 ADC F_PWR_GND
c1 c2 c3 c4 j 5 2 T_PAL3 (CH10) _I4_ADC c5 c6 R3  1k00 p
an7 4n7 an7 4n7 CS0(IN AD6) T PAL6 (CH13) _16_ADC R_PWR_GND d
5 CLIX (IN_IN0) _CLIX 5 T_PALS (CHI2) 15 ADC 4n7 4n7 R4 1k00 q
|_TOT F_PWR INP_PWR PS_STATUS g CSL(IN D7) g T PALS (CH15) _18_ADC JP4 R_PWR_| d g
OC OUT2 L| I PAL7(CH14
: oC U2 _ngg : (CH1Z) _I7_ADC ; d 1 2p—— | oLix R5 _ 100R0 03 :
9 0C_OUTL LED_Y 9 R6  1k0O g3 4P [ R7 _ 1k00 | 5
c7 cs8 co c10 10 0C P5040 PS_OFF 10 BWR RFL (CHL) R _PWR_ADC IN_PWR_| OO 5 6P |_DRV IN_PWR | qs
4n7 4n7 4n7 4n7 i 1" BWR_DIR(CHO) _F_PWR_ADC IN_PWR_GND 7 8 BIAS DRV RO 1k00 LUMBERG_6PV
12 N oN ON_OFF 12 VPA (CH3) V_TOT_ADC 99 10 IN_PWR_GND
PS_REG =~ PWR_REG ON_OFF IRQ 13 IN STDBY ST BY 13 PWR_INP (CAZ) _IN_PWR_ADC R8  1k0O ~9mn  2p—
14 FAULT 14 TEND (CH5) TEMP_ADC 91 m“p——
15 OC_ALARM RQ 15 VBTAS (CH4) ___V_BIAS_ADC 15 18
16 FUSE (IN_IN3) _FUSE_PS 16 FREE (CH7) CN16_FLAT F_PWR_I F_PWR_GND R_PWR._| R_PWR_GND
c1 c12 c13 cl4 17 RESET_AL 17 T DRV(CH6) | DRV_ADC +50V_DRV
4n7 4n7 4n7 4n7 18 TR+ 485+ 18 VREF B VREF
19 TR- 185 19
CLIX ST_BY FAULT RESET_AL 20 g? OUT DACB T TOT _si Driver Interface c15 c16 c17 c18
STRIP_10+10 5 OUT_DACA DAC_A /7 4n7 4n7 4n7 4n7
SX 77 2 !
c19 c20 c21 c22 2‘5‘ +12V o2V IN_PWR_GND IN_PWR_I ILDRV  BIAS_DRV +50V_DRV. CLIX  IN_PWR_GND IN_PWR_|
4n7 4n7 4n7 4n7 7V
26 o7V
FUSE_PS STRIP_13+13
JP5 c23 C24 c25 c26 c27 c28 c29 C30
|_TOT D x an7 an7 4n7 an7 4n7_100V 4n7 4n7 4n7
V_TOT q1 2 F_PWR /77
c31 R_PWR g g TNP_PWR
4n7 TEMP
PS_OFF ; 18 P PS_STATUS
P!
PS_REG o [ FIX1 FIX2
WR_REG P [ FIX35 FIX35
ON_OFF, ]g 12 P ST_BY
g;_cllx 17 18P [ FAULT FACE2 1_ADC F_PWR_FB FRCEL
RESET_AL 1920 FUSE_PS +H2v 11_ADC 2_ADC R_PW F_PWR_FB
—d% apb—1 i 13- ADG 3 ADC TENP B TEWP FB
— % — Y l4-ADC - -— 11_FB
FIX10 FIX11 y _ 1 F 2_FB .
R10 R12 ) q2r 8P [ R11 FIX35 FIX35 GND 11_FB 2 3 FB 12_FB
10_12W  RXE110 | 920 30p—=x 10_1/2W 12_FB 3 4 FB 13_FB
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Bias & Measure board

SLMTPRTPJ4K1
Revision: 1.2
046
PJ4000M-C
Mauro Ucelli
29/04/2010
Iltem Quantity Reference Part Description RVR Code
12 CN2,CN1 Connettore meccan. Semilavorato RVR FISCAVKIT113 (PZ1) + BLCFCAV113 (PZ2) 4 1 R99 2k2 (0805/0603): Componente SMD 1% size 0805 o 0603 RCH126F002K2
240 C1,C2,C3,C4,C5,C6,C7,C8, _ 4n7 (0805/0603): Componente SMD size 0805 0 0603 CCC085472KXC 45 5 R101,R152,R159,R172,R179 _47k0 (0805/0603): Componente SMD 1% size 0805 o 0603 RCHO85F0047K
C9,C10,C11,C12,C13,C14, 461 R103 10k_1/4W (R1/4W):Resistenza 10K 5% 1/4W RSM1/4F0010K
C15,C16,C17,C18,C19,C20, 47 1 R104 56k0 (0805/0603): Componente SMD 1% size 0805 o 0603 RCHO85F0056K
C21,C22,C23,C24,C25,C26, 48 2 R113,R221 4k7 (0805/0603): Componente SMD 1% size 0805 o 0603 RCH126F004K7
€28,C29,C30,C31,C36,C37, 49 1 R114 2k7 (0805/0603):Componente SMD 1% size 0805 o 0603 RCHO85F002K7
€38,C39,C40,C41,C115, 50 2 R117,R118 20k0 (0805/0603):Componente SMD 1% size 0805 0 0603 RCHO085F0020K
C116,C165,C166 i 51 2 R128,R124 5k90 (0805/0603):Componente SMD 1% size 0805 o 0603 RCHO85F005K9
3 25 C27,C33,C34,C52,C57,C61,  4n7_100V (CCP5):Condesatore Ceramico passo 5.08 CMS472MC101 52 1 R129 33k2 (0805/0603): Componente SMD 1% size 0805 o 0603 RCHO85F0033K
€63,C65,C68,C70,672,C73, 53 1 R131 16k9 (0805/0603): Componente SMD 1% size 0805 o 0603 RCHO85F016K9
C76,79,C84,C91,C93,C9%, 54 7 R133,R151,R157,R167,R177, 470R (0805/0603): Componente SMD 1% size 0805 0 0603 RCHO85F0470H
€98,C100,C101,C104,C107, R184.R188
C112,6167 i 55 1 R146 18k7 (0805/0603): Componente SMD 1% size 0805 0 0603 RCHOB5FO018K7
4 2 C32,C35 100p_50V (CCP5):Condesatore Ceramico passo 5.08 CKM101KC600C 56 1 R148 Rx Non Installata
5 2 C46,C42 1000uF_35V (CEV_D13.2P5.08):Cond. Elet. Vert. diam. 13.2mm pass0 5.08  CEA108MC350V 57 3 R161RI7TTRI8T oR (0805/0603):Componente SMID size 0805 0 0603 RCHOB5FG000H
6 3 C43,C47,C131 10uF_35V (CES5X5.5):Cond. Elet. All. SMD diametro 5 altezza 5.5 CES106B350 ) R185.R150.R191 RISE RIS 520R (0B05/0603)-Componente SMD 5% size 0805 ROHOS5J0825H
7 _5 C44,C45,C48,C49,C50 100uF_35V (CES6.3X8):Cond. Elet. All. SMD diametro 6.5 altezza 8 CES107E250 : 2 . : : -
- R194,R195,R196,R197,R198,
8 1 c119 2,2uF_35V Cond. Elet. All. SMD diametro 4 altezza 5,5 CES225A500 R199.R200'R201 R202.R203
9 58 C51,C58,C59,C60,C62,C69, _100n (0805/0603): Componente SMD size 0805 0 0603 CCC085104KXC . : : ] d
C71.077.C78.082 083,087, R204,R205,R206,R207,R208,
C88.C89.090 097 C99.C105, R209,R210,R211,R212,R213,
€106,C110,0114,C117,C118, R214,R215,R216,R217,R218,
C120,C121,C124,C125,C126, R219,R220
©128,C129.C130.C132.C136. 59 8 SH1,SH2,SH3,SH4,SH5,SH6, 0.005R SHUNT (2.5W) p.15.2, larg. 3, fori diam. 1.9 0.005 Ohm RSHO3WOH005
C137,C139,C140,C141,C143, SH7,SH8
C144,C145,C147,C148,C149, 60 8 TP1,TP2,TP3,TP4,TP5TP6, TP (TP2.54):Non & un componente
C150,C151,C152,C153,C154, TP7,7P8
C155,C156,C157,C158,C159, 61 17 TR1,TR2,TR3,TR4,TR5,TR6, 50k_ (TRIM87W):Trimmer resistivo multigiri reg. in testa RVT3296WKO050
C160,C161,C162,C163,C164 TR7,TR8,TR9,TR10,TR11,
10 11 C53,C64,C74,C80,C85,C92, _ 100p (0805/0603): Componente SMD size 0805 0 0603 CCC085101JCC TR12,TR13,TR14,TR15,TR16,
C102,C108,C111,C122,C123 TR17
11 16 C54,C55,C56,C67,C75,C81, 1n (0805/0603):Componente SMD size 0805 o 0603 CCC085102JNC 62 3 TR18,TR19,TR20 1k_ (TRIM87W):Trimmer resistivo multigiri reg. in testa RVT3296WKO001
C86,C95,C103,C109,C133, 63 1 U1 LM7812/T0220_90B (78XX/TO220_90BOT) CIL7812P
C134,C135,C138,C142,C146 64 1 U2 LM7912/T0220_90B (79XX/TO220_90BOT) CIL7912PCIS
122 C94,C66 680p_HQ (CSMD_HQ):Chip HQ 680p CHQ681JA101 65 1 U3 LM7805/T0220_90B (78XX/TO220_90BOT) CIL7805P
131 C113 1uF_100V (CEV_D6.6P2.54):Cond. Elet. Vert. diam. 6.5mm passo 2.54 CEA105MA500V 66 8 U4,U6,U7,U8,U9,U11,U12,  INA146 (SO-8):IC SMD 8pins CILINA146SMD
141 c127 1uF_25V (CES4X5.5):Cond. Elet. All. SMD diametro 4 altezza 5.5 CES105A500 U13
15 3 DZ1,0Z2,DZ3 5V1_SMD (MINIMELF):Zener SMD 5V1 DIZ5VIMINI 67 14 U5,U10,U15,U16,U18,U19, _ TLO74 (TL074/SO14): IC SMD 14pins CILTL074SMD
16 1 D1 WL04 (WL04):Ponte diodi rettificatore circolare PNRWL02 U21,U22,U23,U24,U25,U26,
17 2 D3,D2 5VI_1W (ZENER_1W):Diodo Zener 5V1 1W (come diodi rettificatori da 1A) DIZ5V11W U27,U28
18 11 D4,D5,D6,D16,D019,D25,D26, BAV99 (SOT-23):Diodo SMD SOT-23 DISBAV99 68 2 U14,U20 TLO72 (TL072/S08):IC SMD 8pins CILTLO72SMD
D27,D28,029,D30 69 1 U17 LM50C_SMD (SOT-23):IC Sonda termica LM50C SMD CILLM50C
1916 D7,D8,D9,010,011,D12,D13, HSMS2800 (SOT-23):Diodo SMD SOT-23 DISHSMS2800 70 1 cs1 CSMTPRTPJ2K2 __ Circuito stampato CSMTPRTPJ2K2
D14,D15,017,018,020,021, 1 Zoccolo x integrato a 6 pin ZINO6TORNS
D22,023,D24
20 1 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4,FIXS, FIX35 (FIX35):Non & un componente NOTA1 Mettere a massa il pin 34 grattando via il solder resist che ricopre tutto il ground che sta intorno
FIX6,FIX7,FIX8,FIX9,
FIX10,FIX11
211 F1 2A (FHOLDER_C):Portafusibile a Clip per Fuse 5x20 2A da c.s. PFS5X20CS+FUS5X20RP2+COPPFS5X20CS
2 2 F3,F2 DSS310 (DSS310):Filtro MURATA mod. DSS310 FILTRO ANTIDIST.EMI MURATA 22NF 50V
23 1 1S1 4N25 (DIP6_L):Opto su zoccolo 8pins LED4N26
241 JP1 STRIP_10+10 (STRIP10X2):Strip 10+10 poli passo 2.54 Femmina CNTSTF10DDB
25 1 JP2 STRIP_13+13 (STRIP13X2):Strip 13+13 poli passo 2.54 Femmina CNTSTF13DDB
26 1 JP3 LUMBERG_6PV (LUMBERG_6PV):Connettore tipo Lumberg 6 poli verticale CNT25MSF6
27 1 JP4 CN16_FLAT (FLAT16V):Conn. per Flat Cable 16pp Vert CNTMCS16A
28 1 JP5 CN40_FLAT (FLAT40V):Conn. per Flat Cable 40pp Vert CNTMCS40A NOTA1
29 1 JP6 CN10_FLAT (FLAT10V):Conn. per Flat Cable 10pp Vert CNTMCS10A
30 4 PD1,PD2,PD11,PD12 PADTA (PAD1A):Non & un componente
31 8 PD3,PD4,PD5,PD6,PD7,PD8, PAD10A (PAD10A):Non & un componente
PD9,PD10
32 1 Q1 BC847 (SOT-23):Transistor SMD TRNBC847
33 1 Q2 BC857 (SOT-23):Transistor SMD TRNBC857
3436 R1,R2,R3,R4,R6,R7,R8,R9, _ 1k00 (0805/0603): Componente SMD 1% size 0805 o 0603 RCH085F0001K
R18,R30,R39,R53,R62,
R71,R80,R89,R94,R96,R97,
R98,R116,R119,R130,R132,
R136,R150,R154,R156,R164,
R166,R174,R176,R182,R183,
R186,R187
35 24 R5,R20,R21,R31,R32,R40, _ 100R0 (0805/0603):Componente SMD 1% size 0805 0 0603 RCHO85F0100H
R41,R54,R55,R63,R64,R72,
R73,R81,R82,R90,R91,R100,
R106,R126,R147,R155,
R175,R185
36 2 R11,R10 10_1/2W (R1/2W):Resistenza 10 Ohm 1/2W RSC1/2J0010H
37 2 R12,R13 RXE110 (RXE110):PTC (Fusibile Autoripristinante) FUSAUTRX110A
38 11 R14,R26,R35,R48,R58,R67, 51RO (0805/0603): Componente SMD 1% size 0805 o 0603 RCHO085F0051H
R76,R85,R158,R168,R178
39 57 R15,R16,R17,R23,R27,R28, _ 10k0 (0805/0603): Componente SMD 1% size 0805 o 0603 RCHO85F0010K
R29,R36,R37,R38,R49,R50,
R51,R59,R60,R61,R68,R69,
R70,R77,R78,R79,R86,R87,
R88,R95,R105,R108,R109,
R111,R112,R115,R120,R121,
R122,R123,R125,R127,R134,
R135,R137,R138,R140,R141,
R142,R145,R149,R153,R160,
R162,R163,R169,R170,R173,
R180,R165,R25
40 15 R19,R22,R33,R42,R56,R65, _ 100k0 (0805/0603): Componente SMD 1% size 0805 o 0603 RCHO85F0100K
R74,R83,R92,R102,R107,
R110,R139,R143,R144
41 8 R24,R34,R43,R57,R66,R75, 10RO (0805/0603):Componente SMD 1% size 0805 o 0603 RCH085F0010H
R84,R93
42 4 R44,R45,R46,R47 20k0_1/4W (R1/4W):Resistenza 20K 1% 1/4W RSM1/4F0020K
431 R52 422R (0805/0603): Componente SMD 1% size 0805 o 0603 RCHO85F0422H
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ELETTRONICA

8.15.1 Regolazioni
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aaza: EEHE 5“553 it El - “ﬁ — -m|:-
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i B -;___;..'mr_ [T O
TR;( om%—;\sow@ oo:;mgolé , : m[_l_.M;m? .
@' SEE ﬂ ﬂ ﬂﬂ E ' gmgmg MRG4C85RB1 T;;l]'en@ K
A é‘ . R3OCB4R29 059 R17053 R108  R107! . ﬂ ﬂ ﬂ@ﬂ'\ﬂ ﬂ ﬂ e ~
g1 TR = ga : JLILI "
E e |
2 : IR 2 Eﬂ =3;|||||||-'-=
“TOgE5E Beg0omE 3 s o3 Ok U4
TR8 %IHI-M%;Q | OO'I-I—M901€ 'RE7|" %%\/%m% ©TR162 Rif. Tri E .
N R13 TRi5 if.  Trimmer unzmng
A |TR1 Regolazione lettura corrente Pallet mosfet 1
A |TR3 Regolazione lettura corrente Pallet mosfet 2
A |TRS Regolazione lettura corrente Pallet mosfet 3
A [TR7 Regolazione lettura corrente Pallet mosfet 4
C |TR9 Regolazione lettura corrente Pallet mosfet 5
C [TRM Regolazione lettura corrente Pallet mosfet 6
C |TR13 Regolazione lettura corrente Pallet mosfet 7
g (% C |TR15 Regolazione lettura corrente Pallet mosfet 8
fmm?m gg 2): | B [TR17 Regolazione lettura corrente Pallet driver
n%w'@ “TR18 2862 B |[TR18 Regolazione lettura potenza FWD in uscita dal modulo
x '@mw""“? ' |""" B |TR19 Regolazione lettura potenza RFL in uscita dal modulo
siosvT;E%ﬁo Ny B |TR20 Regolazione lettura potenza FWD in ingresso allo splitter

D7 D ‘08 =L
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8.16

8 way splitter (SLIN0O388R01V01)

©

uu@ ‘g

o

-l O

@

ol O

FIX1

PD10 PD11 PD12

PD13

PD14

22R

NC 22R

NC

o

22R

PD1 PD2 PD3 PD4 PD5 PD6 PD7 PD8 PD9
Q BIAS Q Q FUSE Q Q BIAS Q Q FUSE Q Q BIAS Q Q FUSE Q Q BIAS Q FUSE
R1 % R2 R3 R4 R5 % R6 R7

o

PD17
c1 c2
NN
D1 an7
_9v1
Vo2
9V1 c3
4n7
PD18
PD19 |
c4
NC
PD20

9

C5 i Cé

470p

o4

FIX2 FIX3 FIX4 FIX5 FIX6 FIX7 FIX8 FIX9 FIX10 FIX11
FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35

R9
22R

BIAS

PD21 PD22

FIX12

9]

R12 R13 R14 R15
22R 22R
BIAS FUSE BIAS
PD28 PD29 PD30 PD31 PD32 PD33 PD34
Description: BIAS Distribution 8 PA RF
Designer: M. Ucelli; E. Ariatti Size: A4 | Page:
Part No.:  SLIN0388R01V01 Rev. 1.0 | Date: 21/01/2014

FaRIneRtene

| 2

BIAS Distribution 8 PA RF
SLINO388R01V01
21/01/2014

Rev. 1.0

46

M. Ucelli / E. Ariatti

Iltem Qty Reference

cs1
C1,c5
€2,C3,C6,C7
c4
D1,D2,D3,D4
FID1,FID2,FID3,FID4
12 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4,FIX5,FIX6,
FIX7,FIX8,FIX9,FIX10,FIX11,
FIX12
8 36 PD1,PD2,PD3,PD4,PD5,PDS,
PD7,PD8,PD9,PD10,PD11,
PD12,PD13,PD14,PD15,PD16,
PD17,PD18,PD19,PD20,PD21,
PD22,PD23,PD24,PD25,PD26,
PD27,PD28,PD29,PD30,PD31,
PD32,PD33,PD34,PD35,PD36
9 8  R1,R3,R5,R7,R9,R11,R13,
R15
10 8  R2,R4,R6,R8,R10,R12,R14,R1€

N O U N WN R
AN R, BANPR

Part

CSINO388R1

470p
4an7
NC
9Vv1
FID

FIX35

PAD

22R

NC

Description

Circuito stampato
Cond. SMD 1212 HQ
Cond. ceramico p 5mm
Cond. SMD 1212 HQ
1W Zener Diode
Fiducial CS

Foro fissaggio 3.5mm

Pad a saldare

Res. Strato Metallico 2W

Res. 1/2W 10k
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8.17 Bias distribution 8 PA RF (SLSP0387R01V01)

15p

L8
18nH

L9
18nH

TLS

R3
50R 40W

C20
12p

TL1

TL15

L1
68nH

12p

L3
68nH

C11 Cc12
12p 12p

L10
68nH

Ik 39

c25
12p

L12
68nH

c31
12p

FIX1 FIX2 FIX3 FIX4 FIX5 FIX6 FIX7 FIX8 FIX9 FIX10 FIX11
FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35
FID1

LIII2233055 B

5,

FID2

FID
FID4

FID

/ 3p3

TL2

TL6

TL12

TL14

C24
NC
R4
100R 10W

c26
3p3

C32
/ 3p3

Ccs1

CSSP0387R1

PAD1
PAD

PAD2
PAD

PAD3
PAD

PAD4
PAD

PAD6
PAD

PAD7
PAD

PAD8
PAD

PAD9
PAD

Description: 8 Way Splitter FM

Designer: M. Ucelli; E. Ariatti

Size: A3

Page: 1of 1

Part No.:

SLSP0387R01V01

Rev. 1.0

Date: 21/01/2014

1 3

8 Ways Splitter FM

SLSP0387R01V01

Revision: 1.0

21/01/2014

46

Mauro Ucelli / E. Ariatti

Iltem Qty  Reference

1 1 Cs1

10 C1,C4,C7,C11,C12,C20,C22,

C25,C28,C31

3 8 C2,C5,C8,C13,C23,C26,C29,
C32

4 11 C3,C6,C9,C10,C14,C17,C21,
C24,C27,C30,C33

5 2 C15,C18

6 2 C16,C19

7 4 FID1,FID2,FID3,FID4

8 11 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4,FIX5,
FIX6,FIX7,FIX8,FIX9,FIX10,FIX11

9 8 L1,L2,L3,L4,L10,L11,L12,
L13

10 4 L5,L6,L8,L9

11 1 L7

12 9 PAD1,PAD2,PAD3,PAD4,PADS5,

PADG6,PAD7,PAD8,PAD9
13 4 R1,R2,R4,R5
14 1 R3
15 10 TL1,TL3,TL5,TL7,TLY,TL10,
TL11,TL13,TL15,TL17

16 8 TL2,TL4,TL6,TL8,TL12,

Part

Description

CSSP0387R1 Circuito stampato

12p
3p3
NC
27p
15p
FID
FIX35
68nH

18nH

53nH *
PAD

100R 10W
50R 40W
TLINE_L

TLINE_S

Cond. SMD 1212 HQ
Cond. SMD 1212 HQ
Cond. SMD 1212 HQ

Cond. SMD 1212 HQ
Cond. SMD 1212 HQ
Fiducial CS

Foro fissaggio 3.5mm

Induttanza SMD HQ 2520 (1008)

Induttanza SMD HQ 2520 (1008)
4 spire filo rame arg. ® 1mm,
avvolte su ® 4mm;

lunghezza solenoide 5,5mm

Pad SMD saldare

Resistenza KDI 1 fix, 100ochm 10W
Resistenza KDI 2 fix, 50 ohm 40W
Linea strip CS

Linea strip CS
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| R Y. R TX15000U-KLC
8.18 Scheda Power Meter FWD e RFL (SL042MT1501)

W1 LINK CONFIGURATION o
D \If\'”k p
TEFLON SPACERS (RG303) f D1
‘ ?(;QR __l_ BAS83
/\ i N é 2 ” 1 PAD1
37 ” 18 S SR
i %j PAD2
: ; ; o R2 :L iJz iJB PAD3
NC
c2 Cc3 /3; I
15p n +

/77 i
FID3 MMM PAD4 Fibe i

1in
= J1: 88-108 MHz LINEARITY Cé C5 c7
J2: LIGHT STABILIZER DELAY SYSTEM 100n 47uF_16V 1n Cs1
J3: HEAVY STABILIZER DELAY SYSTEM I:l
p PAD1: GND (PASSIVE RF MEASUREMENT)
=

PAD2: SIGNAL (PASSIVE RF MEASUREMENT) CSMTO0037R1

— — A PAD3: SIGNAL GND (PASSIVE RF MEASUREMENT)
o=t o] PAD4: +12VCC (AMPLIF. RF MEASUREMENT)
== o Y I . l a PADS5: SIGNAL GND (AMPLIF. RF MEASUREMENT)
[Rsl] E 15 PADG6: GND (AMPLIF. RF MEASUREMENT) FIX2 FIX3 FIX4
= l . J PAD7: SIGNAL (AMPLIF. RF MEASUREMENT)

RV1: DIRECTIVITY ADJUSTMENT
RV2: NORMALIZATION LEVEL

JI: 88-108 MHz LINEARITY

75 NOTE
] (e TO SEE THE CARD VARIANTS AND THE "W1" Fiot  FiD2  FID3
J2 LIGHT STABILIZER DELAY SYSTEM LINK CONFIGURATIONS, CONSULT THE LAYOUT [ ) @ ®
o J3 HEAVY STABILIZER DELAY SYSTEM (SL042MT1001-DWE)
120 @ O PADL: GND (PASSIVE RF MEASUREMENT)
il PAD2: SIGNAL (PASSIVE RF MEASUREMENT)
PAD3: SIGNAL GND (PASSIVE RF MEASUREMENT)
PAD4: +12VCC (AMPLIF, RF MEASUREMENT)
(7] PADS: SIGNAL GND (AMPLIF. RF MEASUREMENT)
Fmt o PADG: GND (AMPLIF, RF MEASUREMENT)
PAD7: SIGNAL (AMPLIF. RF MEASUREMENT) Project Name: fc RF PWR M Pager 1 of 1 |steerid
RVL DIRECTIVITY ADJUSTMENT Designer: Mauro Ucelli Date: Thursday, April 17, 2008 Project Code: 042
File Location: WUTSRV\RILASCIATI Revision: 11 Description: RF Power measure board
RV2r NORMALIZATION LEVEL
Folder/File: ! Approval: Part No.: SL042MT1001

CONFIGURATIONS DETAIL

CARD CODE H link W1 (mm) | D spacers Wl Jumper J1 | Jumper J2 | Jumper J3
SL042MT1001

SLO42MTLI0L 53 X

SLO42MT1201 4 X

SLO42MT1301 76 X

SLO42MT1401 89 X X X
SLO42MT1501 4.3 X
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8.19 Scheda di uscita (SLOP0338Rz2)

oYooaool

NOTA: SU QUESTD PAD E* POSSIBILE
SALDARE UNO SPEZZONE DI FILO DI
RAME ARGENTATO @1 mm CHE AGGIUSTA
LA POTENZA DI SEGNALE CATTURATO
TRAMITE AVVICINAMENTO ALLA PISTA
AFFIANCATA,

(OO OO0 O0]

<:::> ENNEEEEEER |NEEE <i::>

Item Quan- | Reference Part
tity

1 2 R1, R2 150R
2 1 R3 51R
3 1 Cl 10pF
4 1 P1 PAG2003MS
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/RV. R/ TX15000U-KLC
8.20 Moduli amplificatori - Pallet Mosfet (KKFIN237H)*

O O ® (LG ® O O O O G—OFm oo CSRF22886R1 (LC) @
CSRFB285R2 5G| [0G o N\
(=), @ L lge DN o - o
0O 0O 00|00 : O ¢ O p—oty =g o7 ollo
0000 cioziomeniololie _ i
OOO“'/'; xgggggggcu@ oo — - O O 0Ol o0oo0]|[o o
MCﬁ J = cu;xg . ( COAXS i O[O O ol ool l© O
\ [© ;(-?-J@l —] coaX2 Q A B oo % —‘ , j:| o o ol 00 oll©)
gAxc':':' ™ Al 00 0 0 =
o B == [T Il Il I 4 - 4] [ R o] i T i COAX7 I —
N | o5 | [ T[] ][ o6 [[csa ]| [w 19 . | IR 5 cs2 e O O ¢ | PAD2
[lo —— IR = =] (5=} TR H O m” [ !U! > o o XK
Q| Loada™ — © ©
§ | j:| ] o O O O
/ o O O\ |c3s
R —] L) / Conx4 oli©) H [l @ PR o //\\Q
cae | | < T oo c27 cas ol ™) o]
| E - — =
CNCRC o 1 I B
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ca6
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* In caso di richiesta di ricambi, controllare la versione del pallet RF sull’'etichetta gialla sul retro del modulo

Tipo di Pallet |Tipo di Mosfet (per consultare
datasheet)

KKFIN237H MRF6VP11KH
KKFIN237L MRFEGVP61K25H
KKFIN237N MRFEGVP61K25H
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PAD4
JP1
- - +50V Input
Bias input
PAD1 30 c29 E]
1 o 470n 1n
o o @ FIX9
BIAS Input FIXS5
RV1 1K
3 1 R17 R16
o 10R 10R _
- o i i 1+ c33
D3 ~T~ C28 .~ C26 -~ NC
A \c ~ o 4700 o 470p o
~ R4 ca7 -
3K32 o o 1uF_100v R18 L4
Cc21 c19 22R 10 sp d. 6 mm wire 2 mm
&on n n 3 77 77 177
c35 o
NC
R6 22K
2 1
1 ~
c17 c20 c22
_ _ _ o 100p 100p
D1 D2
6v8 W A SM4007 0 R5
< 100R
Cil- Fe C|I Fe
/77 R12 Ri5 o o o
NC NTC 10K |
c18 " ! 1
1n c16 «
D4 R13 _ o 22
52:4 W 71w o NC
- N R3 c37 C36 c13 c14 c38 c39
100R Power supply section NC 680n_100V  470p 470p 680n_100V NC
N
/77 /77
Bias regulator section

R20 47R C23 1n
SLW 2,2 \[1 L5
/1 ~Y N
C3 150pF Q
R21  47R [c24  4n7 1] 2 NC
L4/ 3;W 2 [2 3 (
CS/150pF
1 2
6 € RF Output
NC COAX2 L1 COAX5 COAX7
RF Input Cable RG316/25 - 80mm TL1 * TL5 * LINK SU 3 mm h. 4 mm wire 0,5 /// TL3 Cable RG303/12 - 80mm CBI/ 150pF RG303 DOUBLE BRAID - 125mm PAD2
Y 7 ( } 1 2 ( ) W |
PADS COAX1 V) AN
L2 RG178 60mm in binocular ferrite . 1 * RF Outpu
1 ~ A 1|( 2 _ .
1T n - - - Lo ¢ Lo : 4 -
. Wire C2 470p R8 s 1 NC NC i 5 L3 I _
RF input T~ NC T~ T~ 4 " NC C32 T~ -~T~C43 1
R19 C34 C40 M NC NC /1~
T ocs M _ _ o N o ne S Nne Y Ne e > o o c12
~T~ 10pF —~ C1 i . L1 N 15p
~ | Nc T~ C15 A~ C4 R7 C5 LINK SU 3 mm h. 4 mm TL4 "
NC 22 Y 7 1 2
~] NC | 470p 77 I§
COAX3 ce TL2* TL6 * 1 /77 * COAX4 C11 150pF / ; 7/
Cable RG316/25 - 80mm 68p C41 Cable RG303/12 - 80mm
/77 /77 /77 o NC MOS1 1] 2
/77 MRF6VP11KH AN
C10  150pF
SLW 2 2 \|1 10/ 2
/1 I\
R23 47R [c42 ~ 4n7 C44  150pF
1 212 \|1
/1
R22 47R C25 1n ALL SIZES OF
CABLES ARE
BRAIDING-BRAIDING
oSt FIX1 FIX2 FIX3 FIX4 FIX5 FIX6 cs2 FIX7 FIX8 FIX10 FIX11 FIX12 FIX13
CSRF0285R2 5 CSRF0286R1
FIX55 FIX55 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 FIX55 FIX55 FIX35 FIX35 FIX35 FIX35

L]
.88 3333 ° ES Egg
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PALLET FM 800 W Revised: 26/08/2013

SL237RF1001 Revision: 1.4
Exciter High Efficienty
237

L. Gasperini / A. Tommasi

Iltem  Quantity Reference Part

1 1 COAX1 RG178 60mm in binocular ferrite
2 2 COAX2, COAX3 Cable RG316/25 - 80mm
3 2 COAX5, COAX4 Cable RG303/12 - 80mm
4 1 COAX7 RG142 DOUBLE BRAIDING - 125n
5 1 Cs1 CSRF0285R2
6 1 CSs2 CSRF0286R1
7 1 C1 NC

8 2 C2,C4 470p

9 4 C13,C14,C26, C28 470p

10 1 C30 470n

11 1 C5 22p

12 1 Cé 68p

13 2 c7 470n

14 6 C3, C44, C8, C9, C10, C11 150pF

15 1 C12 15p

16 5 C15, C32, C34, C40, C43 NC

17 1 Cc16 2n2

18 5 C17,C19, C21, C23, C25 1n

19 1 C18 1n

20 2 C22, C20 100p

21 2 C42,C24 4n7

22 1 c27 1uF_100V

23 1 C31 10pF

24 1 C29 1n

25 3 C36, C38 680n_100V
26 2 C37,C39 NC

27 1 C41 NC

28 1 D1 6V8 1W

29 1 D2 SM4007

30 1 D3 NC

31 1 D4 4V7 1/2W

32 6 FID1, FID2, FID3, FID4, FID5, FID6 FID

33 5 FIX1, FIX2, FIX7, FIX8, FIX9 FIX55

34 8 FIX3, FIX4, FIX5, FIX6, FIX10, FIX11, FIX12, FIX13 FIX35

35 1 JP1 +50V Input

36 2 L11, L1 LINK SU 3 mm h. 4 mm wire 0,5
37 1 L2 Wire

38 1 L3 NC

39 1 L4 10 sp d. 6 mm wire 2 mm
40 2 L5, L9 NC

41 1 L6 NC

42 2 L7,L8 Cil-Fe

43 1 L10 NC

44 1 MOS1 MRF6VP11KH
45 2 PAD4, PAD1 BIAS Input

46 1 PAD2 RF Output

47 1 PAD3 RF input

48 1 RV1 1K

49 5 R1, R2, R7, R8, R19 NC

50 2 R3, R5 100R

51 1 R4 3K32

52 1 R6 22K

53 2 R10, R9 1K

54 3 R11,R12, R13 NC

55 1 R14 NC

56 1 R15 NTC 10K

57 2 R17, R16 10R

58 1 R18 22R

59 4 R20, R21, R22, R23 47R

60 6 TL1, TL2, TL3, TL4, TL5, TL6 *

61 1 Ferrite balun
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8.20.1 Datasheet of MRF6VP11KH

Freescale Semiconductor Document Number: MRF6VP11KH
Technical Data Rev. 8, 9/2012 Table 3. ESD Protection Characteristics
. . \/RoHS Test Methodology Class
R F Power Fleld EffeCt TranSIStors Human Body Model (per JESD22-A114) 2, passes 2000 V
N-Channel Enhancement-Mode Lateral MOSFETs MRF6VP11KHR6 Machine Model (per EIAJJESD22-A115) A, passes 125 V
Designed primarily for pulse wideband applications with frequencies up to MRFGVP-'-I KGSR5 Charge Device Model (per JESD22-C101) IV, passes 2000 V

150 MHz. Devices are unmatched and are suitable for use in industrial,

. L N Table 4. Electrical Characteristics (T = 25°C unless otherwise noted)
medical and scientific applications.

+ Typical Pulse Performance at 130 MHz: Vpp = 50 Volts, Ipq = 150 mA, Characteristic Symbol Min Typ Max Unit
Pout = 1000 Wat(t)s Peak (200 W Avg.), Pulse Width = 100 usec, 1.8-150 MHz, 1000 W, 50 V Off Characteristics (1)
Du;ygﬁg::lceaa:inm_bm dB LATERAL N-CHANNEL Gate-Source Leakage Current lgss — — 10 uAdc
Drain Efficiency — 71% BROADBAND (Vas = 5 Vde, Vpg = 0 Vdo)
* Capable of Handling 10:1 VSWR, @ 50 Vdc, 130 MHz, 1000 Watts Peak RF POWER MOSFETs Drain-Source Breakdown Voltage V(BR)DSS 110 — — Vdc
Power (Ip = 300 MA, Vgs = 0 Vdc)
Features

Zero Gate Voltage Drain Leakage Current Ibss — — 100 uAdc
* Characterized with Series Equivalent Large-Signal Impedance Parameters (Vps = 50 Vdc, Vgs = 0 Vdc)
* CW Operation Capability with Adequate Cooling
* Qualified Up to a Maximum of 50 Vpp Operation

* Integrated ESD Protection

Zero Gate Voltage Drain Leakage Current Ipss — — 5 mA
(Vps = 100 Vdc, Vgg = 0 Vdc)

CASE 375D-05

) . STYLE 1 On Characteristics
* Designed for Push-Pull Operation NI-1230-4 Gate Threshold Voltage () v ] 163 3 Vdo
* Greater Negative Gate-Source Voltage Range for Improved Class C MRF6VP11KHR6 (Vos = 10 Ve, | —91600 Ado) GS(th) :
Operation DS = D= !
* In Tape and Reel. R6 Suffix = 150 Units, 56 mm Tape Width, 13 inch Reel. Gate Quiescent Voltage (2) _ _ Ves() 1.5 22 35 Vdc
R5 Suffix = 50 Units, 56 mm Tape Width, 13 Inch Reel. (Vpp = 50 Vdc, Ip = 150 mAdc, Measured in Functional Test)

Drain-Source On-Voltage (1) Vbs(on) — 0.28 — Vdc

Vgs = 10 V In=4A
CASE 2282-02 (Vgs =10 Vdc, Ip dc)

NI-1230S-4 GULL Dynamic Characteristics (1)
MRF6VP11KGSRS Reverse Transfer Capacitance Crss — 3.3 — pF
(Vps =50 Vdc = 30 mV(rms)ac @ 1 MHz, Vgg = 0 Vdc)
PARTS ARE PUSH-PULL Output Capacitance Coss — 147 — pF
(Vps =50 Vdc = 30 mV(rms)ac @ 1 MHz, Vgg = 0 Vdc)
Input Capacitance Ciss — 506 — pF
(Vps =50 Vdc, Vgs = 0 Vdc + 30 mV(rms)ac @ 1 MHz)
RFaVasa | 31 > 1| RFouaNosa Functional Tests (2.3 (I_n Freesocale Test Fixture, 50 ohm system) Vpp = 50 Vdc, Ipq = 150 mA, Pg,t = 1000 W Peak (200 W Avg.), f = 130
) ) MHz, 100 usec Pulse Width, 20% Duty Cycle
Table 1. Maximum Ratings
Power Gain Cps 24 26 28 dB
Rating Symbol Value Unit
] | Drain Efficienc 69 71 — %
Drain-Source Voltage Voss -0.5, +110 vdc RFing/Vass E > ﬂ RFous/Voss y b
Input Return Loss IRL — -16 -9 dB
Gate-Source Voltage Vas -6.0, +10 Vdc
S T R T p C 1. Each side of device measured separately.
torage Temperature Range stg -6510 +150 (Top View) 2. Measurements made with device in push-pull configuration.
Case Operating Temperature Tc 150 °C . . . 3. Measurements made with device in straight lead configuration before any lead forming operation is applied. Lead forming is used for gull
. : Figure 1. Pin Connections wing (GS) parts.
Operating Junction Temperature (1:2) Ty 225 °C

Table 2. Thermal Characteristics

Characteristic Symbol | Value (23 Unit

Thermal Resistance, Junction to Case Rouc 0.13 °C/W
CW: Case Temperature 67°C, 1000 W CW, 100 MHz

Thermal Impedance, Junction to Case Zyyc 0.03 °C/W
Pulse: Case Temperature 80°C, 1000 W Peak, 100 usec Pulse Width, 20% Duty Cycle

1. Continuous use at maximum temperature will affect MTTF.

2. MTTF calculator available at http://www.freescale.com/rf. Select Software & Tools/Development Tools/Calculators to access MTTF
calculators by product.

3. Refer to AN1955, Thermal Measurement Methodology of RF Power Amplifiers. Go to http://www.freescale.com/rf.
Select Dociimentation/Annlication Notes - AN1955

&

> " freescale

© Freescale Semiconductor, Inc., 2008-2010, 2012. All rights reserved.
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C, CAPACITANCE (pF)

Gps, POWER GAIN (dB)

Gps, POWER GAIN (dB)

TYPICAL CHARACTERISTICS

1000 pc
% Ciss

o~

COSS
100 \‘
\\
Measured with £30 mV(rms)ac @ 1 MHz |
AN Vgs = 0 Vdc
N
10 Crss N
~—
1
0 10 20 30 40 50

Vps, DRAIN-SOURCE VOLTAGE (VOLTS)
Note: Each side of device measured separately.
Figure 4. Capacitance versus Drain-Source Voltage

27 80
26 7 ;/\ 70
G / / \
2 /ps/ // 60
2 / ‘\ 50
Ve // \
/ /
23 / 40
/
/ 1r]D/
2 ,/ v 30
A
2 17T Vop =50 Vdc, Ipg = 150 mA, £ = 130 MHz |20
Pulse Width = 100 usec, Duty Cycle = 20%

20 — 10
10 100 1000 2000
Pout, OUTPUT POWER (WATTS) PEAK
Figure 6. Power Gain and Drain Efficiency
versus Output Power

32
[T
Ipq = 6000 mA
% 3600 mA -
1500 mA L N
iand Ny
750 mA ;/ \
s75ma [ 1] //
2% LR
1
Pe
1?() mAI ‘T
20
[
Vpp = 50 Vdc, f = 130 MHz
Pulse Width = 100 usec, Duty Cycle = 20%
16 [ -
10 100 1000 2000

Pout, OUTPUT POWER (WATTS) PEAK
Figure 8. Power Gain versus Output Power

Mp, DRAIN EFFICIENCY (%)

Ip, DRAIN CURRENT (AMPS)

Pout, OUTPUT POWER (dBm)

Gps, POWER GAIN (dB)

100
T, =200°C
N | Ty=175°C
- T)= 150:(‘:\\
10 NS
N
Tc=25°C
1 |
1 10 100
Vps, DRAIN-SOURCE VOLTAGE (VOLTS)
Note: Each side of device measured separately.
Figure 5. DC Safe Operating Area
% l l l l Ideal | ~1
64 P3dB = 61.23 dBm (1327.39 W) .2
L[] z
63 I S >L
P1dB = 60.57 dBm (1140.24 W) 2
62 7
o1 >g/.— AB -
ctual
60 v~
AT
59 /4
58 e
o ,/ Vpp =50 Vde, Ing = 150 mA, f= 130 MHz |
/ Pulse Width = 100 usec, Duty Cycle = 20%
56 l l l l l

30 31 32 33 3 35 3 37 38 39
Py, INPUT POWER (dBm) PEAK

Figure 7. Output Power versus Input Power

28
Py [y
™~ \\ \\
Foonay ™~
24 - I \\\ \\
% \ |\ \
av| ® V\ oY
3BV
Vpp=30V ‘
16 | t
‘ Ipg = 150 mA, f = 130 MHz
Pulse Width = 100 usec
Duty Cycle = 20%
12 1 1 1 1 1 1

0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Pouts OUTPUT POWER (WATTS) PEAK
Figure 9. Power Gain versus Output Power

Pout, OUTPUT POWER (dBm)

Zoyc, THERMAL IMPEDANCE (°C/W)

TYPICAL CHARACTERISTICS

65
P
60
55
Vpp =50 Vdc
Ipg = 150 mA
%0 f=130 MHz
Pulse Width = 100 usec
Duty Cycle = 20%
45 |
20 25 30 35 40 45
Pin, INPUT POWER (dBm) PEAK
Figure 10. Output Power versus Input Power
0.18
0.16
’!
0.14 P H
0.12 D=07 1] - P I
I L]
D=05 AT t
0.08 / <t—2>
AL b
0.06 D=03 v T¢ = Case Temperature
i ” Y/ Zgyc = Thermal Impedance (from graph|
0.04 T A Pp = Peak Power Dissipation
D=01 |t t1 = Pulse Width; t, = Pulse Period
0.02 D = Duty Factor = ty/t,
0 | | ” T, (peak) = Pp * Zgyc + Tg
0.00001  0.0001 0.001 0.01 0.1 1 10

RECTANGULAR PULSE WIDTH (S)
Figure 12. Transient Thermal Impedance

Gps, POWER GAIN (dB)

MTTF (HOURS)

27 T T 80
Tg=-30°C
26 //,/ 70
25°C / ]
25 %l/ p. \ 60
// 85°C | o/
24 V77 50
Gps YV
23 | ;’ // 40
// “V Vpp = 50 Vdc
22 /4 7 Ing = 150 mA 30
/ 7 f= 130 MHz
21 > Pulse Width = 100 usec | 20
- Duty Cycle = 20%

20 L T T 10
10 100 1000 2000
Pou, OUTPUT POWER (WATTS) PEAK
Figure 11. Power Gain and Drain Efficiency
versus Output Power

108 ——
NG Vpp=50Vde T
AN Pout = 1000 W CWT |
np = 72% T
107 \\
N
s
\\
N
106 ™
108

90

10 130 150 170 190 210 230 250
Ty, JUNCTION TEMPERATURE (°C)

Note: MTTF value represents the total cumulative operating time
under indicated test conditions.

MTTF calculator available at freescale.com/RFpower. Select
Software & Tools/Development Tools/Calculators to access MTTF
calculators by product.

For Pulse applications or CW conditions, use the MTTF calculator
referenced above.

Figure 13. MTTF versus Junction Temperature - CW

np, DRAIN EFFICIENCY (%)
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PACKAGE DIMENSIONS

\ /‘r 1 02
f=130 MHz
oA
Zsource »
Aok
o
2
>,
“3
-~ o
f=130 MHz y
>3
Zjoag
5
3 A EEERE e sElIERERE

RS ot Sl — S -
RESISTANGE COMPONERT(-E), OR CONDUCTANCE CompoNenT(&-)-| |
A

e =

Vpp =50 Vdc, Ipg = 150 MA, Py, = 1000 W Peak

f Zsource zIoad
MHz Q Q
130 1.58 +j6.47 46 +1.85

Zsource = Test circuit impedance as measured from
gate to gate, balanced configuration.

Zioad = Test circuit impedance as measured from
drain to drain, balanced configuration.

r’ Output

Input
Matching - Matching
Network Network

z source load

Figure 14. Series Equivalent Source and Load Impedance
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[#]a0a®@[TA®[BD)] (D)
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E
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‘
M EEQ,@G (INSULATOR)
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© FREESCALE SEMICONDUCTOR, INC. MECHANICAL OUTLINE PRINT VERSION NOT TO SCALE
TITLE: DOCUMENT NO: 98ASB16977C REV: E
NI—1230 CASE NUMBER: 375D—05 31 MAR 2005
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NOTES: - A (FLANGE) —p—{A]
1.0 INTERPRET DIMENSIONS AND TOLERANCES
PER ASME Y14.5M-1994.

2.0 CONTROLLING DIMENSION: INCH

3.0 DIMENSION H IS MEASURED . 030 (O0.762) 1 5 5] F
AWAY FROM PACKAGE BODY. / ; |/ ;
| | — |
4.0 RECOMMENDED BOLT CENTER DIMENSION OF ! ! ]
1.52 (38.61) BASED ON M3 SCREW. | i L L t
—_—— B (FLANGE) _f '
. | Al
STYLE 1: L
PIN 1 — DRAIN , ! — ! ,
2 — DRAIN i i | i | \ GAGE PLANE
4 — GATE o
5 _ SOURCE z DETAIL 7Y
4X
D
[$[aaa@[T[A®[B@
INCH MILLIMETER INCH MILLIMETER s - R
DIM MIN MAX MIN MAX | DIM MIN MAX MIN MAX . | (LID)
A 1.615 1.625 41.02 41.28 N 1.218 1.242 30.94 31.55 ~ N (UD) - @ [ccc@[TABD[B®
[ ]ccc@[TAB[B@]
B 395 405 10.03 10.29 Q 120 130 3.05 3.3 $[ccc@|TIAD[B@ CETAL
C 150 .200 3.81 5.08 R .355 .365 9.01 9.27 rC v
D 455 465 11.56 11.81 S .365 .375 9.27 9.53 J_ | I | n
E .062 .066 1.57 1.68 = ] = \
)]
F 004 .007 0.1 0.18 | / Rl
G 1.400 BSC 35.56 BSC aaa 013 0.33 PIN 5
H .082 .090 2.08 2.29 | bbb .010 0.25 E 5
K 17 137 2.97 3.48 cce .020 0.51 M (INSULATOR) o — (INSULATOR)
L .540 BSC 13.72 BSC & bbb @ [T[AD[B® |4 [aca®[T[A[B]
M 1.219 1.241 30.96 31.52 I
© FREESCALE SEMICONDUCTOR, INC.
ALL RIGHTS RESERVED. MECHANICAL OUTLINE PRINT VERSION NOT TO SCALE © FREESCALE SENICONDUGTOR, ~INC. MECHANICAL OUTLINE | PRINT VERSION NOT TO SCALE
TITLE: DOCUMENT NO: 98ASB16977C REV: E TITLE: DOCUMENT NO: 98ASA00459D | REV: O
NI=1230 CASE NUMBER: 375D—05 31 MAR 2005 NI—1230S—4 GULL CASE NUMBER. 228202 10 AUG 2012
STANDARD: NON—JEDEC STANDARD: NON—JEDEC
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NOTES:

1.

INTERPRET DIMENSIONS AND TOLERANCES PER ASME Y14.5M—1994.

2. CONTROLLING DIMENSION: INCH

3.

DIMENSION A1 IS MEASURED WITH REFERENCE TO DATUM T. THE POSITIVE VALUE

IMPLIES THAT THE PACKAGE BOTTOM IS HIGHER THAN THE LEAD BOTTOM.

DIM

INCHES
MIN MAX

MILLIMETERS
MIN MAX

DIM

INCHES
MIN MAX

MILLIMETERS
MIN MAX

Al

N

1.265 1.275

—.001 .0

.395 .405

.564 574
150 .200

.455 .485
.062 .066
.004 .007
.540 BSC
.038 .046
.01 BSC
1.219 1.241
1.218 1.242

3213 32.39

—0.03 0.28

10.03 10.29

14.32 14.58
3.81 5.08
11.56 11.81
1.57 1.68
0.10 0.18
13.72 BSC
0.97 117
0.25 BSC
30.96 31.52

30.94 31.55

N v =

—~+

aaa
bbb

cccC

.355 .365
.365 375
R.000 R.040

o 8

.013
.010
.020

9.02 9.27
9.27 9.53
RO.00 R1.02

0* 8

0.33
0.25
0.51

© FREESCALE SEMICONDUCTOR,

ALL RIGHTS RESERVED.

INC. MECHANICAL OUTLINE

PRINT VERSION NOT TO SCALE

TITLE:

NI—=12305—4 GULL

DOCUMENT NO: 98BASA00459D | REV: O

CASE NUMBER: 2282-02

10 AUG 2012

STANDARD: NON—JEDEC

PRODUCT DOCUMENTATION AND SOFTWARE

Refer to the following documents to aid your design process.
Application Notes
* AN1955: Thermal Measurement Methodology of RF Power Amplifiers

Engineering

Bulletins

* EB212: Using Data Sheet Impedances for RF LDMOS Devices

Software

* Electromigration MTTF Calculator

* RF High Power Model

For Software, do a Part Number search at http://www.freescale.com, and select the “Part Number” link. Go to the Software &

Tools tab on the part’s Product Summary page to download the respective tool.

REVISION HISTORY

The following table summarizes revisions to this document.

Revision

Date

Description

0

Jan. 2008

Initial Release of Data Sheet

1

Apr. 2008

Corrected description and part number for the R1 resistor and updated R2 resistor to latest RoHS
compliant part number in Table 5, Test Circuit Component Designations and Values, p. 3.

Added Fig. 12, Maximum Transient Thermal Impedance, p. 6

July 2008

Added MTTF CW graph, Fig. 13, MTTF versus Junction Temperature, p. 6

Sept. 2008

Added Note to Fig. 4, Capacitance versus Drain-Source Voltage, to denote that each side of device is
measured separately, p. 5

Updated Fig. 5, DC Safe Operating Area, to clarify that measurement is on a per-side basis, p. 5

Corrected Fig. 13, MTTF versus Junction Temperature — CW, to reflect the correct die size and increased
the MTTF factor accordingly, p. 6

Corrected Fig. 14, MTTF versus Junction Temperature — Pulsed, to reflect the correct die size and
increased the MTTF factor accordingly, p. 6

Dec. 2008

Fig. 15, Series Equivalent Source and Load Impedance, corrected Zgoce COpPY to read “Test circuit
impedance as measured from gate to gate, balanced configuration” and Z554 copy to read “Test circuit
impedance as measured from drain to drain, balanced configuration”, p. 7

July 2009

Added 1000 W CW thermal data at 100 MHz to Thermal Characteristics table, p. 1

Changed “EKMEB30ELL471MK25S” part number to “MCGPR63V477M13X26-RH”, changed R1
Description from “1 KQ, 1/4 W Axial Leaded Resistor” to “1 KQ, 1/4 W Carbon Leaded Resistor” and
“CMF601000ROFKEK” part number to “MCCFROW4J0102A50”, Table 5, Test Circuit Component
Designations and Values, p. 3

Corrected Fig. 13, MTTF versus Junction Temperature — CW, to reflect change in Drain Efficiency from
70% to 72%, p. 6

Added Electromigration MTTF Calculator and RF High Power Model availability to Product Documentation,
Tools and Software, p. 20

Dec. 2009

Device frequency range improved from 10-150 MHz to 1.8-150 MHz, p. 1
Reporting of pulsed thermal data now shown using the Zg c symbol, Table 2. Thermal Characteristics, p. 1

Apr. 2010

Operating Junction Temperature increased from 200°C to 225°C in Maximum Ratings table and related
“Continuous use at maximum temperature will affect MTTF” footnote added, p. 1

Sept. 2012

Added part number MRF6VP11KGSRS5, p. 1
Added 2282-02 (NI-1230S-4 Gull) package isometric, p. 1, and Mechanical Outline, p. 10, 11

Table 3, ESD Protection Characteristics: added the device’s ESD passing level as applicable to each ESD
class, p. 2

Modified figure titles and/or graph axes labels to clarify application use, p. 5, 6
Fig. 12, Transient Thermal Impedance: graph updated to show correct CW operation, p. 6

Fig. 13, MTTF versus Junction Temperature — CW: MTTF end temperature on graph changed to match
maximum operating junction temperature, p. 6

Fig. 14, MTTF versus Junction Temperature - Pulsed removed, p. 6. Refer to the device’s MTTF
Calculator available at freescale.com/RFpower. Select Software & Tools/Development Tools/Calculators to
access MTTF calculators by product.
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8.20.2 Datasheet of MRFE6VP61K25H

Freezcale Semiconductor
Technical Data

RF Power LDMOS Transistors

High Ruggedness N-Channel
Enhancement-Mode Lateral MOSFETs

These high ruggedness devices are designed for use in high VSWR industrial

(including laser and plasma exciters). broadeast (analeg and digital), asrospace
and radiofland mobile applications. They are unmatched input and cutput
designs allowing wide frequency range ufilization, beheseen 1.8 and G600 MHz.

Typical Performance: Vpp = 50 Volis. Igg = 100 mA

Document Mumber: MRFEGVPET K25H
Rewv. 4.1, 3;?]14

vRoHS

MRFEEVP61K25HR6
MRFEE6VP61K25HRS
MRFEBVP61K25HSR5
MRFE6VP61K25GSRS

1.8-600 MHz, 1250 W CW, 50 V

) Pout J a o
Signal Type ] [MHz) =) B} WIDEBAND
BF POWER LDMOS TRANSISTORS
Pulse 1250 Peak 230 240 740
{100 psec. 20% Duty Gyclke)
G 1250 CW 230 228 T486
Application Circuitz (1) — Typical Performance
Frequency ) Powt = "o
{“HZ} Shgnal Tj"FE {'I'J'} [ﬂE] {%]
2T G 1300 27 a1
40 CAW 1300 28 a5
8136 CAW 1250 F.r 34
BF.5-108 CAW 1100 24 aa
144148 AN 1250 26 78
170-230 DVEBE-T 225 25 30
352 Fuse 1250 21.5 &8 HI-12305-45
(200 pzes, MRFEGVPE1K25HSRE
20% Duty Cycie)

352 CANW 1150 20.5 83
500 G 1000 18 538

1.

Contact your local Freescale sakes office for asditional infonmation on specific

circuit gesigns.

Load Mizmatch/Ruggedness

HI-1230G5-4L

Frequ Pout Teat MAFEGVPET1K25G5RS
{(MHzZ) Signal Type VEWH ] Voltage Result
230 Putse = 851 at all 1500 Peak 50 Mo Device
{100 psec. 20% | Phase Angles i3 dB Dregradation
Doty Cycle) Owendrve) A
Gae A | 3 _[>_ 1| Dvain A
Features —

Unmatched Input and Output Allowing Wide Frequency Range Utilization
Device can be used Single-Ended or in a Push-Pull Configuration

Gualified Up to a Maximum of 50 Voo Operation

Characterized from 30 V to 50 V' for Extended Power Range
Suitable for Linear Application with Appropriate Biasing
Integrated ESD Protection with Greater Negative Gate-Source Voltage Range

for Improved Class C Operation

Characterized with Series Equivalent Large-5ignal Impedance Parameters

In Tape and Reel. RE Suffix = 150 Units. 38 mm Tape Width, 13-inch Reel.
RS Suffix = 50 Unitz, 58 mm Tape Width, 13-inch Reel.

D Fresesoales Semiconducior, Inc., 2010-2014. Al rights resemned.
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GaIEBE D 2| Deain B

[Top view)
Mote: The backside of the package iz the
source terrmimal for the ransisiors.

Figure 1. Pin Connections

L1"

= freescale

Tabés 1. Maxsmum Rafings

Rabng Syrnbod Wakue Uit
Dr@En-Source Wpnage Vess =05 =133 Ao
GEe-SOUrce Wot3ge Wiegs 8.0, =10 wie
ficrage TEmperatune Range Taag - B85 W =150 G
Case Operatng Temperanss Te 150 "G
Comawramng menescn Tarmmeranrs .0 T, o >
Toml Devicoe Dasipation & To = 250 Po 1333
Derate above 25°C BET WG
Table 2. Thermal Characteristics
Charnctenatic Symibeod Wadue 23 Uit
Thamal Resstance, Junchon 10 Cass [T .15 oA
CW: Cape Temperairs £3°0, 1250 W OW, lag = 100 ma, 230 MHz
Thermal Impegance, Junchon 10 Case Taoc [-T--] 2N
Pums Cass Tempsrasurs §0°C 1250 W Puims. 100 s Puns Wean, 20% Duty Cyale,
lpg = 100 MA, 230 MHz
Table 3. ESD Prolection Characterislice
Teot MElnooosogy Claes
Husman Body kodel (per JESD22-A114) 2. passes 3500 V
Machns Moo (par ELAESD22-A115) B. passes 220 W
Charge Device Mooe! (per JESDEE-CTO) V. pAsHes 000 V

Table 4 Electrical Characteristics [T, = 25°C uniess otharwise noted)

| Characteristic | symooi | win | wyp | max | wmi |
Off Charsctenabcs (4)
Gae-Source Leakage Casrent s — — ] Y.
Wigg = BVoo Vg = 0 viag)
Drain- SoUNTe SISakoown VIage T — 153 — = viac
.‘..r.ﬁ = 0 Voo [ 10 FTUAY
Tiero Gate Votage Drain Leakage Cument Ipes - — 10 it
Wom = B0 Vo, Vgg =0 Vag)
Tero Gate Votage Drain Leakage Curent Ines F== - a0 Y. ]

f¥as = 100 Voo, Vigg =0 vis)

On Charactenstcs
Gat= Threshosd Voltage 8 VisEm 1.7 22 27 Ve
Viog = 10 Voo, lg = 1778 wioa)

GaEe CUEECe™ VoTage [T 18 2z 29 o
Wan = 50 VL, g = 100 made, Msasured n Fonctonal Teat)

Cram-Source On-\olags T — — ois — wde
fvzg = 10 Ve, I = 2 Aac)

Forwan Transcongutiance T e 280 e 5

(Vos = 10 VoL, | =30 Adch
Crynamic Cranctenstics

Reverse Transisr Gapaciance Chas: === 28 - =
(vpg = 50 Voo « 30 memslac @ 1 MHZ, Vigs = 0 Vo)

Camput Cagaceance Ciges e 25 s =
Ve = 50 Voo = 30 mypmeiac i@ 1 MHD, Vigg = 0Voc)

Imput Capaciance [==5% — 582 - pF

Ve = B0 VoE, Ve = 0 VEE + 30 mViFms)ac 8 1 MHD)

Cominuows use &1 MEKIMLT IBMpEaure wil afect MTTF

2 WMTTF calsator avaianie 3t Do owwe [reescaie coma? Seiect Soiwars 5 Toos/Deveiopment Tooe/Calculalors to access MTTF
calculators Dy product

3 Aefer to ANTE6E, Thermal Messurement Memodology of BF Power Amplifiers. S0 1o [Iiig e freescaie comrt
Seiect Dommentaton Apphcation Motes - AN1865

4 Each peoe of devios Messuinsd separately FTTRIAEC
MRFESVPGTKZTHRE MRFESVPSTKZSHRS MRFEGVPET K2EHSRS MRFEGVPGIK2SGSRS
Table 4. Elecirical Characteriatica [Ty = 25°C uniess ofharwiss noted) (confimueed)
Functonal Tests () (in Fresscate Test Fixhure, 50 ofwn system) Vg = 50 Woo. Ing = 100 mA, Fge = 1250 W Saak (250 W Svg ],
= 250 MiHz, 100 psec Pulss Witih, 205 Dasty Cycie

Powear Gam [=F, 230 280 a0 as

De=n EMciency LT T25 TAD — e

vt Fieiurm Loss RL —_ -1d =1l cB
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Freqpusen oy Pown
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230 Puge - BE1 2T 1800 Pk &0 ho Dervios Dugracaion
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TYPICAL CHARACTERISTICS -
00 L i i T T TYPICAL CHARACTERISTICS — 87.5-108 MHz FM BROADCAST REFERENCE CIRCUIT
L (.5 - P3E = §2.90Bm (3553 W) i
S l l A x s
— = PogE =617 dBm (1472 W) =
g = “1 % - = %
W 00 — i X .-"1 ol =
Z = z B mmeosame r : g = -
= ~ g | <l ' 3 B
?( L = > et =] g o w &
o S -~ f__.ﬁ'-""—_-. <
g W E & *",...-:""-F g e ==
[ i 2 z — O — S an| T | Voo=500te koo =100MA =250 MHT %
| Mdessureg Wil +30 mVmS]ac (F 1 MHTD B Puise Witth = 100 msac, 20% Duly Cycle J-J! .
N i l | » | 1 | ! g
L 1 o E & 8 = = 7 38 = o L] 2 u ¥
Vg, DRAB-SOURCE VOLTAGE [VOLTS Pl BPUT POWER jiim) PEAK - | 0
Mote: Each side of device measured s=parately. Figure 5. Output Power versus Input Power - -
Figure 4. Capacitance versus Drain-Source Vollage i i i e s
igure 15. Power m an aim iency
- @ % versus Dutput Power
I | L L, loo= M0 mA t= 2 MHE | [
Wpo =55V, fpg = 100 mA. 1= 230 Mz 25 [— Puise Wil = 100 uszc. 0% Duy Cycie
7% | Pulss Waiih = 100 usee. 20% Doy Oye i = =
& e
. L~ '( G B3 N
H v A \ g = AN
. . m E =B h N\ 5OV % Vi = 50 VK, kg =200 AL Py = 1100'W W
r -
- e ,J“ = g - \ X prevn it 1 — - -
3
& / \. g & Ei l Vaev 87.5 2.20 + .70 480+ 280
F /J ® E = 2.30 + j6.90 4.0 +j2.50
mf W 1-';,|= WV 108 2.30 + [7.00 4.40 + 380
= n L] = impecance P
00 1200 2000 0 X0 400 SN B0 1000 130 14K 180 Fimaini Em wﬂm Gl
Plagi, DUTPUT POWER (WATTS) PEAN P, TRITFUT POWER PRSTTT) PEAK
Figur= 6. Powsr Gain and Drain Efficiency Figurs 7. Power Gain versus Ouiput Power Sean = ::_f';ﬂ;!m 'mﬂﬂﬂ! ﬁ;:i;'“m?ﬂfm
virsua Qutput Power
" o W o ‘I—| e |n+
| sV | @V e —  wacning . |Umder . Maming [
- b 35y v ikl = = F | < MWD L fesowark <
Vo =30V f,.ﬂ—l',.n-— B0 < ‘—| | |_* % B0 O
£ - L~ 11— . L : 1
B » /,..-""’ g = mic|® = = - =
E © / Fa $n = iy
& 5 /’(Ar/ E '|'|| 5r 5 Figure 16. Serien Equivalent 87 5-108 MHz FM Broadoast Reference Circuit Source and Load |mpedance
W7 \ L&
= ﬁf’ B
0 Iy = 100 MAL 1= 230 Wiz 20 ....-r"'" Vg = 50 Ve, e = 100 mA, 1= 230 ke |30
P Wit = 100 usec. 2% Dy Cyce o Pulsa Wit = 100 mssc. 20% Dulty Cycie
= 1 | I | | 1§ i i i [ I (A |
@ 20 40 EO B0 MO0 1200 400 1600 1 1000 2000
P, OUTRUT POWER [WETTS) FEAK Py, DUTPUT POWER [WATTS] PEAK
Figure 8. Drain Efficiency versus Output Power Figure 9. Power Gain and Drain Efficiency versus
Owrtput Power
MRBFEGVPE1KZSHRS MAEFESYPHTHZSHAS MRFESYPSTK2SHSAS MAFEOVPHIKZSGSAS
RF Device Deia

MRFESVPH1 K25HREG MAFEGVPHTH2SHAS MRFESYPH1K25HSAS MAFESVPS1K25G5RS

AF Device Data
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PACKAGE DIMENSIONS NOTES:
A h B 1. IMTERFPRET ODIMEMSLON= AMD TOLERAMCES FPER ASME vid, Su—1994,
G} 2 CONTROLLING DIMEMSION: 1MNCH
o 1Y _-ji 3. DIMENSIOM H IS MEASURED . 030 INMCH (0. 762 MM) AWAY FROM PACKAGE BODY.
o
. ' f [# b T]adb]568] SN RECOMMENDED BOLT CENTER DIMEMSION OF 1. 52 INCH (38,61 MM) BASED ON
| JLI '_I M3 SCREW.
W — | ¢
i ) 4% K
I I & ]
| - l
| | '
| [} i
| J e ®
= |~ = = - - — (FLANGE
] [ I |
| = i
] -‘: [} A
| ) |
I |
1,3' o IMCH YILLIMETER IMCH MILLIVETER
I_'-F'J_‘ ”_ml-ll ) | _}ml fuD) [HIba rAIR PA MM WA Dins bl [ bl [
L1 R e heod B it L=
|_£_| ____.ﬂ.,l_ll 7 0 |-'_*l-'rl' | A5 1.615 1.625 41,02 41,28 N 1.218 1.242 S0, 84 51.55
e LAk o
N BE 395 405 10,03 10,29 o 20 A30 3,05 3.30
Ly [ 10 1a0 ) 4 52 H st it 2.02 Q.27
o O TT A ) B Qe
[FleccBT[AB[E@] 455 465 11.56 11.81 5 365 375 9.27 9.53

il
E :I ’—4’—‘ E a2 086 1.57 1.68
i I ' F 004 007 0.10 0.18

.-1—
.

Tl ]| - T [ : G 1.400 BSC 2558 BSC aaa 013 0.33
£ H naz 0a0 2.08 2.23 5] Ao 0,25
T .
_ K 17 137 2.97 3.48 coc 020 0.51
SEATIMNG = = A 7 BSC
= W iE-iI'lE (INSULATOR L 240 S e s
UNSLILATOR |+fH’|“ - |TIJ"- ,__:I — | [t 1.219 1.247 30.96 31.52
- A 3 Bl
[FEee T [T[ETET]
FREESCALE SEMICOSDUCTIR, THC. | - = =T=lla . - 5
© FREESCALE SEWLCONDUCTOR MECHANICAL OLUTLINE FRINT VERSION NOT TO SCALE
TITLE: DOCUMENT MNO: 9BASE168770 REV: F
- IEENCALE SEMICONCGUCTOH, N ~ 0 " il = P e o —1- MN— = 1AaKD: o —_ -
~ L RIGHTS RESERVED | WECHANICAL OUTLINE PRINT VERSION NOT TO SCALE MI—1230—4H TANDARD: NON—JEDE
TITLE EOCUMENT NO: 0BASRIBGTTI REW F 28 FEH 2013
NI—1230—4H STANDARD: NON—JEDEC
28 FEB 2013
MAFEGVPS1K25HRC MRFEGVPG1K2SHRS MAFESVPG1KISHSAS MAFECVPE1K2SGSAS MRFEGVP61K25HRE6 MRFEGVPG61K25HRS MAFEGVPG1K25HSRS MAFESVPE1K25GSRAS
RF Device Data

RF Device Data
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8.21

Harmonics Pick-Up (CSFI0350R1)

O

00000

e| HENN NEREEEREEN @ |

W1 *
WIRE

® ®

| |

o o D

08 ° —]
D LI:_: olo o

0 olfo .JOOO
o ollo B AR
O Ooll©O IQO
o) ollo ==
o ollo = -
o ollo g
o) ollo Sor I
o ollo O
o ollo O
o) ollo o
o ollo o
o ollo e
o) ollo e
o ollo o
o ollo e
o| ooo) |ollo e

000J |ollo ®

000
000

TL2
C1 6p8 D1
NC J1
PAD1 C2 NC R1 JSMD PAD2
PAD Input ’_“ % NC I PAD Output c
T Tl B L e
J; l C4 6p8 J; l J;
‘_
c3 c5 c6 R2 C7 c8 R3 c9
3p9 3p9 NC NC NC NC NC NC
PAD3
PAD Absorber
B
FIX1 FIX2 FIX3 FIX4 CS1
FIX35 FIX35 FIX35 FIX35 A
CSFI0350R1 Nome Progetto: PJ5000-UK Pagina: 1 di 1 [size: A
FII% FID2 FID3 FID4 Autore: Mauro Ucelli Data: Tussday, December 06, 2011 Codice Progetto: 046
FID FID FID FID Nome PC in Rete: \\ Revisione: 0.1 Nome ParteFILTRO ABSORBER 3ARM & PWR Mq_
File/Cartella: / Autorizzazione: Codice: SLFI0350R01V01 |
5 4 | 3 2 1
FILTRO ABSORBER 3°ARM & PWR MET
SLFI0350R01V01
Revision: 0.1
Iltem Quantity Reference Part Description
1 1 Cs1 CSFI0350R1  Circuito stampato
2 2 C1,C4 6p8 Cond. SMD 1212 HQ
3 3 C2,C6,C7 NC Cond. SMD 1212 HQ
4 2 C3,C5 3p9 Cond. SMD 1212 HQ
5 2 C8,C9 NC Cond. SMD 0805 COG
6 1 D1 NC
7 4 FID1,FID2,FID3,FID4 FID Fiducial CS
8 4 FIX1,FIX2,FIX3,FIX4 FIX35 Foro fissaggio 3.5mm
9 1 J1 JSMD Pad SMD a saldare
10 1 PAD1 PAD Input Pad SMD saldare
11 1 PAD2 PAD Output Pad SMD saldare
12 1 PAD3 PAD Absorber Pad SMD saldare
13 2 R1,R2 NC Res. SMD 2512 1%
14 1 R3 NC Res. SMD 0805
15 2 TL1,TL2 * Linea strip CS
16 1 W1 WIRE Filo a saldare diam 1mm
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9. Sostituzione componenti

9.1 Sostituzione Pallet mosfet
Dal disegno € possibile notare la disposizione dei pallet.

.l o
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ELETTRONICA

icelli saldati alle estremita del pallet RF, uno collegato allo splitter e
gato al combinatore RF.

Ponticello lato Ponticello lato com-
splitter (ingresso) binatore (uscita)

Dissaldare il cavo di Bias e togliere il Fusibile.

Fusibile

Cavo di Bias
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Togliere le viti a brugola M5 con una chiave a brugola da 4.Assicurarsi che la chiave sia
buona e non consumata altrimenti si rischia di rovinare la sede della chiave e pud diven-
tare problematico smontarlo.

Vite Vite

Vite Vite Vite

Una volta tolto il vecchio pallet pulire bene tutta I'area dalla vecchia pasta conduttrice di
calore,togliere lo stagno superfluo dallo stampato del combinatore di uscita e lo splitter.
Prendere un pallet nuovo e splamare in maniera uniforme la pasta condutrice di calore,
non esagerando perché poi pud fuoriuscire in maniera eccessiva.

Posizionare il pallet nella sua sede, mettere le viti e tirarle in modo incrociato in modo da
stringerlo in maniera uniforme.

Una volta fatto questo reinserire i ponticelli di igresso e uscita RF.

Ponticello lato
splitter (ingresso)
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Cavo di bias

Una volta completato il montaggio collegare il modulo ad un carico fittizio da 5 Kw se
possibile vicino alla CCU del trasmettitore 10 Kw (o superiore).Poi vedremo il perche.
Alimentare il modulo (380Vac o 220Vac)

Prendere un multimetro impostandolo per la misura di correnti continue e posizionare i
puntali al posto del fusibile e regolare con il trimmer la corrente di bias.

Il valore & 1A a riposo.

Multimetro al posto del Trimmer
fusibile
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Fusibile

Una volta calibrata la corrente, spegnete il modulo, reinserite il fusibile, collegate il cavo
DB-15 del “Common Bus” relativo al modulo che avete tolto nel pannello posteriore dello
stesso.

Prendete un “Exciter”, possibilmente con attenuatore 6dB in serie e salite gradualmente
con al potenza, controllando nel menu R.F. Unit xx (xx € il numero del modulo che stia-
mo tarando) della CCU che tutti i mosfet assorbano la stessa corrente e che lavorino
correttamente.

La massima differenza di assorbimento tra un pallet e un altro deve essere di 2 A alla
potenza di 5 Kw.Se questa differenza fosse maggiore verificare il motivo.

Delle possibili cause possono essere:

* n°1 mosfet che non lavora correttamente

* pilotaggio dallo splitter non corretto

« fusibile non inserito correttamente.
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che e meccaniche

olo & presente una vista generale della macchina, in modo da poter identificare,
ra veloce la collocazione delle varie parti elettriche e meccaniche.

0.1 Viste generali

Spazio disponibile
per altri apparati

Exciter 1
Exciter 2
CCuU Idra_ulica
verticale
(sistema di
TX 1 raffreddamento)
Piano

elettromeccanico

X2

DUMMY LOAD
(1-2-3)

X3

Carrello
pompe
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Combinatore
(wilkinson)

Vista posteriore
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Ingresso e
uscita liquido

) Interfaccia Telemetria
refrigerante

parallela GSM (opz.)

4 o T
08— e
o el & . |F
Uscita
RF
Ventola
estrazione
aria
°N|
Asola per Morsettiera Piastra
ingresso/uscita d’'ingresso connettori
cavi
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10.2 Piano elettromeccanico

— — ]
L T T e s T oL T T
I s 1 1| NOTA: i terminali 161 e 162
| 130 131 132 130 131 132 150 | 151 ‘ sono un contatto pulito e serve
(5 é é (5 (5 é 134 135136 13 137138139 14 146 133 15 147 133 16 148 133162 17 149 18 : per poter abilitare una Vent0|a d|
e 5TO ST 5TO ST ST 5 ‘ aspira;ione esterna quando .
: . |00000|00000|00000|00000 (0000000000 HIS j| entra in funzione la ventola di
A1 A1 A1 A A A1 ‘ aspirazione interna alla
@ @ PUMP 1 PUMP 2 FAN 1 FAN 2 RACK FAN | LOAD FAN 5 i
° ° A2 A2 A2 A2 A2 A2 : gsg(s:?;ncaéntatto lo si pud trovare
oo
PUMP 1 PUMP2 |OOOOO|O000O|I000O0O0 00000 0000000000 ! sulla morsettiera dlingresso
S e BIRS D19 RARS - - 1l presente sul tetto della
Q Q Q (P (P (P 140141142 22 143144145 22 152 153 22 154 153 22 155 15616222 157 22 | macchina
134 135 136 137 138 139 158 | 159
160 160

SENSORI

|
I Lig. Flux
‘ 13 Pump 1 6
14 Pump 2 50° T. Probe
: 15 Fan1 35° T. Prob 5 8safe
16 Fan?2 - Fro f g|Pressure
‘ 21 20 17 Rack Fan Common L oMains 132 132 132
| MM 18 Load Fan , 20 2020 2\ — N.C.
' e e e e e e | 131 | 131 | 131
121 122 123 124 <= | HEEES Y erere) a Therm rack | | |
[ANIRARANAN 3./15 £21£10
O|O|0|0|® Safe | ad  Rack . O AR AL A FUSE NOTA: nel 10 kw non essendo
— Fan ~ Fan "9 7917 Pump2 Pump i N0RE000 presenti i carichi LOAD 2 e LOAD 3 le
] B @ relative VDE possono venire usate
O|O|0|0|] >|2|Q o|olo er alimentare altri apparati, come per
TN A G (L 1SS sempio de ricevitor, ’
| BN\ esempio dei ricevitori.

[130 131 132 133 = ? @ L [T 1T > < noloo p
i = TTTTTTV 5] ]
I | === ee———e———————-———--—=——=-=—— 45689102 [ 2 146 | 148 | 150

L 8 0 147 149 /151

Scheda relé comando teleruttori

DENOMINAZIONE:
Piano elettromeccanico per 15Kw H20
| |
Telec@®mtalie
N° PROGRAMMA MACCHINA
SEMILAVORATO: PESO GREZZO AUTORE CODICE DISEGNO
NATERALE PE50 k3] Nicolini Daniele PELRCK15KWH20
- _— SCALA REVISIONE CODICE AS400
TRATTAMENTO: DATA _
—— 02/05/2012 101
FORMATO
TOLLERANZA GENERALE SECONDO UNI ISO 2768—f | ,= ( )
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10.3 Schema elettrico 230/400 V
BREAKER
X1 ILME TX1
101 105
102 106
103 107
104 108
566 mmg
BR]I_E)/(\%ER ILME TX2
101 109 (5 UPS
.
102 110 6 7§ il
100 » r : —| ﬁ% ot VDEF
104 12 6% E 129 BGirmmq JVDEF E:IC'1
=i Lo =ccu 1 =
122 124
566 mmq ccu } }:':,
NOTE: ogni trasmettitore BREAKER E =
gni > X3 ILME TX3 VDE M VDEF
deve avere il proprio cavo 101 13 1 EXC.2
5G6 mmq direttamente i - O :
dalla morsettiera. SI
103 15 4 O
104 116 \;6% [ { s6t5mmg
PRESA
566 mmg SCHUKO
MORSETTIERA D'INGRESSO 566 mmq BREAKER
SUL TETTO SERVICES o
MARRONE O R O 101 121 ——F— 3625 mmg 121
NERO O S O 102 122 122
GRIGIO O 1T Ope 123 i 123 NOTA: nel 15 kw non
124 essendo presenti i carichi
BLU O N O 104 124 124
LOAD2eLOAD 3 le
GIALLO-VERDE | O 6\ND O ‘ relative VDE possono
5G2.5 mm 562.5 mm i i
25mmg a 9 SIS venllre usate_ per alimentare
FUsE28 @ @ @ i altri apparati, come per
RIS|T|N|E : L o
15mm ololololo - esempio dei ricevitori.
15mmgq N ‘.30l13|‘132133 L 131
> . t ! 1233
130(131]132| 130| 131|132
C?ﬁfffs%‘) 6 |4 (k 6 |4 ;ﬁ LU 132|133 131 133 132 133]
al«ala PUMP 1 alala PUMP 2 |——15mmq |—— 15mmg |—— 15mmq L 15mmg L 15mmg
OVERLOAD
OVERLOAD FUSE FUSE FUSE FUSE FUSE FUSE
FAN1 FAN2 RACK FAN LOAD 1 LOAD 2 LOAD3
5 13 11 5 13 01 3.15A 3.15A 28 2A 10A 10A
134|135/ 136| 137138| 139 146 133 147 148 149 150 —151
15mmg 15mmq
PUMP 1 PUMP 2 FAN 1 FAN 2 161| RACK FAN LOAD FAN 1
2 4| 6 1 BG9 2| 4 6 14 BG9 2l 4 6 14 BGY ol 4 6 14 BG9 2 4 6 1 BG9 2l 4 6 14 BG9
o o 0\ 0 0\ 0 o 0,0
13513H 13513l:l 13513l:l 1%513H 1 3 13513H
140|141|142) 143[144(145| 153 154 153 155/ 15¢ 157 160
152
4G1.5mmg 4G1.5mmg 4615mmg 3G0.75 mmg—— 360.75 mmg
1
M PUI\;P1 M PUTMP2 " VDEF ILME F 7
FAN 1- FAN 2 o2+ RACK FAN LOAD 1 loze:
154
DENOMINAZIONE
Circuito a 220/380 Volt
’ + ® |DISPOSITIVO
lEIEC%mW TX15000U—KLC (Sezione cablaggio)
PEZZI PER MACCHINA [ N° PROGRAMMA [CODICE AS400
1 0000.TLC
SEMILAVORATO DISEGNATO CODICE DISEGNO
Nicolini D. 02/05/12|3FRCK15UKLC
MATERIALE
SCALA REVISIONE TAVOLA [ TOLLERANZA
TRATTAMENTO 1:1 01 1di 1 +/- 0.1mm
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10.4 Schema bassa tensione e segnali

cE=E=]o
LIQUID SAFETY THERM LIQUID 35°C 50°C
MAINS PRESSURE BUTTON RACK FLUX PROBE PROBE D U M MY LOAD
EXC. 2 — (1-2-3)
1
| = |
EXC. 1 DO0UOOOO UG | KRG
- REMOTE
Eap SPARE CNT_0OC MAINS-SAFE-PROBE LIQUID LEV
L | |
TEMPERATURE PROBE
PUMP 1 PUMP 2 FAN 1 FAN 2 RACK FAN LOAD FAN
2 4 6 2 4 2 4 6 2 4 6 2 4 6 2 4 6
[elxNeRYe] 0,0 \0O 0,0,0 0,0\ O 0,0 ,0 0,0 ,0
o F) 3b g)Al:*%AE 1\0 :}) ggAl:%AE F) ?}) S\GAI:}AE F) 3 g)Al:%AE F) ?}) 5\®A1:£AE 1\0 ?}) 5%Al:*%ﬁ
EEEEEE °B°O°D‘L°g°o° DIRECTIONAL COUPLER FWD
A1 2" EXT ABS 1 ) o
@ - R =3
° ° o]0 o) ' b
el Lle %j b P»f ] W@‘? T
e JLomaoqpo.a.J‘ S 5
. %PARE CNT_OC  MAINS-SAFE-PROBE LIQUID LOEV = EE:
o - o o o [o @@F

O O
2 2
OOO OOO OOO OOO OOO OCO OOO OOO OOO o o] O O O O O O
oO~—0 ©° o o o O ® O o O © O o © Oi @Eoogoogoogo

CCU

DIRECTIONAL COUPLER RFL

IC BUS

| TELEMETRY
| BOX (OPZ.)

(R e
18-0-18 TLM

NOTA: quando non & presente il box
telemetria il connettore RS-485 & collegato
 all'interfaccia parallela (P2)

e
e

e

1]

i

OOOOOODH

ELECTROMECHANICAL
RELE’" SWITCHS

@ 1o ¢ Jo

Coévlu,\go,\, TX 1 COéVIUl\gON TX 3
o

CoMMON TX 2

DENOMINAZIONE

Circuito Bassa Tensione e segnale

DISPOSITIVO

Telec@mixlis’

TX15000U=KLC (Sezione Cablaggio)

Manuale Tecnico d’uso

PARALLEL INTERFACE

PEZZI PER MACCHINA [N" PROGRAMMA | CODICE AS400
1 0000.TLC
SEMILAVORATO DISEGNATO CODICE DISEGNO
Nicolini D. 02/05/12 | LOWTEN15UKLC
MATERIALE
SCALA | REVISIONE TAVOLA | TOLLERANZA
TRATTAMENTO 1:1 01 1 di 1 |+/= 0.1mm
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10.5 Scheda relé comando teleruttori (CSRLYCPROTVJ)
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LN N TX15000U-KLC
ELETTRONICA
10.6 Morsettiera d’ingresso
MAINS
FUSE ALARM
2A |
162 0(5(5
161 ‘ 11 12
I
OO0 OO 0o
oho| N | T | s | R D
OIO|O1O]O|o
i\
= (N|W
L3 L2 L1
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MAINS AUX
NOTA: i terminali 161 e 162 sono un
contatto pulito e serve per poter abilitare
una ventola di aspirazione esterna
quando entra in funzione la ventola di
aspirazione interna alla macchina.
Questo contatto viene attivato dal
teleruttore che attiva la ventola interna
(RACK FAN)
VENTOLA OFF - CONTATTO APERTO
VENTOLA ON - CONTATTO CHIUSO
DENOMINAZIONE:

J[ ‘ ® Morsettiera di alimentazione Rack H20
Telec@nmNo® |
SEMILAVORATO: AUTORE CODICE DISEGNO
MATERIALE: PESO [KG] Nicolini Daniele MORINGRCKH20

- 0.65 SCALA  REVISIONE CODICE AS400
TRATTAMENTO: DATA 1:5 _
—— 0/06 /2011 0
FORMATO
TOLLERANZA GENERALE SECONDO UNI ISO 2768—f A4 < )
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R.Y.R. TX15000U-KLC

ELETTRONICA

10.7 Interfaccia parallela (CSINTREMPJ5K)
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10.7.1 Descrizione

Sul tetto del TX15000U-KLC & montata una interfaccia di tipo parallelo che in cui i vari
segnali sono disponibili su morsettiere (Figura 10-7-1). Questa interfaccia € collegata
all’'unita di controllo dalla quale riceve i diversi segnali ed alla quale passa gli eventuali
comandi.

La scheda contiene ingressi digitali, uscite digitali ed uscite analogiche. Fra gli ingres-
si digitali sono presenti le repliche di tutti i comandi che é possibile dare alla macchina
localmente usando i pulsanti dell’'unita di controllo.

Figura 10-7-1

Le uscite digitali forniscono lo stato del trasmettitore, le uscite analogiche permettono

di monitorare remotamente i parametri piu importanti, ad esempio la potenza diretta e
quella riflessa.

Questa interfaccia & progettata per dare la massima configurabilita ed adattabilita ai
sistemi di telemetria a cui deve essere connessa. Ad esempio, ognuno degli ingressi di-
gitali pud essere configurato tramite un jumper in modo da essere attivo quando chiuso
a massa oppure quando connesso ad un’alimentazione compresa fra i +12V ed i +24V.
Lo schema di un generico ingresso digitale & riportato in Figura 10-7-2 b). Notare i foto-
accoppiatori di tipo antiparallelo, in modo che se il jumper viene chiuso fra i piedini 1 e
2, mettendo a massa l'ingresso DIGITAL INPUT, l'ingresso risulta attivo. Chiudendo
invece 2 e 3, I'ingresso ¢é attivo quando DIGITAL INPUT viene collegato a una tensione
positiva.

Ogni uscita digitale pud essere configurata individualmente come “Normalmente aperta”
0 “Normalmente chiusa” (NO o NC). In Figura 10-7-2 a) ¢ riportato lo schema di una ge-
nerica uscita digitale. Notare il jumper che quando chiuso fra 1 e 2 mette normalmente
in corto l'uscita con il pin comune, mentre nell’altro caso il circuito &€ normalmente aper-
to.

Ricordare che si possono passare alla macchina dei comandi attraverso I'interfaccia
parallela solo se il selettore Local/Remote sul pannello frontale € sulla posizione
“‘Remote”.
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Figura 10-7-3

La seguente tabella descrive il significato dei morsetti dell'interfaccia parallela. La prima
colonna riporta il numero del morsetto che si pud identificare in Figura 10-7-3, la secon-
da indica il nome del segnale e la terza ne descrive il significato.

Mors. Tipo Nome Descrizione

JP4/1 |In ON Comando ON (corrisponde al pulsante dell’'unita di control-
lo)

JP4/2 |In STDBY Comando STDBY (corrisponde al pulsante dell’unita di
controllo)

JP4/3 |In OFF Comando OFF (corrisponde al pulsante dell’'unita di con-
trollo)

JP4/4 |In EXT INH Inibizione esterna. E’ di tipo “NC”, nel senso che questo

comando deve essere attivo perché il TX15000U-KLC pos-
sa funzionare. Al momento della consegna, questo morset-
to € chiuso a massa da un ponticello.

JP4/5 |In AUX INH Inibizione esterna ausiliaria. E’ di tipo “NO”, nel senso che
questo comando deve essere non attivo perché il
TX15000U-KLC possa funzionare. E’ “ausiliario” perché
nella configurazione standard se non si connette nulla a
questo morsetto il TX15000U-KLC funziona normalmente.
JP4/6 |In NOM PWR Comando NOMINAL POWER (corrisponde al pulsante
dell’'unita di controllo)
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JP4/7 |In LOW PWR Comando REDUCED POWER (corrisponde al pulsante
dell’'unita di controllo)
JP4/8 |In AUDIO ALARM | Allarme audio eccitatore 1. Questo ingresso, quando
EXC. 1 attivo,segnala un allarme nell’eccitatore 1. Se il TX15000U-
KLC ¢é in modalita di scambio automatico, se 'eccitatore 1 &
on air e se questo segnale rimane attivo per un intervallo di
tempo pari a quello impostato nel menu Settings alla voce
Exc. wait time, verra iniziata la procedura di commutazione
degli eccitatori
JP4/9 |In AUDIO ALARM [ Analogo dell’ingresso AUDIO ALARM EXC. 1, per I'eccita-
EXC. 2 tore 2
JP4/10 |/ GND Contatto di massa.
JP8/1 |In ALARM RE- Comando ALARM RESET (corrisponde al pulsante dell’u-
SET nita di controllo)
JP8/2 |In RESRV. 1 Ingresso Riserva 1. Quando questo ingresso diventa attivo,
'evento viene registrato dal software nel menu Alarms. Pud
essere collegato ad esempio ad uno switch che segnala I'a-
pertura della porta della stazione oppure al sensore della
riserva di carburante di un gruppo elettrogeno. In questo
modo consultando i menu della macchina si puo risalire al
momento (data e ora) in cui si sono verificati questi eventi.
JP8/3 |In RESRV. 2 Analogo a JP8/2
JP8/4 |In RESRV. 3 Analogo a JP8/2
JP8/5 |In RESRV. 4 Analogo a JP8/2
JP8/6 |In EXCITER Questo comando forza la commutazione degli eccitatori.
CHANGEO- Corrisponde al premere il pulsante OK quando ci si trova
VER CMD nel menu Exciters sulla voce On air exciter. Perché si pos-
sa procedere allo scambio fra gli eccitatori usando questo
comando & necessario avere impostato la macchina in mo-
dalita di scambio manuale tramite il pulsante sull’unita di
controllo oppure tramite il morsetto JP8/7 e che la macchina
sia in modalita “Remote”.
JP8/7 |In EXCITER Comando EXCITER CHANGEOVER per attivare o disatti-
CHANGEO- vare lo scambio automatico fra gli eccitatori (corrisponde al
VER pulsante dell’'unita di controllo)
JP8/8 |/ GND Massa
JP16/1 |Out [+12V dc Positivo di alimentazione. Possono essere assorbiti 100 mA
al massimo fra questo morsetto e terra (P16/3 0 4). Questa
alimentazione puo essere usata ad esempio se si vogliono
inserire comandi con logica positiva (tensione alta - coman-
do attivo)
JP16/2 |Out [+12V dc Come JP16/1
JP16/3 |/ GND Massa
JP16/4 |/ GND Massa
JP22/1 |10 |[TX/RX + Bus RS 485. Si noti che questa porta seriale € atti
quando la macchina € in modalita Remote
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/RX - Bus RS 485
LINE TRM Terminatore di linea per bus RS 485

/ LINE TRM Terminatore di linea per bus RS 485
JP48/1 |/ GND Massa
JP48/2 |/ GND Massa

JP48/3 [Out |FWD PWR Potenza diretta. Uscita analogica, 3.9V per 5000W
JP48/4 | Out |RFL PWR Potenza riflessa. Uscita analogica, 3.9V per 1200W

JP48/5 [Out |OUTAIR Temperatura aria all’uscita del camino. Uscita analogica,
TEMP 0V per -50°C, 3.9V per 100°C
JP48/6 |Out |/ Non usato
JP48/7 [Out |EFF. Efficienza generale. Uscita analogica, 3.9V per 100%, 0V
per 0%.

JP48/8 [Out |OUT DAC 6 Riservato per usi futuri.

JP12/1 [Out |CMN MUTE 1 [Contatto comune MUTE 1 (vedi JP12/2).

JP12/2 [Out |MUTE1 MUTE eccitatore 1. Uscita digitale, attiva quando I'eccita-
tore 1 & inibito dall’'unita di controllo. Come tutte le uscite
digitali sull'interfaccia parallela, pud essere configurata
tramite jumper come normalmente aperta o normalmente
chiusa. Questa uscita dispone di un contatto comune dedi-
cato (JP12/1).

JP12/3 |Out |[CMN MUTE 2 | Contatto comune MUTE 2 (vedi JP12/4).

JP12/4 [Out |MUTE 2 MUTE eccitatore 2. Uscita digitale, attiva quando I'eccita-
tore 2 € inibito dall’'unita di controllo. Questa uscita dispone
di un contatto comune dedicato (JP12/3).

JP12/5 [Out |CMN LOCAL [Contatto comune LOCAL (vedi JP12/6).

JP12/6 [Out |LOCAL Stato LOCAL/REMOTE. Uscita digitale, attiva quando il
TX15000U-KLC & impostato in modalita locale. Questa
uscita dispone di un contatto comune dedicato (JP12/5).
JP12/7 |Out [CMN MAINS | Contatto comune MAINS (vedi JP12/8).

JP12/8 [Out | MAINS Allarme MAINS , attivo quando sono presenti problemi
sull’alimentazione
JP47/1 |Out [AUDIO Allarme “AUDIO” (vedi JP4/8 e JP4/9). Questa uscita digi-
ALARM tale e attiva quando I'eccitatore on air € in stato di allarme

audio. Questa uscita dispone di un contatto comune dedi-
cato (JP47/2).

JP47/2 [Out |CMN AUDIO [Contatto comune AUDIO ALARM (vedi JP47/1).

ALARM
JP47/3 [Out |CMN RL3 Contatto comune condiviso usato dalle uscite JP38/1-10
JP47/4 [Out |CMN RL3 Contatto in parallelo con JP47/3.
JP35/1 [Out |RESRV. 1 Riserva 1. Uscita digitale, attiva quando I'ingresso RESRV.

1 (JP8/2) & attivo. Il contatto comune di questa uscita &
RL4 (JP35/5)
JP35/2 [Out |ON PROTF Uscita impulsiva, ogni minuto viene attivata quando la ProtF

si trova in ON. Il contatto comune di questa uscita € RL4
(JP35/5)
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JP35/3 |Out |[OFF PROTF [Uscitaimpulsiva, ogni minuto viene attivata quando la ProtF
si trova in OFF. Il contatto comune di questa uscita € RL4
(JP35/5)

JP35/4 | Out RESRV. 4 Analogo a JP35/1, relativo a RESRV. 4. Il contatto comune
di questa uscita &€ RL4 (JP35/5)

JP35/5 |Out |CMN RL4 Contatto comune condiviso fra diverse uscite digitali
(JP35/1-4)

JP35/6 |Out |SET1. Uscita digitale, attiva quando la variabile SET1 é attiva
(vedi menu Settings). Il contatto comune di questa uscita é
RL5 (JP35/10).

JP35/7 |[Out SET2. Analogo a JP36/6, relativo a SET2. Il contatto comune di
questa uscita € RL5.

JP35/8 |Out [SETS. Analogo a JP36/6, relativo a SET3. Il contatto comune di
questa uscita € RL5.

JP35/9 |Out SET4. Analogo a JP36/6, relativo a SET4. |l contatto comune di
questa uscita € RL5.

JP35/10 |Out [CMN RL5 Contatto comune condiviso fra diverse uscite digitali
(JP35/6-9)

JP38/1 [ Out EXC. ON AIR | Uscita digitale, attiva quando I'eccitatore 1 € on air, inattiva
quando lo & I'eccitatore 2. Il comune di questa uscita € RL3
(JP47/3).

JP38/2 |Out [AUTO/MAN [Uscita digitale, attiva quando il TX15000U-KLC & in moda-
lita di scambio automatico degli eccitatori. Il contatto comu-
ne di questa uscita € RL3

JP38/3 |Out LOWER PO- | Uscita digitale, attiva quando il TX15000U-KLC & impo-

WER stato per il livello di potenza ridotto. Il contatto comune di
questa uscita € RL3

JP38/4 | Out NOMINAL Uscita digitale, attiva quando il TX15000U-KLC é imposta-

POWER to per il livello di potenza nominale. Il contatto comune di
questa uscita € RL3

JP38/5 |Out [OFF Uscita digitale, attiva quando il TX15000U-KLC & imposta-
to in modoOFF. Il contatto comune di questa uscita € RL3

JP38/6 |Out STDBY Uscita digitale, attiva quando il TX15000U-KLC & imposta-
to in modo STDBY. Il contatto comune di questa uscita &
RL3

JP38/7 |Out ON Uscita digitale, attiva quando il TX15000U-KLC & imposta-
to in modo On. Il contatto comune di questa uscita € RL3

JP38/8 |Out FAULT Uscita digitale, attiva quando il TX15000U-KLC si trova in
stato FAULT. Il contatto comune di questa uscita € RL3

JP38/9 |Out [WAIT Uscita digitale, attiva quando il TX15000U-KLC si trova in
stato WAIT. Il contatto comune di questa uscita € RL3

JP38/10 |Out [WARNING Uscita digitale, attiva quando il TX15000U-KLC si trova in
stato WARNING. Il contatto comune di questa uscita € RL3
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Vaschetta VDE per
collegamento UPS.

Connettore ilme maschio Se non si dispone
ingresso allarmi di livello liquido di un UPS effettuare

dell'unita esterna un ponticello.

Connettore ilme femmina
per alimentazione ventola/e
dell’unita esterna

Piedinatura ilme maschio ingresso allarmi
Pin Colore cavo Descrizione comando

1 Marrone Livello minimo liquido nel serbatoio
2 Giallo Comune +12V
3 Bianco Serbatoio vuoto

GND [Verde Terra comune

Piedinatura ilme femmina alimentazione ventola/e
Pin Colore cavo Descrizione comando

1 Nero Fase ventola 1

2 Blu Neutro comune

3 Grigio Fase ventola 2
GND |Giallo-Verde |Terra comune
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TX15000U-KLC

10.9 Combinatore wilkinson (CMB15KW)

Ingresso Modulo 1

Flangia 7/8 da pannello

Ingresso Modulo 2
Flangia 7/8 da pannello

Ingresso Modulo 3

Flangia 7/8 da pannello
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Uscita per carico 1
Flangia 7/8 da
pannello

Uscita per carico 2
Flangia 7/8 da
pannello

Uscita per carico 3
Flangia 7/8 da
pannello

2% Uscita combinatore
(; Flangia 1-5/8




H
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ANTENNA

A4 A4 A/4
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10.10 Carico fittizio (1-2-3) (PF1KDI20KWH20)
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-_—

Connettore ilme alimentazione carico

N

Connettore idraulico (1/2”) per I'ingresso del liquido
refrigerante

Lampada spia presenza tensione di alimentazione

Fusibile protezione ventole

Connettore d’ingresso RF LOAD 1 (flangia 1+5/8” EIA)

Connettore d’ingresso RF LOAD 2 (flangia 1+5/8” EIA)

Connettore d’ingresso RF LOAD 3 (flangia 1+5/8” EIA)

O[N[O|O|A~|W

Connettore idraulico (1/2”) per l'uscita del liquido refri-
gerante

Connettore DB-15 per lettura potenza/temperatura

10

Ventole per ventilazione carico

VTL8550N
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11 | Sensore di temperatura 50° NA SETBIMETS50NA
12 | Resistenza KDI 100 Q 800 W (terminazione) RDT800J0100

13 [Bobina di compensazione BOB01020033A-1
14 | Sensore di temperatura 120° NC SETBIMET120NC
15 | Sonda di temperatura SLSNDTMPJ5K
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verticale

Uscita liquido
refrigerante

Ingresso liquido
refrigerante

Piedinatura flussostato

1 Marrone

2 Blu

3 |/
GND | Giallo-verde
Cod: FLUIDRMP1002

Piedinatura pressostato
1 Marrone
2 /
3 Blu

GND | Giallo-verde

Cod: PRESPSM10R14

Piedinatura termostato 35-50°
1 /
2 Blu
C Marrone
GND [ Giallo-verde

Cod: TERIDRTC2012

Termostato
50°

Connessioni ai
vari apparati

ConnNessSioni ai  s—
vari apparati

(ingresso) (uscita)
Connessione
pompe
(aspirazione)
Manometro BLU
pressione liquido
Termostato
Pressostato 35°
T~ Flussostato
Connessione / o _
pompe Scarico liquido refrigerante
(mandata) per svuotamento circuito
NERO
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10.12 Carrello pompe (CARPOMP04)

Pompa 1

Pompa 2

L T i
n : w |
L 0T s [T [V

Singola pompa POMMHI205DM
Carrello completo | CARPOMPO04

Connessione
all’idraulica
verticale
(mandata)

NERO

Connessione
all’idraulica
verticale
(aspirazione)
BLU
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esterna

Connettore ilme femmina Connettore ilme maschio
livello liquido alimentazione ventola
Colore Descrizione Colore Descrizione
Pin cavo comando Pin cavo comando
1 | Marrone | Livello minimo 1 |Nero [Fase ventola 1
liquido nel ser- 2 |Blu Neutro comune
batoio 3 | Grigio | Fase ventola 2
2 |Giallo |Comune +12V GND | Giallo- | Terra comune
3 |Bianco |Serbatoio vuoto Verde
GND | Verde Terra comune

Uscita liquido Filtro aria Ingresso liquido
refrigerante cod. FILTSUE154 refrigerante
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Tappo per il riempimento
del radiatore e del circuito

Valvola spurgo aria

Ventole raffreddamento
radiatore
cod. VTLA2E300AP0201

Indicatore livello
liquido serbatoio
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ria GSM (opzionale)

ria GSM & un’apparecchiatura con cui I'utente puo controllare remotamente tutti
rametri di lavoro della macchina e modificarne alcuni di questi, inoltre permette al tra-
smettitore di inviare una serie di allarmi nel caso sorgano problemi mentre il trasmettitore
€ “On Air’, inviando SMS al telefono cellulare del manutentore o a qualsiasi altro numero
memorizzato nella telemetria.

La telemetria € installata nella parte superiore del rack del trasmettitore,nella parte frontale
a destra.

La parte inferiore della telemetria contiene i seguenti connettori:

O _ O -
ofeezllo o= |
Ol Rs-485 ' ®
8-0-18 V
1
O Igo
RS-485 Connettore DB 9 maschio per il collegamento del bus seriale RS-485 pro-
veniente dalla CCU
12C Connettore DB 9 maschio per il collegamento del bus 12C proveniente dal-
la CCU
18-0-18 V Connettore DB 15 maschio per il collegamento dell’alimentazione prove-
niente dalla CCU
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La parte superiore della telemetria contiene i seguenti connettori:

Ponte per collega-

Connettore SMA per, I'anten- re il modem GSM
na GSM o per un’antenna
_ _ esterna direttiva — s :
Slot per inserire
la scheda SIM \
@
‘.. a @ o > T
& @ (WO clEmo
O — MODEM RS-232 ||[C
.S .5 & RESET FUSE FUSE
SFefey o IPRG  2A  2A
O cecdzsa0 O
Modem Connettore DB 9 femmina collegato al modem GSM interno alla tele-
metria
RS-232 Connettore DB 9 femmina per il collegamento del modem interno GSM
con la telemetria o per collegarsi con il PC tramite RS-232 al trasmet-
titore
Reset/prg Pulsante per resettare la telemetria o per la programmazione
Fuse 2A Fusibile di protezione
Fuse 2A Fusibile di protezione
Power on Il led acceso indica che la telemetria & alimentata
General alarms |1l led acceso indica che nella memoria della telemetria sono presenti
degli allarmi

Modem present |1l led acceso indica che il modem GSM & presente ed ¢ stato ricono-
sciuto correttamente dalla telemetria

Send sms Il led acceso indica che il modem GSM sta inviando dei messaggi SMS

Modem com. Il led acceso indica che il modem é connesso

RS-232 Il led lampeggia quando si collega il pc alla presa RS-232 della teleme-
tria per comunicare con il trasmettitore tramite il programma “Telecon
32bit”

Local Il led acceso indica che il trasmettitore & in LOCAL (tramite il selettore

presente sulla CCU) e la telemetria non inviera messaggi di allarme
né sara possibile collegarsi in remoto al trasmettitore

Waiting start Il led lampeggia per circa 45 al primo avvio.Durante questo periodo
la telemetria analizza tutta la macchina per verificarne lo stato e non

invia allarmi

Nota: bisogna inserire il ponte fornito insieme alla telemetria tra il connettore MODEM e
RS-232 per collegare il modem GSM, altrimenti non funzionera.

Nota: per poter abilitare completamente le caratteristiche di questo sistema
si dovra firmare un contratto con il proprio gestore di servizi GSM com
NICAZIONE DATI.
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emetria richiede la corretta regolazione dell’indirizzo delle parti
parecchiatura, poiché comunicano su un bus comune.

o riguarda gli eccitatori bisogna impostare I'indirizzo 1 per il primo eccitatore, e
irizzo 2 per il secondo.

Per effettuare questa regolazione, dal menu principale dell’eccitatore posizionare il cursore
luminoso su “Admin” e cliccarci sopra.

Scorrere il menu successivo fino alla voce “GenSt”, cliccarci sopra e selezionare la voce
“Uart Adr.” e impostarla a 1 sul primo eccitatore (quello in basso) e a 2 sul secondo (se
presente)

Bisogna ora impostare I'indirizzo sulla CCU che dovra essere tassativamente 3 (questo
indirizzo & gia impostato di fabbrica).

Dal menu principale (quello che mostra la potenza diretta e riflessa) premere il tasto ESC
e poi OK e spostare il cursore luminoso sul menu “Settings” e premere OK. Selezionare la
linea “Talk Address” e premere OK, con i tasti SU’ e GIU’ impostare il parametro 3.

203 Rev. 1.2 18/09/2012 Manuale Tecnico d’uso



10.14.1 Installazione e configurazione software PC
Avrete bisogno di:
* Un PC con sistema operativo Windows 98 o superiore (il software & stato testato sotto

Windows98, NT, 2000 e XP)

* Il “Telecon 32bit” CD ROM, fornito assieme alla macchina
» Un cavo DB9 pin-to-pin lungo abbastanza per permettere di collegare il PC al TLC5KPS
Inserire il CD-ROM nel PC, sfogliare ed eseguire il programma setup_telecon.exe.
Seguire le istruzioni sullo schermo per installare il software sul proprio PC.
Eseguire poi il programma Station_upgrade.exe che aggiornera I'elenco delle stazioni.
Seguire le istruzioni sullo schermo per installare I'aggiornamento.
Nel caso che sia gia presente una versione del software di Telecon32bit, il nuovo software
lo aggiornera senza danneggiare il data base delle stazioni precedentemente installato.
ATTENZIONE: il trasmettitore deve essere in REMOTE altrimenti non ci si puo colle-
gare alla telemetria.
Lanciare il programma Telecon: Start -> Programs -> Telecon 32bit
Il programma partira con la schermata di selezione del database.
Nel menu a tendina dei database, selezionare il database PLUGIN AMP.MDB

Telecon 32Bit (Rel.32041300 18/04 /2007 v.4.13.4)

Selected Station:
TX10kwLC2ptx

| - Database
PLUGTN AMP.MDE -

| “[60kw.MDB 0
PLUGIN AMP.MDB
R N E.MDB

RDMODG SM—FM. MDB
RVE.MDB

VJ BMP.MDB
e T
& TE35kwPS2ptx (3)
& THEkwES 2ptx (1)

Start Connection Edit Phonebook Edit Stations Exit

Quindi selezionare la stazione “TX15kwLC2ptx” e cliccare su “Edit Phonebook”.

Telecon 32Bit (Rel. 32041300 18/04/2007 v.4.13.4)

Selected Station:
TE15kwLC2ptx

i~ Databage -
. |PLUGIN AMP.MDB -

[~ Stations List-

¢ TE10kwlC2pt® (5)
T+ THE10kwPS 2pt= (2)

s TE20kwICZpt= (6)
& TH2EkwES2pt= (8)
S TH3IDkwPSZ2pt= (4)
& THIEkwES2pt= (3]
& TESkwPS Zptz (1)

—s—/ I

Start Connection Edit Phonebook Edit Stations
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ermata

1D: Name :

E [TX15kwLC2pix E

Descriptions: %
|— Mane —

Clear data

INew Entry |
Station Name:

#

~| [1oKzPT=LC MDBE %] | oeiate By
=l
[

Telephone Number : Dial String: Modem String: Comm Protocol:
jaTOT [ATx3 Standard

./ 1- 0-TLCEKPS [5K LC RF Unit

] 1- 1-PTX30LCD#1 ; Cresate 8
B4 1- 2-PTx30Les 48 mdh new Station
PR B e I R T T gl
] 1- 4-RF COMBINER Md_D0050.mdk
B4 1- 5-PUMP CONTROL hd_00051.mdh
[<] 1- 6-5 K LCRF LUNIT hd_00052. mdk

1 C RF UNIT hd_00053.mdh

Telemetry Units T 12C Units T Telemetry Boards

PTXI00LCD - (pte_pj3k.mdh) ﬁ’ Sk Bt
PTXI00LCD - (pt1D0lc.mdb)
PTRI00LCD V.2 - (b1 00_v2.mdlh)
PTX100LCD V.2 - (pbel 00_v2old. mlk) Slen
PTRX100LCD with TLM for P.J2000 - (pbe_pj2k mdh) G
PT30LCD - (ptx30lcd. mdk) jhd| Diitebace

La prima volta bisognera accedere alla telemetria tramite il cavo DB9 in modo da impostare

i dettagli della stazione e i numeri di telefono a cui verranno inviati i messaggi.

Collegare il cavo in una porta seriale del PC (per quelli che non dispongono piu della porta

seriale & possibile utilizzare un convertitore USB - RS-232, non fornito), e l'altra estremita

va collegata nella porta RS-232 della telemetria (se fosse gia stato inserito il ponte tra MO-

DEM e RS-232 toglierlo)

Impostare i seguenti parametri:

Com: selezionare la porta seriale in uso nel PC (COM1,COM2,ecc...)

Baud: ¢ la velocita della porta seriale, deve essere sempre 9600 altrimenti non avverra la
comunicazione

Type: ¢ il tipo di collegamento tra PC e telemetria, in questo caso scegliere “Cable”

Premere il tasto “Return” in alto a destra e ritornerete alla schermata principale.

Telecon 32Bit (Rel. 320413000 18/04/2007 v.4.13.4)

Selected Station:
TX15kwLC2ptx

i Databage-
PLUGIN AMP.MDE -

i~ Stations List-

4 TE1OkwLC2pt= (5}
& TH10kwES 2ptx (2)

& TE20kwlC2pt= (63
& TE25kwPS2ptx (8)
& TE30kwPS2ptx (4)
4 TE35kwFS2ptz (3}
< TESkwPS 2ptz (1)

Start Connection Edit Phonebook Edit Stations Exit
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Premere il tasto “Start Connection” e a questo punto avverra il collegamento.
Verra mostrata la seguente schermata.

Modem Connection : TX10kwlLCZpt= B i Modem Connection : TX10kwLCZptx ]

Connection Status

Connection Status

More Detail >>

Se tutto € avvenuto in modo corretto si aprira la seguente schermata.

TLCSKPS ﬁ

: Info Modify | Detal | Phone Help

z Mo Password E G,

5 Focus Read ' & -

| espon | & )
Prirt Alarm E it
0 IType |Measures |Measure
Measure
IO

General

[ venerdi, 27 mag 2011 10:00:28 ‘ | M ; Nllhll al o I il. “ r1 “ 1 % %Il—_—?ﬁ%“_""ﬁ_ !

Cliccare 2 volte sulla prima voce in alto a sinistra “(01) TLC5KPS” (in questo riquadro sono
elencate tutte le periferiche della macchina collegate tramite 12C BUS,in questo caso stia-
mo interrogando la telemetria) con il tasto sinistro del mouse, si aprira un menu a tendina e
cliccare sull’ultima voce “EEprom”.

Si aprira una schermata, cliccare su tasto “Read EEprom” e alla domanda “Are you sure?”
premere OK

Rev. 1.2
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w EEprom Organization > ll

Settings loaded: None.

IOl x]

General

T Telephone T Irputs T Outputs T Alarms Enable

Num [ élam Mame | Condition

Measure

Fs] 12

General

I ]

.
\:!_) Are you sure ¥
oK I Annulla |

Read EEpram

K-

wiite EEpram

& | B

Save Settings Enit

-»fa

Load Settings

| vener 27 mag 2011 100104

oo il Y

ay

Comincera la lettura dei dati contenuti nella eeprom. | quadratini blu in basso mostrano a
che punto & arrivata la lettura della eeprom.

i Connection : T{10kwLC2ptx

=101 x|

%, EEprom Organization j | @
) Help
Settings loaded: None. i

General

T Telsphone T Inputs T Outputs T Alarms Enable

Num | Alam Name ECondition

Measure

10 12,

General

Reading EEprom settings...

! [ venerdi, 27 mag 2011 10:01:30

Comunication 1% (X _ Selection

_Recorder b = =
hiniels] o X T @0

=
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Quando la barra blu € arrivata in fondo verra visualizzata la seguente schermata.

... Connection ; TX10kwLCZptx = I Ellll

. EEprom Organization i i J @
Hel
Settings loaded: EEprom. o =i

T Telephaore T Inputs T Uutnuts T Alarmz Enable

E it
- 1] Station D 1
i 2 Station Name 'TEST COLLAUDO
3| Dial String |ATDT
4 Number of Retry O
Measure 5 Service Center Number +393432000200
IO
Genaral
- Read EEpram “Wwrite EE pram Load Settings Save Settings Ewit |

% Recorder , Comunication TX HX _ Selection '
| vewmzrmoan wzos | Wl wia[s] 0 x| [T 2 @ @1 o &f

La schermata che si apre mostra al suo interno diverse pagine di impostazione, ma quelle
che dovremo compilare noi sono le prime due, “General” e “Telephone”.

GENERAL
Station ID Identificazione dell’indirizzo del trasmettitore,solitamente 1.
Station Name Nome mnemonico della stazione,come la postazione o la fre-

quenza, questo nome verra visualizzato nel messaggio SMS
che vi arrivera

Dial String Normalmente ATDT

Number of Retry Indica quante volte lo stesso messaggio verra inviato. Sugge-
riamo di regolare questo valore almeno a 2, in casi ci debbano
esere problemi con il centro servizi SMS

Service Center Number [ Numero del centro servizi del proprio gestore di telefonia mobile
Nota: davanti al numero ci va sempre il prefisso internazio-
nale dello stato in cui vi trovate es. +39 per I'ltalia

Cliccando sopra i vari campi € possibile modificare i loro valori.
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il Connection : TX10kwlLC2ptx

ELETTRONICA

1Bl

&i. EEprom Organization

Settings loaded: EEprom.

| General | Telephone T Inputs T Outputs T Alarmns Enable
i
‘ | Mum_ [Phone Mumber [ SMS |4cs [ Madem
| . 1230302644000 (Yes Yes GSM
2| |No |No Marmal
‘ 3 |No |No Mornal
Measure 4 |Na |Na Normal
‘ 5] |No |No Marmal
5 |No |No Mornal
i 7 |No |No Mormal
: 8 |No |No Marmal
=l |No |No Mornal
10 Mormal
1f0
General
| O [ -3 K- [ B =
| - Fiead EE prom “wihite EE prom Load Settings Save Settings Exit
‘ _Recorder ; ~_Comunication Ty RX
] ‘ venerdi, 27 mag 2011 10:03:04 ‘ w[r[mfe[n] o x| [ | 5

Posizione della memoria in cui viene salvato il numero di telefono

Phone Number

Numero di telefono a cui vengono inviati i messeggi
Nota: davanti al numero ci va sempre il prefisso internazionale del-
lo stato in cui vi trovate es. +39 per I'ltalia

SMS

Yes: il messaggio SMS in caso di allarmi viene inviato al numero impo-
stato

No: il messaggio SMS in caso di allarmi non viene inviato al numero
impostato

ACS

Yes: il numero impostato puod inviare alla telemetria tramite SMS richie-
ste di informazioni o modificare parametri

No: il numero impostato non pu0 inviare alla telemetria tramite SMS
richieste di informazioni ne modificare parametri

Modem

Selezionare il tipo di modem usato, nel nostro caso GSM

Cliccando sopra i vari campi € possibile modificare i loro valori.
Le possibili combinazioni dei parametri SMS e ACS sono:

SMS ACS
Yes Yes OK
Yes No OK
No Yes Condizione non possibile
No No OK, ma il numero impostato verra ignorato
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Una volta terminate queste impostazioni cliccare su “Write EEprom” per scriverle nella me-

moria, alla domanda rispondere OK

_m:l:onnection : TX10kwLC2Zptx -

w EEprom Organization

Settings loaded: EEprom.

=]

General I Telephone T Inputs T dutputs T Alarms Enable
Exit
Mum _ |Phone Number [ SMS |acs [ Madem
1] +393452644024 | Yes |'fes |GEM
2 No No Nommal
3 Mo Mo | Narmal
Measure 4 Ho [Ho | Mormal
Bl MNa |No ~ Mormal
B I = | Mormal
EEE—
3 | Mormal
1 ) Are you sure ? | Momal
| Marmal
10 o]4 I annulla |
General
Read EEprom I */rite EE prom Load Settings Save Settings Exit |
= Fecorder ; Comunication T [X  Selection
| e zrmoa oma | [ wiela] 0 X [1 0 @ @1 o W

Comincera la scrittura dei dati nella eeprom. | quadratini blu in basso mostrano a che punto

e arrivata la scrittura della eeprom.

Connection : TX10kwlLC2ptx

Measure

10

General

1ol

. EEprom Organization

Settings loaded: EEprom.

Ho Mo | Normal
No Mo | Normal
;N_orma!
;N_orma!
:N_orma!
| Mormal

Swm ;e

Gereral | Telephone T Inputs T Outputs T Alarmnz Enable
Mum  |PhoneMumber  |SMS |acs [ Modem
1) +393482644024 e [es (GEM
| Ho Mo ;N_orma!
No Mo :N_orma!
Mo Mo ;N_orma!

Wy'riting EEprom settings...

[ venerdi. 27 mag 2011 10:03:46

_Recorder

I R -_-;w"“'?;;ff T.x 3

Selection

T
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crittura premere il tasto “Exit” per ritornare cosi alla schermata prin-

I | Connection : ;Iglll
TLCSKPS D .
s @ Detail & ‘ Q:
Mo Password : \
Focus Read r__‘
| Type | Measures |.Measure .
Measure
(F{0]
General
; ‘Recorder Comunication Tx Selection
| v zmam wwn | [wiwje[a] 0 X] [T 1 @ @)1 o
Premete ora il tasto “Details” in alto a destra e si aprira la seguente schermata.

BT I =

Help
1||1||||
Monsiie o‘ TxON o Maminal Power |
o‘ T StdBy o Reduced Power | . -
0‘ Tx OFF 0‘ RESET
Modulazicne
10 =
Manual/tuto
OFm_s_Statujs
Frequency Frequency O.Wamiﬁg
..... e O.Waj't;.'
General % Pawer Out =1 % Pawer Out =i h‘jl'alh's
ODnAu ; ODnAu ] °Pu'ﬁ1p-1
OENIH.F. Mute Power ON OENIH.F. Mute Power ON OF‘u'l"hpQ
 Auddio Alaim Pawier OFF o.ﬁ-udlo Alarm Power OFF O-Wa,'téf'Level min
Unlock Unlock JWater Level LOW ption
venerdi, o o o - o

Tramite questa schermata e possibile vedere tutti i parametri del trsmettitore come se foste
di fronte alla macchina: potenza diretta, riflessa, sbilanciata, frequenza di lavoro, vedere lo
stato dei led, € possibile spegnerla, accenderla, resettare allarmi e scambiare gli eccitatori.
Per uscire da questa schermata premere la X in alto a destra.
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Ritornati alla schermata principale, selezionando le voci in alto a sinistra & possibile visua-
lizzare i parametri degli apparati inseriti nella machina: eccitatore 1 e 2, control unit, RF
combiner, pump control, RF unit SKW.

Sul lato sinistro sono presenti 3 tasti: Measure, 1/0 e General. Ognuna visualizza diverse
informazioni (non sempre tutte e 3 sono disponibili per tutti gli apparati).

“‘Measure” riporta tutte le misure relative all’apparato interrogato (es. misure di correnti,
tensioni, temperature ecc...)

“I/0” riporta lo stato dei relé interni del relativo apparato interrogato

“General” riporta informazioni generali relative all’apparato interrogato (frequenza, potenza
diretta e riflessa ecc...).

Nelle schermate “Measure” e “General’, passando con il cursore del mouse sopra le va-
rie linee informative, compare il simblo rosso di divieto, questo indica che non & possibile
cambiare quel valore. L’'unica schermata in cui € possibile modificare i valori e quella “l/O”
in cui, posizionandosi sopra le varie linee non compare il divieto rosso, ma una freccia blu,
questo indica che & possibile modificare quel valore. E’ possibile, sempre nelle schermate
“‘Measure” e “General”, che compaia un punto esclamativo giallo, questo indica che la rela-
tiva misura & fuori dal range ammeso.

Esempio: scheda “Measure” PTX

[/] connection : TX10kwLEZptx i _|of x|

@‘\@

Modify [etail Fhone

Help
&
Frint Alarmn Exit
| Tvpe Meazures | Measure
Q@ [In5 RDS (0%
|z Modulazione |40 KHz
Inb Yaricap Yoltage | 7.33Y
Fm In? Megative Yoltage 11,35y
In8 LCD Irwerter |BE2Y
In3 Internal 15 | 19,25V
Inid CPU Yolage 5 B03Y
In13 PaVoltage 391y
In14 P, Currert |0.044
In17 Dirver Yolkage 1137y
170 In18 Diriver Current |0.0A
|18 Temperature | 2673°C
@ IhD 24 External Interlock | RF Muted
~ |Dwao % Power Out 514%

General

Recorder

venerdi. 27 mag 2011 10.06:54 WD Im[eln] o X [ |2

Selection

o

Tx
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General

Type 1/0
In0 O Air | Of
In1 Remote | Off
Measure In2 Power Set OK, | On
In3 General | OK
 |Ind Unlack Abszent
- [In5 SWR K
Ink ExtR.F. Mute |R.F.MUTE
In10 Audio Alarm | Absent
Outk AGC |On
Out 14 Impedance | 10K
Out 18 Clipper - | Ot
Power PT30LCD | On
Moo lieit |On
Mo/ Right O
14LMEC Off

[ venerdi. 27 mag 2011 10:07:31

Recorder

[x

] weln] o [ ]

Comunication TX RxX _ Selection _

uy

=101 x|

Esempio: scheda “General” PTX

P Connection : TX10kwlLC2ptx

Detail Fhone Help
Alarm Ezxit
.T_l,lpe General | Measure
1401 Frequency | 1037 tHz
1/03 Forward Pawer 100w
Measure 10 4 F!gflech_af:l Power | 00w
/07 Attenuation MonoLeft | 0dBm
Attenuation M /Right 0 dBm
IfO

SeTaaial Y Tisal

- Recorder
| venerd. 27 mog 2011 10:07:51 monnn
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Cliccando sulla data in basso a sinistra € possibile scrivere dentro la telemetria ora e data
(le stesse impostate sul computer), in modo che se si verificano allarmi & possibile cono-
scere con precisione ora e giorno in cui si sono verificati.

Una volta cliccato sulla data viene chiesta conferma per eseguire I'operazione, rispondere
“Si”.

+ . Connection : TX10kwLE2ptx .. ,;lﬂlﬁl
Detail
i e © RF UNIT Alarm
Tupe [0 [Messue
Ind On/0ff [On
In 3 Standby In | Ot
ure I 8 Ovwer Temp. | O
Out 4 Standby Ot
, ]
. 5 ? J Attention 111 This operation changes Board Date and Time ...
o
General
|
| =
‘ ) ; Recorder _____Comunication Ty RX _ Selection =
.__J._-qh?-magzma-lmzza ‘ (Wp[wfefu] o [X] [T 7 @@ 1 [7 Q

Sempre dalla schermata principale, cliccando sul tasto “Alarms” si apre una schermata
dove € possibile visualizzare gli allarmi presenti (per visualizzare la lista cliccare sul sim-
bolo “+” vicino a TLC5KPS)

. Connection : TX10kwlC2ptx

=lolx|

Q

Detail

Alarm Exit

Remote Alarms

> | [=Ticekrs

i 5 e 57 A T 56 6 W s | Reset Remote
i 0015 0006 27/05/11 0946 01 00 Mains 0K Alarms
Measure i 0014 0004 27/05/11 09.20 01 00 No Audia PTx#2

0013 0003 27/05/11 09.20 01 00 Mo Audio PTX#1
0012 0004 27/05/17 0916 01 00 Mo Audio PT>#2
0011 0003 27/05/11 0916 01 00 Mo Audio PTX#1

Print Alarm List

Reset Alarms
Database

Return 6

General

‘Recorder

»[m|e]|n

Sele:

Rl

— lrroroer i A
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possibile anche resettare gli allarmi.

to “Reset Remote Alarms” si resettano gli allarmi memorizzati nella tele-

a chiesta la seguente domanda, rispondere “Si”.

mey x4

\ ? ) Attention |11 This operation delete Alarm from the Station . Are vou Sure ...

Si I Mo |

Cliccando sul tasto “Reset Alarms Database” si cancella la lista degli allarmi presenti in
questa schermata del programma.
Verra chiesta la seguente domanda, rispondere “Si”.

=

? ) Attention 111 This operation delete Alarm and Database . Are you Sure ...

Si I Mo |

Cliccare sul tasto “Return” in basso per tornare alla schermata principale.
Premere il tasto “Exit” per tornare alla schermata di selezione del tipo di trasmettitore.

| Connection : TX10kwLCZptx = | o ll

- TLCSKPS ! " @
Info Detail Phonhe Help
Mo Password ;
Focus Read & .
OF =
g T T Alarm Exit

O | Type [ Measures [ Measue I

Telecon 32Bit (Rel.32041300018/04/2007 v.4.13.4)

Selected Station:
TX15kwlC2ptx

i~ Databage -

PLUGIN AMP .MDB |

[~ Statiors List-

& TEIDkwICZptx (5)

4 TELDkwES 2ptz (2}

& TE1SKW Holiday 2ZPTE (9)
+ TE1EkylC2pt=

& TE20kwlC2pt= (6]
4 TH25kwFS2pt= (8)
& TE30kwPS2pt= (4)
4 TE3EkyFS2pt= (3]
& TESkwPS 2pt= (1)

@/ | &

Start Connection Edit Phonebook Edit Stations Exit

A questo punto scollegare il cavo RS-232 dalla telemetria e ricollegare il ponte MODEM -
RS-232. Ora & possibile collegarsi al trasmettitore in remoto, cioé utilizzando un modem
GSM collegato al PC, o tramite cellulare, per verificare che tutto funzioni corretamente.
Premere il tasto “Exit” per uscire definitivamente dal programma.

Lasciare il trasmettitore in REMOTE se si vuole ricevere messaggi di allarme o poter-
si collegare in remoto tramite PC o cellulare.
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Controllate nel menu “Modem” della CCU se sono stati momorizzati correttamente i dati
inseriti (vedi cap. 5.1.13)

10.14.2 Connesione remota tramite PC

ATTENZIONE: il trasmettitore deve essere in REMOTE altrimenti non ci pu6 collegare
alla telemetria.

Lanciare il programma Telecon: Start -> Programs -> Telecon 32bit
Il programma partira con la schermata di selezione del database.
Nel menu a tendina dei database, selezionare il database PLUGIN AMP.MDB

Telecon 32Bit (Rel.32041300 18,/04,/2007 ¥.4.13.4)

Selected Station:
TX10kwLC2ptx

| [~ Databaze
. | [PLUGTN AMP.MDB j
| {60oRwW.MDB |
PLUGIN BMP.MDB :
R_N_E.MDB
RDMODGSM-FM. MDB
RYR.MDB
¥J AMP.MDB
& TI35kwES2ptn (37
b TEEkwPS 2ptx (1)

& |7 |o| %

Start Connection Edit Phonebook Edit Stations Exit

Quindi selezionare la stazione “TX15kwLC2ptx” e cliccare su “Edit Phonebook”.

Telecon 32Bit (Rel. 32041300 18/04/2007 v.4.13.4)

| ‘Selected Station:
TX15kwlC2ptx

- Database -

[PLUGTN_AMP.MDB B

~ Stations List-
& TELOkvICZptx (5)
4 TH10kwPS 2ptx (2)

& TH25kwPS2p

<k TE30kwPS2pts

& THISkwPS2pte (3)
4 THSkwPS 2ptz (1)

—8 ¢ 9 @

Start Connection Edit Phonebook Edit Stations Exit
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chermata

Phone Book : PLUGIN_AMP.MDB
1D: Name :

i

MNew Entry

—MNone —
elephone Number : Dial String: Modem String: Comm Protocol: ARG
+ 124 ATDT IATXS IStandard

mn
=]
=
(="
-
]

Station Name:

S
~| |10kzPT<LC MDB =l

[<] 1- 0-TLCEKPS |5|<' LC RF Unit
[ 1- 1-PTX30LCD# Create a
[ 1- 2-PTX30LCD#2 Mdl_00048.mdhb <] new Station
[¥] 1- 3-CONTROL UNIT Mdl_00048.mlb
[¥] 1- 4- RF COMEINER Md_00050.mdh
[¥] 1- 5- PUMP CONTROL Md_00051.melh [
[<] 1- f-5 KW LEC RF UNIT Md_00052.mdlhb
W] 1-7- ; RF UNIT hd_00053. mdb
Telemety Units | 2C Urits )i Telemety Boards
PT®100LCD - (pte_pj3k.mdb) E| BRlReh
PT100LCD - (pbe 00l mdbj
PTX100LCD .2 - (ptel 00_vZ.mclb)
PTX100LCD Y.2 - (pte] 00_vZold.mdh) .
PT100LCD with TLM for PJ2000 - (pbe_pj2k.mdb) e
PTX30LCD - (ptc30led. mdk) = Gl

|5 |Tx1 SkwLC2ptx 5/8
\jescriptinns: Feturn ﬂ

Collegare il modem GSM in una porta seriale del PC (per quelli che non dispongono piu
della porta seriale & possibile utilizzare un convertitore USB - RS-232, non fornito).

Impostare i seguenti parametri:

Telephone Number: impostare il numero di telefono della SIM presente nella telemetria
GSM del trasmettitore che vogliamo controllare (Nota: davanti al numero ci va sempre il

prefisso internazionale dello stato in cui vi trovate es. +39 per I'ltalia).
Com: selezionare la porta seriale in uso nel PC (COM1,COM2,ecc...)

Baud: ¢ la velocita della porta seriale, deve essere sempre 9600 altrimenti non avverra la

comunicazione

Type: ¢ il tipo di collegamento tra PC e telemetria, in questo caso scegliere “GSM”

Premere il tasto “Return” in alto a destra e ritornerete alla schermata principale.

Telecon 32Bit {Rel. 32041300 18/04/2007 v.4.13.4)

Selected Station:
TE15kwLC2ptx

~ Database -
PLUGIN AMP.MDE ;I

[~ Stations List-

4 TH10kwLC2pt= (5)

& TH10kwPS 2ptx (2}

4r TE15KW Holiday 2FTX (9)
+ TH1SkwLCZ2pt= (7

= TE20kwlllpt= (6)
4 TE25kwPS2pt= (8)
4 TE30kwPS2ptz (4)
4 TE3SkwFS2pts (3]
4 TESkwPS 2ptz (1)

Start Connection Edit Phonebook Edit Stations Exit

Premere il tasto “Start Connection” e a questo punto avverra il collegamento.

Seguire ora i passaggi precedentemente elencati.
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10.14.3 Connessione remota tramite cellulare
| comandi che possono essere inviati al trasmettitore utilizzando i messaggi SMS sono i

seguenti:
Comando Risposta Descrizione
Station: “nome stazione’-
ID: “numero identificativo™-
FWD: “valore assoluto™
INFO SIEILB Atlal‘ere assoluto™ ” Informazioni sullo stato
- “valore assoluto del trasmettitore
TX On (oppure TX Off oppure TX StdBy)- '
Low Power / Nom Power
Audio Present / Audio Absent
Alarm Present / Alarm Absent
Station: “nome stazione’- Accensione
TXON ID: “numero identificativo’- trasmettitore
TXis On -
Station: “nome stazione’- Spegnimento
TXOFF ID: “numero identificativo™- trasmettitore
TX is Off -
Station: “nome stazione’-
LOWPWR |ID: “numero identificativo™- Attivazione Low Power
LowPwr OK-
Station: “nome stazione’- Attivazione Nominal
NOMPWR |ID: “numero identificativo’- Power
NomPwr OK-
Station: “nome stazione’- Lista allarmi in
ALARM ID: “numero identificativo™- memoria
Alarm: “lista allarmi in memoria”
RESET ISDtgt‘!on. nome ste.zz.lon.e -, Cancellazione allarmi
: “numero identificativo’- in memoria
ALARM RESET OK-

Ogni volta che si invia un comando deve sempre ritornare indietro un messaggio di rispo-
sta, per avere la conferma che tale comando & stato ricevuto ed eseguito.

Il messaggio di risposta puo arrivare entro un tempo massimo di 5 min., dopo questo tempo
e da considerarsi nullo il comando.
Questi comandi possono essere inviati solo se il numero di telefono usato & presente nella
memoria della telemetria e il parametro “ACS” & impostato su “Yes”.

ATTENZIONE: il trasmettitore deve essere in REMOTE altrimenti non ricevera nessun

comando.
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allarmi che il trasmettitore puo inviare:

Foward Power La potenza € scesa sotto il valore imposta-

to nel PWG2 (menu settings della CCU)

2 Reflected Power La potenza ¢ salita oltre il valore impostato
nel PWG4 (menu settings della CCU)

3 Unbalanced Power La potenza sul carico fittizio ha superato il
valore 3500 W

4 No Audio PTX1 Non c’e audio in ingresso al PTX1

5 No Audio PTX2 Non c’e audio in ingresso al PTX2

6 Mains Fault (solo se € presente I' | Non & piu presente la tensione di rete, il

UPS) trasmettitore € spento, 'UPS tiene acceso

la logica di controllo e i modulatori e la te-
lemetria

7 Water Level Min Il liquido nel serbatoio ha raggiunto il livello
minimo - Rabboccare il prima possibile

8 Water Level Low Il serbatoio & vuoto, il trasmettitore & spen-
to - E’ richiesto I'intervento dell’operatore

9 Flux Non vi e flusso di liquido nel circuito, il tra-
smettitore & spento e inizia la procedura
automatica di scambio pompe - E’ richiesto
I'intervento dell’operatore

10 | Mains OK Non & un allarme, viene inviato la prima vol-
ta che viene accesa la telemetria o quando
ritorna la tensione di rete
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10.15 Derating del sistema

In caso di anomalia di uno o pit moduli da 5 Kw, che comporta una potenza sbilanciata (con-
sultabile nel menu RF Combiner seconda schermata) superiore a 1500 W su almeno un carico
fittizio, per un tempo superiore a 1 min., si attiva la procedura di “Derating”, che comporta un
abbassamento della potenza erogata dal trasmettitore, ad un valore di circa 6000 W.

Questo stato persiste per 1800 sec. Dopo questo tempo la CCU ripristina la potenza nominale.
Qualora la potenza sbilanciata superi ancora i 1500W su almeno un carico fittizio la procedura
di derating viene ripetuta.

Se non si vuole attendere la fine del tempo della procedura, premere il tasto “OK”.

Se la potenza sbilanciata supera i 3450W su almeno un carico il trasmettitore viene immedia-
tamente fermato.
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egamento del trasmettitore
ma cosa controllare che I'apparato non abbia subito danneggiamenti nel trasporto.
erificare l'integrita delle parti meccaniche e controllare che non sia stato lasciato in balia di
agenti esterni.

Una volta tolte le protezioni di imballaggio, collocarlo nella posizione dove lo si vuole fare funzio-
nare.

Bloccarlo a terra con le apposite viti (x4) posizionate negli angoli alla base del rack.

Montare I'unita esterna di raffreddamento, assicurando le staffe al muro in posizione comoda per
collegare i tubi idraulici e le connessioni elettriche dall’apparato.
In dotazione al radiatore vengono fornite tre staffe di supporto da poter utilizzare per lo scopo.
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IMPORTANTE: quando viene montato il radiatore assicurarsi che I’altezza dei raccordi di
ingresso e uscita del liquido siano sempre piu alti di almento 30 cm rispetto ai raccordi
posizionati sul tetto del rack. Inoltre i tubi devono percorrere un percorso sempre in
discesa, e mai in salita. Questo per facilitare il carico del liquido e per creare un flusso
omogeneo.
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Una volta montato il radiatore collegare i tubi dall’'unita esterna al trasmettitore, per ildi
raffreddamento, ricordandosi di mettere le guarnizioni date in dotazione sul tr.
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Foto con guarnizione montata.
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Per il collegamento dei tubi rispettare i colori blu e rosso, sull’'unita esterna sono contrasse-
gnati con guaina colorata per l'identificazione..

Fare in modo che i tubi che partono dall’unita esterna procedano fino al trasmettitore sempre
in discesa in modo da facilitare il caricamento del liquido. Si consiglia eventualmente di mon-

tare delle passerelle porta cavi.
Sul trasmettitore rispettare sempre la colorazione rosso e blu.
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ubi, collegare i due cavi di alimentazione dall’'unita esterna al tetto del
on & possibile invertirli in quanto sono entrambi maschio-femmina. | due cavi
rcambiabili poiché sono pin-to-pin. Questi cavi servono a portare I'alimentazione alla
tola del radiatore e i segnali del livello del liquido nel serbatoio di rabbocco.

Foto del collegamento su unita esterna.

Foto collegamento cavi sul trasmettitore.
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Assicurarsi di avere aperto tutti i rubinetti e tolto il tappo della valvola di sfiato dell’'unita
esterna. Riempire di liquido il serbatoio dell’'unita esterna.

N

i
1t

Sul lato dell’'unita esterna € presente un indicatore di livello, quando il serbatoio € vuoto, il
galleggiante rosso sara tutto in basso.
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e rosso sara tutto verso alto significa che il serbatoio & pieno.

P ).

Aprire, sul tetto della macchina, lo sportello per poter accedere alla morsettiera d’'ingresso
e collegare la tensione di alimentazione (assicurarsi che sia la stessa con cui la macchina

sia stata creata, trifase 380 o trifase 220, 50 o 60 Hz, altrimenti si potrebbe danneggiarla
in maniera disastrosa).

O0G

OO0

GND
(giallo-verde)

NEUTRO
(blu)

FASE 1
(marrone)

FASE 2
(nero)

FASE 3
(grigio)
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ATTENZIONE:La connessione della macchina all’alimentazione elettrica € eseguita fissando
il cavo a 5 poli, con la parte terminale priva di guaina protettiva, ai morsetti. Assicuratevi che |l
cavo non sia sotto tensione mentre lavorate con esso.

Sempre sul tetto, sulla piastra connettori, mettere il ponte VDE oppure 'UPS (opz.) ed accen-
derlo, altrimenti non funzionera la logica di controllo.

Una volta collegata I'alimentazione attivare I'automatico servizi (BRAKER SERVICES) per ali-
mentare la macchina.

Controllare nel menu “Cooling” della CCU alla voce “Mains” che sia “OK”, altrimenti se dovesse
essere “Alr” significa che le fasi RST non sono nell’ordine corretto, per risolvere il problema
basta invertire due fasi.

A questo punto bisogna spurgare le pompe, cioé &€ necessario togliere I'aria dal circuito del
liquido ,per fare questo estrarre il carrello pompe dalla base del rack.

P !
-+ = i
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Izionato sopra le due pompe mettendo della carta sotto in modo da as-
ali fuori uscite di liquido (MOLTO IMPORTANTE NON TOGLIERE COMPLETA-
BULLONE, MA SOLO ALLENTARLO, PERCHE’ ALTRIMENTI POTREBBE, QUAN-
RRIVAILLIQUIDO, DANNEGGIARE LAMACCHINAPOSTA SOPRALE POMPE),facendo
in modo che esca tutto il residuo di aria presente nel circuito.

g - g

Una volta fatta questa operazione attivare le pompe: andate sui teleruttori PUMP1 e PUMP2
posizionati sul piano elettromeccanico, e muovete la levetta posta su di loro per chiudere il con-
tatto, azionandoli in modo alternato, per fare girare cosi le pompe. Provate per circa un minuto
e se il flussostato non da “ok” sospendere e ripetere procedura allentando il bullone posto sulla
pompe e fate uscire aria di nuovo.
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QUESTA OPERAZIONE E’ DA RIPETERE MINIMO 4 -5 VOLTE PER FARE IN MODO DI AVERE
UN BUON FLUSSO DI LIQUIDO, NEL FRATTEMPO DOVETE SEMPRE ASSICURARVI CHE IL
SERBATOIO SIA SEMPRE PIENO ALTRIMENTI DOVETE AGGIUNGERE IL LIQUIDO DATO IN
DOTAZIONE

UNA VOLTA CHE IL CIRCUITO E CARICATO CORRETTAMENTE VEDRETE NEL MENU COO-
LING CHE IL FLUSSOSTATO VI DARA OK E CHE | DUE LIVELLI DEL SERBATOIO SONO OK

| Menu: Coolind.

Channels:
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Una volta caricato bene il circuito del liquido lasciare girare per 30/40 minuti senza potenza per
togliere eventuali bolle d’aria e controllare costantemente il livello del liquido nella vaschetta del
radiatore e se necessario aggiungerne.

Ricordarsi di richiudere il tappo della valvola di sfiato dell’'unita esterna.
Collegare il cavo di antenna.
I liquido refrigerante in dotazione alla macchina puo essere:

* AGIP ECO PERMANENT

Di seguito vengono riportate le caratteristiche tecniche del liquido.
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t liquido refrigerante

AGIP ECO PERMANENT Agip

L' AGIP ECO PERMANENT é un fluido protettivo anticongelante, biodegradabile, esente da nitriti, ammine e fosfati,
pronto all'uso, destinato ad essere impiegato direttamente e senza diluizione in acqua come fluido per i circuiti di
raffreddamento di tutti i tipi di veicoli, trazione pesante inclusa.

Per sfruttare al massimo le elevate caratteristiche del prodotto si consiglia di non miscelarlo con altri prodotti
anticongelanti.

CARATTERISTICHE (VALORI TIPICI)

ECO PERMANENT

Punto di ebollizione °C 108
Punto di congelamento °C -40
Colore - turchese
Massa volumica a 20°C kg/l 1.078

PROPRIETA' E PRESTAZIONI

= L'AGIP ECO PERMANENT ¢ dotato di un bassissimo punto di congelamento che ne consente I'impiego in
qualsiasi clima ed in qualsiasi stagione.

= E' un fluido di lunga durata che mantiene inalterate composizione e caratteristiche sia durante lo stoccaggio che
durante |'impiego; pertanto puo essere mantenuto in esercizio per lunghi periodi, senza bisogno di sostituzioni.

= Non presenta caratteristiche di acidita e quindi non risulta aggressivo nei confronti di alcun metallo, compresi
quelli pit facilmente attaccabili dagli acidi, come I'alluminio, i metalli gialli e le leghe di saldatura.

= La notevole riserva alcalina previene ogni tendenza corrosiva, anche dopo lunga permanenza del fluido nel circuito
di raffreddamento.

= Le particolari proprieta antiruggine mantengono inalterate le caratteristiche dei materiali ferrosi con cui viene a
contatto.

= La speciale formulazione evita la formazione di incrostazioni nel circuito di raffreddamento, prevenendo la
riduzione dello scambio termico.

= Le proprieta antischiuma contribuiscono ad eliminare una causa di diminuzione dello scambio termico tra fluido
ed organi del sistema di raffreddamento, anche quando la circolazione avviene ad alta velocita.

= Non provoca rigonfiamenti delle parti in gomma che costituiscono il circuito di raffreddamento e vengono a
contatto con il fluido.

= E' dotato di un alto punto di ebollizione che assicura elevate prestazioni anche in condizioni severe di esercizio.

= Possiede intrinseche proprieta anticavitazione, sia nella pompa che nelle camicie, che lo rendono particolarmente
adatto agli impieghi dove é richiesta una speciale protezione da questo fenomeno (elevate potenze, elevata
velocita di circolazione e vibrazioni nei diesel).

SPECIFICHE ED APPROVAZIONI
L' AGIP ECO PERMANENT supera le prove previste dai seguenti enti e costruttori:

= ASTM D 3306, prestazioni generali

= ASTM D 2570, prova simulata di corrosione

= ASTM D 4340, corrosione a caldo dell'alluminio

=  BMW 291-A, formazione di depositi e corrosione
= CUNA 956-10, compatibilita gomme

=  Maserati

H Via Laurentina 449, 00142 Roma [1T243.06.02]
E!’“. §PA . . Tel. centralino +39 06 5988.1
Divisione Refining & Marketing www.eni.it Pagina | di |
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caricato il circuito del liquido,tolta I'aria dal circuito,verificato che nel menu Cooling
utto OK e collegato I'antenna si pud andare in potenza.

Mettere scambio exciter in manuale (premere il relativo tasto sul pannello frontale della CCU
con conseguente accensione del led MANUAL) e assicurarsi che i due ptx siano a zero di
potenza e impostati sulla frequenza corretta.

Mettere in TX in ON,verificare nel menu Cooling che la pompa sia accesa e I'indicazione Flux
sia OK.
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Andare nel menu Settings e impostare la potenza al valore desiderato, es. 15 Kw.

Verificare che i moduli da 5 Kw siano in ON e che gli alimentatori interni generino una tensio-
ne VPA di 20 volt (menu RF Units 01-02-03)
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Poi andare sul menu Service, salire di potenza con I'exciter 1 fino a circa 10-12 W di eccita-
zione e vedrete che i finali si porteranno a una potenza di 750-800 W per circa 15-20 secondi,
poi salira la tensione VPA da 20 volt a 50 volt, a questo punto si sono sbloccati gli alimentatori
e se non ci sono problemi di ROS o FOLDBACK, i moduli saliranno di potenza fino a raggiun-
gere la potenza settata nel menu Settings piu 2/3 watt per tenere gli amplificatori in saturazio-
ne di Foldback.

HE

BRF Unitl - On ..
REF Unit2z - 0On .

EESHRIET — On ..

Ricordarsi di controllare che i parametri corrispondano alla scheda di collaudo allegata alla
macchina. Se ci fossero delle notevoli differenze significa che I'antenna o il filtro cavita non
sono corretti.

Una volta che la macchina € arrivata alla potenza impostata e tutto & posto, andare sui trimmer
posti sul pannello frontale dei singoli amplificatori (PWR ADJ situato tra i led) e regolarli fino a
quando il singolo amplificatore scende di 50 watt, in questo modo anche in situazione di sbalzi
di tensione la macchina non salira mai in addition to the set power level.

Settare I'exciter 2 alla stessa potenza dell’exciter 1,se presente.

Impostare scambio exciter in automatico, anche se presente un solo exciter.

Mettere il finale in REMOTE se si vuole far funzionare la Telemetria GSM (se installata).

Nel caso che vi sia un’eccessiva potenza sbilanciata sul carico fittizio interno alla macchin
agire sul controllo Phase ADJ presente sul pannello frontale della CCU (vedi cap. 5.3 pe
gazioni).

Controllare che la macchina rimanga stabile.
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zione ordinaria

e una volta ogni due mesi che il liquido nel serbatoio sia al livello corretto.
ngono visualizzate indicazioni nel menu cooling.

Merw: Coolind.

Channels:
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Se il livello dovesse essersi abbassato effettuare il rabbocco con lo stesso tipo di liquido con
cui é stata fornita la macchina
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